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1. Prehled robotické seka€ky Freemow RBA2010 / 3010

1.1.APNT: Uplné pokryti technologii pro pfesné a inteligentni Fedeni bez hranic

Roboticka sekatka Freemow RBA2010 / 3010 je vysoce sofistikovany stroj, ktery pouziva technologii
pokrocilého ur€ovani polohy a navigace (APNT; Advanced Positioning and Navigation Technology), ktera je
konzistentni se satelitni a RGB naviga¢ni technologii, vizudlnim mapovanim a technologii vizualni diagnostiky
objektl pro ziskani pfesnych lokalizagnich G4daju. Tato technologie umozfiuje robotické sekacce mapovat své
okoli a ur€ovat svoji polohu v prostfedi s centimetrovou pfesnosti, coz ji umoziiuje navigovat a manévrovat
kolem prekazek.

Satelitni navigace

Centimeter level navigation
for Freemow RBA2010 /
3010 boundary free robotic

mower in open lawn area.

gl Rozpoznani travy RGB
Roboticka sekatka bez hranic Freemow
4 RBA2010 / 3010 vyuzivajici
nejpokrocCilejsi umélou inteligenci a
B8 neuronové pocitaCové sité je vybavena
@ stcreokamerou RGB, zachycujici
informace v barevném prostoru RGB
P (Cervend, zelend, modrd) z rlznych Ghlu
umoznujici hloubkové vidéni a vysoce

Vizualni navigace A.l.

Pomoci kamery vytvofite pfesnou
virtualni mapu, ktera je spolehlivym a

dokonalym spole¢nikem satelitni
navigace.

| pfesné stereoskopické modelovani
trojrozmérného prostoru.

1.2. Aplikace Freemow RBA2010 / 3010

Aplikace Freemow RBA2010 / 3010 je dulezitou soucasti systému Freemow RBA2010 / 3010. Roboticka
sekacCka spolupracuje s aplikaci Freemow RBA2010 / 3010 pfi vytvaFeni ohraniCujiciho systému, coz pozdé;ji
umoznuje sekaCce identifikovat prostor a fadné pracovat. Prosim naskenujte si QR kéd nize a stahnéte si
aplikaci. Mlzete také vyhledat kli€ové slovo ,,Revola” v obchodu App Store (pro uzivatele zafizeni iPhone)
nebo Google Play (pro uzivatele telefond se systémem Android).

£ Stahnout v

@& App Store

P" ét}ﬁgle Play

1.3.Popis vyrobku

Tlacitko Stop

Ovladaci panel

Svétlo LED

Zdroj napajeni

!
ZES

Nahradni noze se srouby

Poznadmka:

Destovy senzor

Vizuélni se stereo funkci RGB

Ultrazvukové senzory

Nabijeci kontakty
Zadni kolo Pfedni kolo

Prepravni
rukojet

Zaci kotou&

Kryt baterie

*Poznamka

Referenéni stanice

Prodluzovaci deska

(Upevnéte nabijeci stanici pomoci kolikd)

POv\}
TN
o:A e

Ko||'y a kli¢ Navod k obsluze

V nasi vychozi konfiguraci je referenéni stanice umisténa na nabijeci stanici: Ta mlze splfiovat pozadavky na
instalaci pro vétsinu jednoduchych travnikl bez vétsich prekazek. Pokud je vas travnik slozity, nabizime
standardni sadu pfislusenstvi a doplfikovou sadu pfislusenstvi (prodavané samostatné, viz kapitola 4).
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2. Bezpeénostni pokyny

2.1.Ur€ené pouziti

NAVOD K OBSLUZE je tfeba povazovat za souast stroje a mél by byt vzdy pfitomen u stroje a byt

k dispozici obsluze.

Tento stroj je ur€en vyhradné pro se€eni travy. Pouziti jakymkoli jinym zplsobem je povazovano za pouziti
v rozporu s uréenym pouzitim. Podstatnym prvkem uréeného pouziti je také pfisné dodrzovani podminek
provozu, servisu a oprav stanovenych vyrobcem a postupovani ve shodé s nimi.

Provozni a bezpe€nostni pokyny takového pfislusenstvi je nutné pfisné dodrzovat. Jakékoli svévolné Gpravy
provedené na tomto stroji, stejné jako nedodrzeni tohoto NAVODU K OBSLUZE, mohou zbavit vyrobce
odpovédnosti za pfipadné skody nebo zranéni. Tento navod obsahuje na nékolika mistech pokyny pro
bezpe&nou préci. Tyto pokyny jsou oznaéeny nasledujicim symbolem VAROVANI: Varovani pfed vysoce
pravdépodobnym nebezpelim vazného zranéni nebo ohrozeni Zivota, pokud nebudou dodrzovany pfislusné
pokyny. Stroje neni povoleno pouzivat na vefejnych plochach.

2.2.Bezpeénostni symboly

Ugelem bezpeénostnich symbolli je upozornit vas na pfipadna nebezpe&i. Bezpe&nostni symboly a jejich
vysvétleni si zaslouzi vasi pe€livou pozornost a plné pochopeni. Tyto symboly, samy o sobé&, neeliminuiji
zadné nebezpeci. Pokyny a varovani, které poskytuji nenahrazuji fadna preventivni opatfeni proti nehodam.
Pfed pouzitim tohoto stroje se ujistéte, ze jste si pfecetli a pochopili vSechny bezpe€nostni pokyny v tomto
navodu k obsluze, vEetné& viech bezpe&nostnich vystraznych symbold, jako jsou ,NEBEZPECI”,
,VAROVANI" a ,VYSTRAHA". Pii nedodrzeni n&kterého z pokynl uvedenych nize maze dojit k Grazu
elektrickym proudem, pozaru nebo vaznému zranéni.

BEZPECNOSTNI VYSTRAZNE SYMBOLY: upozorfiuji na NEBEZPECI, VAROVANI nebo VYSTRAHU. Mohou
byt pouzity ve spojeni s dalSimi symboly nebo piktogramy.

Vystraha!
Tyto pokyny je nutné si precist.

Nebezpedli poranéni odletujicimi
pfedméty nebo materidlem! Udrzujte
okolni osoby z dosahu stroje.

[

VAROVANI - Udrzujte ruce a nohy

v bezpe€né vzdalenosti od sekacky.
Nikdy nepokladejte ruce nebo nohy do
blizkosti nebo pod télo robotické
sekaCky,kdyz je v provozu.

VYSTRAHA - Nedotykejte se
otacejiciho se noze. otacejicich se nozl.

VAROVANI - Na stroji nejezdéte.

10>

Varovani — Pfed praci na stroji nebo jeho

0% zvednutim deaktivujte vyrobek. @ Zatizent tfidy IIl.

E Vsechny vyfazené baterie odevzdejte mistnimu prodejci, sbérnému nebo recyklaénimu
—

mistu. Neni povoleno tento vyrobek likvidovat jako bézny domovni odpad. Prosim
recyklujte tam, kde existuji pfislusna zafizeni. Obratte se na mistni Ufady nebo prodejce a
pozadejte o radu ohledné recyklace.

Varovné symboly na spinaném zdroji napajeni

I..I Pfed pouzitim si pfetéte pfislusny

odstavec v nadvodu.

Dvojita izolace.

Odpadni elektrické vyrobky se nesmi
likvidovat s domovnim odpadem.
Recyklujte tam, kde existuji pfislusna
zafizeni. Obratte se na mistni Ufady
nebo prodejce a pozadejte o radu
ohledné recyklace.

)i

Spinany zdroj SMPS (Switch Mode Power

349 Orientace polU.
Supply) obsahuje bezpe&nostni spinany zdroj c €

'é napajeni odolny proti zkratu.
@7 Spinany zdroj SMPS (Switch Mode Power

Supply).

Oznaceni shody CE.

Ta: 45°C Nominélni maximalni teplota okoli
45 °C.

ﬁ Spinany zdroj napajeni je uren pouze pro

vnitini pouziti.
Varovani: Symboly na baterii

Baterie Li-lon se nesmi likvidovat spole¢né
s b&Znym domovnim odpadem. Ohledné

0 adEn Nevhazujte do vody.
likvidace se obratte na mistni ufad.

£3

—

i-lon

, Nevystavujte baterii dlouhodobé silnému
ﬂ[i?// slune€nimu zafeni a nenechaveijte ji ve
max. 45C,

vysokych teplotach (max. 45 °C).

Nevhazujte do ohné.

E Odpadni elektrické vyrobky se nesmi likvidovat s domovnim odpadem. Recyklujte tam, kde

existuji pfislusna zafizeni. Obrat'te se na mistni Ufady nebo prodejce a pozadejte o radu
= ohledné recyklace.

2.3.Pfiprava

e Peclivé si pfeCtéte pokyny a ujistéte se, ze jim plné rozumite. Seznamte se s ovladacimi prvky a naucte se,
jak Fadné pouzivat tento stro;j.

e Nikdy nedovolte détem, osobam s omezenymi fyzickymi, smyslovymi €i mentalnimi schopnostmi, osobam
s nedostateCnymi zkuSenostmi a znalostmi a osobam, které nejsou seznameny s t€mito pokyny, pouzivat
tento stro;j.

* Mistni pfedpisy mohou omezovat vék obsluhy. Déti by mély byt pod dohledem, aby bylo zajisténou, ze si

nehraji s timto zafizenim.

Provozovatel nebo uZivatel je odpovédny za nehody a Urazy osob a za skody na majetku.

Pravidelné kontrolujte plochu, kde se stroj pouziva, a odstrarite veskeré kameny, tyCe a draty a jiné

predméty, které by mohly poskodit stroj nebo byt nebezpeéné.

* Pravidelné vizualné kontrolujte stroj a pfesvédCte se, zda nejsou opotfebené nebo poskozené noze,
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Srouby nozl a sestava zaciho kotou€e. Opotfebené noze a srouby ménte v sadach, aby byla zajisténa
vyvazenost.

Nenechavejte stroj pracovat bez dozoru, pokud vite, Zze se mohou v blizkosti nachazet zvifata, déti nebo
lidé.

Stroj nikdy nepouzivejte k vyrovnavani nerovnosti.

Pokud jiz noze neseCou spravné nebo pokud je motor pfetizeny, zkontrolujte vSechny €asti vaseho zafizeni
a vymeénte opotfebované dily. Pokud je nutna rozsahlejsi oprava, kontaktujte zakaznické centrum.

2.4.Pouziti

Nepokladejte ruce ani nohy do blizkosti otacejicich se dill ani pod né.
Nikdy nezdvihejte ani nepfenasejte stroj se spusténym motorem.
Vypnéte sitové napajeni:
—pfed odstrafiovanim jakychkoli blokujicich pfekazek,
—pred kontrolou, €isténim nebo Gdrzbou stroje,
—po narazu do ciziho pfedmétu a zkontrolujte stroj ohledné poskozeni,
—pokud stroj zatne abnormalné vibrovat, a pfed opétovnym spusténim zkontrolujte, zda nedoslo
k poskozeni,
Kdyz je hlavni spina€ napajeni v poloze zapnuto, dbejte na to, abyste se rukama a nohama nepfiblizili
k rotujicim nozdm.
Nikdy nezvedejte robotickou sekacku ani ji nepfenasejte, kdyz je hlavni spina€ v poloze zapnuto.
Nenechavejte sekatku pouzivat osoby, které nevédi, jak funguje nebo jak se chova.
Na robotickou sekaCku ani jeji nabijeci stanici nic nepokladejte.
Nepouzivejte robotickou sekacku s poskozenymi zacimi kotouci, t€lem, vadnymi nozi, Srouby, maticemi
atd.
Vyvarujte se provozu stroje ve vlhké travé. Pokud tak ucinite, mlze to zpUsobit dalsi opotfebeni a zvysit
naro¢nost pozadovaného ¢isténi.

2.5.Péce o stroj
Vypnéte napajeni, pokud se ma stroj pfenaset po nerovném povrchu, napfiklad po schodech.

Pfed kazdym pouzitim zkontrolujte stroj. Nikdy nepouzivejte stroj, pokud bezpe&nostni zafizeni (napfF.
narazova ochrana, €asti sekaciho zafizeni nebo Srouby) chybi, jsou opotfebovana nebo poskozena.
Zkontrolujte napéjeci kabel z hlediska poskozeni. Aby nedoslo k nevyvazenosti, musi byt vSechny nastroje
a Srouby ménény jako kompletni sady.

Pouzivejte pouze nahradni dily a pfislusenstvi dodané nebo doporuené vyrobcem. Pouziti cizich dili ma
za nasledek okamzitou ztratu vsech zaruénich narokd.

Ujistéte se, Ze jsou vSechny matice, Srouby a vruty pevné utazeny a zZe je stroj v bezpe€ném pracovnim
stavu.

Nikdy se nepokousejte opravovat stroj sami, pokud nejste odpovidajicim zplsobem vyskoleni. Veskeré
prace, které nejsou uvedeny v tomto navodu, smi provadét pouze autorizované servisni agentury.
Starejte se o stroj s tou nejlepsi péci. Vzdy udrzujte nastroj Cisty. Dodrzujte pokyny k adrzbé.

Stroj nikdy nepfetézujte. Vzdy pracujte ve specifikovaném rozsahu kapacity. Nepouzivejte nizky vykon.
Stroje pro tézkou praci. Nepouzivejte stroj k G€eldm, ke kterym neni uréen.

2.6.Bezpecénost elektrickych zafizeni
VYSTRAHAI
Nasledujici pokyny uvadi, jak se vyhnout nehodédm a zranénim zplsobenym Grazem elektrickym proudem:

Pfed kazdym pouzitim provedte vizualni kontrolu napajeni a délky a typu pouzivanych prodluzovacich
kabell (ne slabsich, nez pozaduje bod 25.7), zda nevykazuji znamky poskozeni nebo starnuti. Poskozené
kabely sitového napéjeni zvysuji nebezpedi Grazu elektrickym proudem.

PFipojte stroj k elektrické zasuvce s proudovym chrani¢em, ktery nema jmenovity proud vétsi nez 30 mA.

Prodluzovaci kabel vzdy udrzujte v dostate€né vzdalenosti od sekacich nastroju. Dojde-li béhem prace

k poskozeni napajeciho kabelu, okamzité odpojte napajeci kabel ze sité. NEDOTYKEJTE SE
NAPAJECIHO KABELU PRED JEHO ODPOJENIM OD SITE! Riziko trazu elektrickym proudem.

Napajeci kabel nelze vyménit. Pokud je kabel poskozen, zafizeni je tfeba zlikvidovat.

Udrzujte prodluzovaci kabel mimo dosah nozu a jinych pohyblivych dill. Mohou poskodit kabel a zpUsobit
kontakt s ¢astmi pod proudem.

Zkontrolujte, zda je sitové napéti stejné jako napéti, které je uvedeno na typovém stitku.

2.7.Udrzba a skladovani

Udrzujte vSechny matice, Srouby a vruty utazené, aby bylo zajisténo, Ze je stroj v bezpe€ném provoznim
stavu.

Vyménte opotifebené nebo poskozené dily, aby byla zajisténa bezpelnost stroje.

Ujistéte se, Ze jsou instalovany pouze doporu€ené nahradni sekaci noze.

Zajistéte, aby byly baterie napajeny pomoci nabijecky dodané nebo doporu€ené vyrobcem. Nespravné
pouziti mUze vést k Urazu elektrickym proudem, pfehfivani nebo Uniku ziravé kapaliny z baterie.
Servisni Gdrzbu stroje je tfeba provadét podle pokynu vyrobce.

V pfipadé Uniku elektrolytu oplachnéte vodou nebo neutralizaénim prostfedkem, pfi zasazeni o&i apod.
vyhledejte |ékafskou pomoc.

Skladujte zafizeni s plné nabitym akumulatorem pfi pokojové teploté (pfiblizné 20 °C).

Kazdy cyklus hlubokého vybiti snizuje kapacitu akumulatoru. Pro prodlouzeni Zivotnosti baterie se
doporucuje nabijet baterii béhem delsi doby nepouziti kazdych 6 mésicu.

2.8.Preprava

PFi pfeprave robotické sekacky na dlouhé vzdalenosti je tfeba pouzit originalni obal.
Pro bezpe€ny pfesun z pracovni oblasti nebo v ramci pracovni oblasti:
— Zastavte sekacku stisknutim tlacitka STOP.
- Nastavte tlaCitko hlavniho spinace do polohy vypnuto, pokud mate v imyslu sekacku pfenaset.
— Pfeneste robotickou sekacku pomoci nize uvedené rukojeti v zadni €asti. — Pfenasejte sekacku
s zacim kotou€em smérem od téla.

2.9.Bezpecnostni varovani ohledné produktu

Nedotykejte se pohyblivych nebezpelnych dilt, dokud se UpIné nezastavi.

Na horni €ast robotické sekaCky nebo nabijeci stanice nepokladejte zadné tézké pfedméty, a to jak
bé&hem skladovani, tak pouzivani.

Nikdy nepouzivejte zafizeni, pokud je hlavni spina€ napajeni poskozen nebo nefunguje spravné. Nikdy
nemodifikujte hlavni spina€ napajeni. Pfepnéte hlavni spina¢ napajeni do polohy vypnuto pfed
uskladnénim nebo kdyz se zafizeni nepouziva. PFi pfepravé robotické sekacky, zejména na delsi
vzdalenosti, pouzivejte originalni obal.

Pokud potfebujete robotickou sekaCku pfenést z pracovni oblasti nebo v rdmci ni: Zaprvé zastavte zafizeni
stisknutim tlagitka STOP.

Zadruhé, vypnéte hlavni spina¢ napajeni, a ujistéte se, Ze je hlavni spina€ vypnuty, nez se pokusite
zvednout robotickou sekacku.

Zatfeti, pfeneste robotickou sekacku za pfepravni rukojet vzadu pod sekackou, pfi€emz drzte zaci kotou€
od téla, jak je znazornéno na obrazku.

} VYPNUTO  ZAPNUTO
(uvolnéno)  (stisknuto)
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3. Specifikace sekacky

VSeobecné udaje

Doporucena plocha se€eni

2000 m? 3000 m?

Velikost sekacky
(délka x sitka x vyska)

738 x 588 x 310 mm

Velikost obalu
(délka x sitka x vyska)

980 x 670 x 400 mm

Cistd hmotnost

14,6 Kg

Hrubad hmotnost

29,4 Kg

Fyzicky systém sekacky

Akumulator

Lithium-iontova baterie
28V / 4000mAh

Lithium-iontova baterie
28V / 5700mAh

Spinaci zdroj napajeni

Vstup: 100-240 VAC~,50/60 Hz, 102 W
Vystup:34 Vdc, 3.0 A

Model zdroje napajeni* FY3403000S3
Doba se€eni na jedno nabiti 90 min 100 min
Doba nabijeni 100 min 120 min

Typ motoru Bezkomutatorovy motor
Svah 40%
Sitka seGeni 22 cm

Vyska seCeni

29 mm - 69 mm

Nastaveni vysky se€eni

Electrical

Konektivity a hluénost

Frekvenéni pasmo / vykon

0 - 148.5 kHz / 60 dBuAm

WIFI: frekvenéni pasmo (802.11 b/gin) /
vykon

2412 MHz - 2484 MHz / 18 dBm

WIFI| / Power

2400 MHz - 2483.5 MHz / 18dBm

Frekven&ni pasmo / vykon Bluetooth

2400 Mhz - 2483.5 MHz / 10 dBm

GPS / robotickéa sekacka

GPS:L1, L2;
Galileo: E1, E5a, E5b
BDS: B11, B1C
GLONASS: G1, G2

GPS / referentni stanice

GPS:L1, L2, L5
Galileo: E1, E5a, E5b
BDS: B1l, B1C
GLONASS: G1, G2

LTE

LTE-FDD: B1/B3/B5/B7/B8/B20/B28
LTE-TDD: B38/B40/B41
24 dBm

Lora / vykon

863 MHz - 868 MHz / 11.8 dBm

Max. Urover akustického tlaku

L pA =43 dB,K=3 dB

Max. droven akustického vykonu

L wA=63 dB,K=3 dB

Funkce IOT

Bluetooth Ano

Wi-Fi Ano

Mobilni 2 roky zdarma 3 roky zdarma
29,99 EUR/rok po 2 letech 29,99 EUR/rok po 3 letech

Aplikace Ano

Prislusenstvi

Nahradni noze 9 ks

Nahradni srouby nozu 3 ks

Koliky nabijeci stanice 16 ks

Standard instalaéni sada Ano

Doplfikova instalaéni sada Volitelné

*VAROVANI:

Pro UCely dobijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelnou napéjeci jednotku dodavanou s timto zafizenim.
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4. Instalace

4.1.Instalace na teleskopickou ty€ (standardni instalaéni sada)
V kartonové krabici dodavame také standardni sadu, kterou je mozné pouzit, kdyz lze referencni stanici
sekacky nainstalovat na teleskopickou ty¢ pro lepsi satelitni signal a interni komunikaci.

=i ™~

Horni kryt nabijeci stanice Teleskopicka ty€ pro referenéni stanici Kli¢

Demontéz upeviiovaciho Sroubu
Pomoci sroubovaku

odmontuje upeviovaci sSroub

od nabijeci stanice.

4.1.1. Seznam dilt

Instalace teleskopické tyée
Nainstalujte teleskopickou ty¢
s referenéni stanici.

Obr. 4

RozbocCovaci kabel pro nabijeci stanici a referenéni stanici Plastovy Uchyt
4.1.1. llustrace instalace na teleskopickou ty¢ Dokonéeni instalace teleskopické ty&e
Spojte horni a dolni East teleskopické
tyCe a nasroubujte trojzubec do dolni
Easti. Obr.5 ¢,
Demontaz jednotky referenéni stanice z nabijeci stanice
Pomoci dodaného kli€e odstrarite sroub zespodu sloupku %
podle obrazku 1 a poté opatrné vyjméte jednotku referenéni
stanice z nabijeci stanice. \

i Pfipojeni referenéni stanici k nabijeci stanici
propojovacim rozbo€ovacim kabelem a ke zdroji
napajeni

Poté, co se rozboCovaci kabel dostane pres
teleskopickou ty€, pfipojte konektory k referenéni
stanici a také k nabijeci stanici, pak zapojte rozboCovaci
kabel do zdroje napajeni.

Montaz krytu nabijeci stanice na nabijeci zakladnu
Po vyjmuti jednotky referenéni stanice namontujte kryt
nabijeci stanice na sloupek a upevnéte jej pomoci sroubu.

Obr. 2

12 13
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4.2.0rganizace zahrady a posouzeni stavu instalace

4.2.1. Priprava travniku
Odstrante vétve stromu, kameny, hracky a dalsi pfekazky. Dbejte na to, aby se déti a domaci zvifata
zdrzovaly mimo travnik. Pfed zahajenim procesu nastaveni posekejte trdvu na mensi vysku nez 8 cm.

4.2.2. Planovani mista instalace pro referenéni stanici

Vyhodnotte svUlj travnik a najdéte rovnou plochu pro umisténi nabijeci stanice.

Aby bylo zajisténo, Ze nabijeci stanice bude pfijimat dobry satelitni signal, vyberte pro instalaci otevieny
prostor.

- Udrzujte nabijeci stanici minimalné 3 m od domu, stromu a plotd. (2 m, pokud je referenéni stanice

instalovana na teleskopické tyci).

— Pokud je nabijeci stanice obklopena budovou, stromy, ujistéte se, ze otevieny Uhel nabijeci stanice

je vétsi nez 110°.

— Ujistéte se, ze pfed zakladni deskou nabijeci stanice jsou minimalné 2 m rovného prostoru. Pokud neni vhodné misto na zemi, musi uzivatel zvazit pouziti doplfikové sady pfislusenstvi pro instalaci
referenéni stanice na stfechu (dopliikova sada se prodéava samostatné). Pfi instalaci referenéni stanice na
stfechu dbejte na to, aby stanice zlistavala nahofe a nebyla blokovéana, aby anténa méla dosah vétsi nez
110°.

>2m Dostate€né rovny a plochy prostor pro navrat sekaéky domt
Zajistéte minimalné 2 metry plochého a otevieného prostoru pfed nabijeci stanici.
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4.1.Instalace na stiese (dopliikova instalaéni sada, prodava se samostatné)
Pokud ma sekaCka neustale potize se ziskanim satelitniho signalu, doporu€ujeme zakoupit nasi doplfikovou
sadu pfislusenstvi a nainstalovat referenéni stanici na vasi stfechu.

4.1.1. Seznam dila

O SNy N

Sloupek pro instalaci na stfechu Kli¢

Kryt nabijeci stanice Plastovy Uchyt pro upevnéni vodice

Zdroj napajeni pro referen&ni stanici Prodluzovaci kabel

0 O O O
o) &) &) &/

Hmozdinka

Ty¢€ pro instalaci na stfechu

Jrir

Samofrezné Srouby

4.1.2. llustrace stfesni instalace

Demontaz jednotky referenéni stanice z nabijeci stanice
Pomoci dodaného kli€e odstrarite sroub zespodu sloupku podle obrazku 6
a poté opatrné vyjméte jednotku referenéni stanice z nabijeci stanice.

Montéaz krytu nabijeci stanice na nabijeci
zakladnu

Po vyjmuti jednotky referenéni stanice
namontujte kryt nabijeci stanice na
sloupek a upevnéte jej pomoci Sroubu.

Demontaz upeviovaciho sroubu
Pomoci Sroubovéaku odmontujte

upeviovaci srouby od referen¢ni
stanice.

Instalace teleskopické tyce
Nainstalujte teleskopickou
ty€ s referenéni stanici.

Upevnéni konektoru do
referencéni stanice

Pomoci sroubu upevnéte
konektory k referenéni stanici.

Montaz referenéni stanice

k podpérné tyci pred
pripojenim kabelu

Jednotku referenéni stanice
pevné pfisroubujte k podpérné
tyCi a pfipojte kabely podle
obrazku, poté pfipojte kabel.

Obr. 10

Upevnéni sady ke stiese nebo sténé
Utazenim &tyf samofeznych Sroubl na stfese
nebo sténé soupravu zajistéte a poté pfipojte
zdroj napajeni pomoci prodluzovaciho kabelu.

17
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4.4.Zapnuti napdjeni nabijeci stanice Zapnéte robotickou sekacku a umistéte ji do nabijeci stanice.
Pfipojte prodluzovaci kabel ke zdroji napajeni.

(C)
—

@ ||| &n
—

N
@
\ﬁ
\—

VYPNUTO ZAPNUTO
(tlacitko zdvizeno) (tlagitko stisknuto)

Pfipojte prodluzovaci kabel k nabijeci stanici (s propojovacim rozbo€ovacim kabelem, kdyz je referenéni
stanice instalovana na teleskopické tyCi). Upevnéte nabijeci stanici k zemi pomoci koliku.

Upevnéni zakladni desky nabijeci stanice
Pomoci kolikl upevnéte zakladni desku. f .

Po zapnuti sekaCky a jejim nabiti v nabijeci stanici chvili poCkejte, poté zkontrolujte satelitni pfipojeni na
panelu referenéni stanice nebo na obrazovce sekacky.

Kontrolka RMS

Indikuje, zda referenéni stanice komunikuje se sekackou (radiova frekvence), svitici kontrolka LED signalizuje, ze
jsou propojeny, blikajici kontrolka LED signalizuje, Ze jsou odpojeny (pokud je tento problém trvaly, pfectéte si
kapitolu ,Regeni probléma”).

Kontrolka RCS:

Vyhrazeno pro komunikaci s dalkovym ovladanim, v sou€asné dobé se nepouziva (kontrolka LED neindikuje
Zadny stav).

Kontrolka DSG:

Stav satelitniho signalu sekacky: svitici kontrolka LED signalizuje, Ze je stav sekaCky dobry. Blikajici kontrolka
LED signalizuje, Ze je stav sekacky Spatny (pokud se tento problém vyskytuje €asto, viz kapitola

,Reseni probléma”).

Kontrolka RMG:

Stav satelitniho signalu sekacky: svitici kontrolka LED signalizuje, Ze je stav sekacky dobry. Blikajici kontrolka
LED signalizuje, Ze je stav sekaCky Spatny (pokud se tento problém vyskytuje €asto, viz kapitola

Reseni problémi”).

Kontrolka WiFi: ?

Tato kontrolka LED se pouziva pouze pfi ladéni (kdyz koncovy uzivatel potfebuje zménit nastaveni parametrl
referenéni stanice).

Tlagitko navratu zpét:

TlaCitko povolani sekacky zp&t domi

v 7 ’ ’ Ve v Ve . v @
Tlagitko parovani referenéni stanice a sekacky: | §

Kdyz je nabijeci stanice zapnuta, bude vyse uvedena modra kontrolka LED svitit. Pokud nesviti, zkontrolujte I\/lc.élo by se pouzit pouze v pfipade, Ze je k,diSPOZ.iCi nova revferenénl' stanice. Pro sparovani se sekac::,kouv musi
napajeni a konektory nebo zavolejte do naseho servisniho stfediska. uzivatel vstoupit do nabidky , RF nastaveni” po stisknuti tladitka na 5 sekund a postupovat podle pfislusnych

pokynu.
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Mezitim Ize stav systému zkontrolovat také na obrazovce sekacky. Kdyz se slova APNT zobrazi na obrazovce
s obracenou barvou, znamena to, ze systém je dobfe nastaven a pfipraven k vytvafeni mapy.

12024-1018 St 14:00 | (85% [D)|
Pohotovost '
MAPY BLE WIFI
v

Indikator stavu systému s obracenou barvou
znamena, ze sekaCka navazala dobré spojeni se
satelitem a kamerovy systém je rovnéz pfipraven.

4.5. Pridani seka€ky do aplikace Revola a nastaveni systému
4.5.1.0tevreni aplikace Revola a registrace uctu
Aplikace Revola podporuje registraci a pfihlaseni pomoci e-mailu a ¢isla mobilniho telefonu.

é

Registrovat

E-mailova adresa Telefonni éislo

E-mailova adresa

Ovérovaci kod Odes':at .
L. ovéfovaci kod
Vitejte

Revola je univerzalni aplikace, kterd vam umozni Heslo o
ovladat vSechny zahradnické produkty robotické it
sekacky, sekacky na travu a strunové sekacky na

travu Zjednoho mista. 6+ znaku 1 velké pismeno 1 Cislice

[\/J Souhlasim s podminkami sluzby a zasadami ochrany osobnich tdaji

Zobrazit nase Podminky sluzby a Zasady ochrany osobnich tdaja

Zopakovat heslo

-

Registrovat

Chcete-li pfidat sekacku, kliknéte na symbol ,+"” v pravém dolnim rohu domovské stranky, zkontrolujte sériové

Cislo sekacky z vyrobniho stitku sekacky, poté zadejte sériové €islo nebo naskenujte QR kéd na vyrobnim stitku
a pokraCujte podle pokynl na obrazovce.

Wl e 2alizeni D
[ ’ [T
] e
Frohirrd ra aafirenl
P cmakvm B =moacam
B ocemrerm B ==mommoms

A vt e e 0 Doy °

= Pridani zafizeni

RBA 3010
9 P L |

) oy

— Pridand zafizani

RBA 3010

e e PR Logika

Pripoyit

Haskoanoyal OR kdd

- Konfigurace Wian

Makonfigurujte WiFi pro
zanzeni

» ok ks Tk e

Pokradral

- Fiiddni zafireni

Pokraboval

= Priddni zarizeni

Uspésné pripojenal

HISE 1= e K H 3 n 1 m, =

& oo udivig feho dokonakl sekind na zahredd
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4.6.Planovani travniku a nastaveni pracovni plochy

Vstupte na stranku se specifikacemi zafizeni, vyberte rezim mapy a vytvofte mapu.
Pfed vstupem do procesu rezimu mapy aplikace zkontroluje aplikace nastaveni stavu systému, aby se ujistila, ze
|ze mapu Gspésné vytvofit. Pokud nékteré problémy nelze trvale vyfesit, kontaktujte nase servisni stfedisko a
pozadejte o dalsi podporu.

Karrofa stavy sekatky.

Mo & dispodol 240 mapa - _:_

e

Froasnl mrcen Blosioe

2ddr SEZNEM Mo

Im mekmthk | ol e e
U Hisiore mopy ST ]
Retim dilkoveho ovlddinl g = kil Drudii kacke

Rietim miepy _‘._ o |

Aplikace Freemow RBA2010 / 3010 podporuje tfi typy umisténi nabijeci stanice: uvnitf travniku, na strané
travniku nebo vné travniku. Vyberte vhodné misto na mapé.

Nabijeci stanice vné virtualni hranice travniku
Ujistéte se, ze nabijeci stanice neni pfilis blizko budov, plotd nebo stroma.
Ujistéte se, ze jsou minimalné 2 metry rovné trasy pfed zakladni deskou.

Nabijeci stanice na strané virtualni hranice travniku
Ujistéte se, ze nabijeci stanice neni pfilis blizko budov, plotl nebo stroma.
Ujistéte se, ze jsou minimalné 2 metry rovné trasy pfed zékladni deskou.

Nabijeci stanice uvnitf virtualni hranice travniku

Ujistéte se, ze jsou minimalné 2 metry rovné trasy pfed zakladni deskou.
Neumistujte nabijeci stanici pfilis blizko k virtualni hranici (vzdalenost by méla byt
vétsi nez 2 m).

4.

o))

>>bBBE B B BB BB B P

0006

.1.Dulezité informace pred nakreslenim mapy

Pfi kresleni pracovni plochy se pohybuijte v blizkosti sekacky, aby nedoslo k pFferuseni
signalu; tento proces vyZaduje pfipojeni Bluetooth mezi sekackou a aplikaci (ujistéte
se, ze vzdalenost mezi vasim telefonem a sekaCkou je mensi nez 10 m).

Vzdalenost mezi hranicemi pracovni plochy musi byt vétsi nez 50 cm a pracovni
hranice je platna pouze tehdy pokud vytvofena trasa zezelena.

Vezméte prosim na védomi, ze mapovani travniku je omezeno na 96 bodu.

Délka a sitka mapy musi byt mensi nez 100 metrd.

Zelena teCkovana Cara: Na aktualni pozici Ize nakreslit bod.

Zluta teGkovana &ara: Na aktudlni pozici nelze nakreslit bod.

PIna zelena Cara: vytvofena pracovni hranice.

Modra plnéa ¢ara: dobijeci vodici trasa sekaCky k nabijeci stanici.

Cervena plna &ara: vytvofena hranice prekazky

Odstranit posledni nakresleny bod.

Ulozit a vygenerovat mapu.

Ulozit mapu prekazek.

Pfidat pfekazku.
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4.6.2.Kresleni mapy s nabijeci stanici vné plochy travniku

Nastavte vodici trasu a pracovni oblast.

Pozor

B&hem procesu vytvafeni mapy se ujistéte, Ze symbol satelitu ":3) a Bluetooth * maji oranzovou barvu.
Tyto symboly mUzete nelézt v pravém hornim rohu obrazovky mobilniho telefonu. PFi kresleni mapy vzdy

zkontrolujte stav Cary.

v Naviga€ni tlaCitka
Ctyfi navigacni tlacitka slouzi
! k navigaci sekacCky.

Tla€itko Oznacit

Jakmile sekac¢ka dorazi

k planovanému bodu, kliknutim na
toto tladitko vytvofte bod na mapé.

Krok 2

Nez oznacite prvni bod vodici trasy, ujistéte se, ze
sekaCka vytvofila 2 m rovnou aru pfed nabijeci
stanici.

Krok 4

Uvédomte si, Ze minimalni vzdalenost mezi body je
pfiblizné 50 cm a systém potfebuje minimalné

4 body (maximalné 96 bodu). Pfi vytvafeni mapy
vénujte pozornost stavu Cary a pfeCtéte si
vyskakovaci zpravu, ktera se zobrazi v aplikaci.

Krok 1

Oznacte prvni bod v nabijeci stanici

Krok 3

Jakmile jsou oznaCeny vSechny body vodici trasy,

Kliknéte na tlagitko & pro ulozeni prichodu vodici
trasou a pokraCujte v procesu nastaveni virtualni

mapy.
Krok 5

Jakmile jsou ozna€eny vSechny body pracovni

oblasti, kliknéte na tladitko Q , zadejte nazev a
ulozte ji.

4.6.3.Kresleni mapy s nabijeci stanici na strané plochy travniku

Nastavte pracovni oblast.

Pozor

B&hem procesu vytvafeni mapy se ujistéte, ze symbol satelitu ’zz) a Bluetooth * maji oranzovou barvu.
Tyto symboly mlzete nelézt v pravém hornim rohu obrazovky mobilniho telefonu. Pfi kresleni mapy vzdy
zkontrolujte stav Cary.

0%

Krok 2

Naviga€ni tlaéitka
Ctyfi navigacni tlaCitka slouzi
k navigaci sekacky.

Tla€itko Oznadit

Jakmile sekacka dorazi

k planovanému bodu, kliknutim na
toto tla€itko vytvofte bod na mapé.

Pomoci navigacCnich tlagitek a bodu pro vytvorfeni
mapy vytvofte virtualni hranici svého travniku.

Krok 4

&

> el il

Krok 1

Oznacte prvni bod v nabijeci stanici

Krok 3

&

= Cizmal it

Uvédomte si, ze minimalni vzdalenost mezi body
je pfiblizné 50 cm a systém potfebuje minimalné
4 body (maximalné 96 bodu).

Krok 5

PFi vytvafeni mapy vénujte pozornost stavu Cary a

prectéte si informace ve vyskakovaci zprave, ktera

se zobrazi v aplikaci.

Jakmile jsou oznaCeny vSechny body pracovni
oblasti, kliknéte na tlacitko Q , zadejte nazev a

ulozte ji.
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4.6.4.Kresleni mapy s nabijeci stanici uvniti plochy travniku
Nastavte pracovni oblast.

Pozor

B&hem procesu vytvafeni mapy se ujistéte, Ze symbol satelitu ":2 a Bluetooth * maji oranzovou barvu.
Tyto symboly mUzete nelézt v pravém hornim rohu obrazovky mobilniho telefonu. PFi kresleni mapy vzdy
zkontrolujte stav Cary.

L Krok 1
Navigaéni tla€itka
° o Ctyfi navigacni tlacitka slouzi

k navigaci sekacky.

Tla€itko Oznacit

Jakmile sekacka dorazi

k planovanému bodu, kliknutim na
toto tlacitko vytvorte bod na mapé.

Oznacte prvni bod v nabijeci stanici

Krok 2 Krok 3

Uvédomte si, Ze minimalni vzdalenost mezi body
je pfiblizné 50q cm a systém potfebuje
minimalné 4 body (maximalné 96 bodu, vymazal
bych q za 50).

Navigujte sekaCku k okraji travniku a oznacte
druhy bod (prvni bod virtualni hranice).

Krok 4 Krok 5

Jakmile jsou oznaeny vsechny body pracovni

PFi vytvafeni mapy vénujte pozornost stavu Cary a
preCtéte si vyskakovaci zpravu, ktera se zobrazi
v aplikaci.

oblasti, kliknéte na tlacditko Q , zadejte nazev a

ulozte ji.

4.6.5.Pridani Vyloucené oblasti/ oblasti prekazky do map

Nastavte vylou€enou oblast.

Pozor

B&hem procesu vytvafeni mapy se ujistéte, ze symbol satelitu ’zz) a Bluetooth * maji oranzovou barvu.
Tyto symboly mlzete nelézt v pravém hornim rohu obrazovky mobilniho telefonu. Pfi kresleni mapy vzdy
zkontrolujte stav Cary.

v Navigaéni tlaitka
o Q Ctyfi navigaéni tlaCitka slouzi
° k navigaci sekacky.

Tlagitko Oznadit

Jakmile sekacka dorazi

k planovanému bodu, kliknutim na
toto tlacitko vytvorte bod na mapé.

Krok 1

Navigujte svého robota k prvnimu bodu
vylou€ené oblasti/oblast pfekazky.

Krok 2 Krok 3

Uvédomte si, Ze minimalni vzdalenost mezi body

Po oznaCeni druhého bodu se vygeneruje
je pfiblizné 50 cm a systém potfebuje minimalné

Cervena Cara, kterad znazornuje okraj vylou€ené

oblasti. 4 body (maximalné 96 bodu). Pfi vytvafeni mapy
vénujte pozornost stavu €ary a informacim ve
vyskakovaci zpravé, kterd se zobrazi v aplikaci.
Krok 4 Krok 5

Pokud nastavujete vylou€enou oblast, bude
v mapé oznacena jinou barvou.

Jakmile jsou oznaeny vsechny body pracovni

oblasti, kliknéte na tlacitko Q , zadejte nazev a

ulozte ji.
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4.6.7.Generovani a synchronizace mapy se seka¢kou
Po pojmenovani a ulozeni mapy aplikace Freemow RBA2010 / 3010 potfebuje komunikovat se sekackou a
synchronizovat s ni informace.

Dokonéeni procesu vytvofeni mapy

CIRNErs vani sy

Nez dokoncite proces vytvareni mapy,
pohybujte se prosim v blizkosti sekacky a
ujistéte se, Ze je pfipojeno Bluetooth.
Pokud se proces synchronizace mapy
pferusi, vratte se na stranku mapy a
zkontrolujte, zda se MAPA Uspésné ulozila
¢i nikoli.

4.7.Rozhrani rezimu mapy
Po Uspésném vytvofeni mapy bude tato MAPA uvedena na hlavni strance rezimu mapy. Na této strance
najdete vstup do funkce Upravy prekazek.

My hower

[ ]
Tlagitko Upravy prekazky
Aplikace podporuje funkci Gpravy prekazek. Kliknutim
na toto tlacitko uzivatel vstoupi na stranku pro Gpravu
prekazek. Ujistéte se rovnéz, ze je sekactka pfipojena
k mobilnimu telefonu pfes Bluetooth.

Tlagitko odstranéni mapy
Kliknutim na toto tlacitko odstranite aktualné
pouzitou mapu.

Pfepnuti na satelitni mapu
Kliknutim na toto tlaCitko zobrazite mapu na satelitni
mape.

Tla€itko navratu do nabijeci stanice
Kliknutim na toto tlacitko date sekacce pfikaz
k navratu do nabijeci stanice.

Tlagitko spusténi
Kliknutim na toto tlacitko date pfikaz sekacce, aby
Vytvofit novou mapu zaCala sekat.

Tlaéitko pozastaveni
@ Historie mapy Kliknutim na toto tlagitko sekacku pozastavite.

Bs >

4.8.8.Funkce a nastaveni aplikace RBA2010 / 3010

4.8.1.Nastaveni pracovniho planu

UzZivatel mUze nastavit pracovni plan v aplikaci Freemow RBA2010 / 3010. K dispozici jsou dva rezimy
pracovniho planu. S tydennim planem mize uzivatel nastavit sedm dni, kazdy den dva €asové Useky. Pomoci
funkce Pracovni interval mlze uzivatel nastavit den restartu po dokonceni prace sekacky.

LA "4 a0
5 relvesd plaru

RIS [CTE LT ER N RLE

Twilooan plan Pesmapasd indprapl

] - KN R

Kl Kl K2 K2 K2 K2 2
&
&

H
E

Aefim dalcowého avldddmi ) Flin ns hian

ek iy e @ i o Dol 4 G e

B @ Kliknutim na tlacitko ,+" pidate Gasovy Gsek. =

vt prw e o kidw e

ReEim mapy

@ Kliknutim na tlagitko ,x" zrugite Casovy usek.

Sekani béhem dne

Sekacka je vybavena kamerou Ul, ktera se pouziva pro vizualni diagnostiku a vytvafeni vizualni mapy, proto
je pro vykonnost dllezity jas. DoporuCujeme zapnout funkci ,,Sekani béhem dne”, aby byl zajistén dobry
vykon se€eni.

A Mastaveni planu 4 Nastaveni plinu

Sekdni bahem dne Sekani behem dne

Cas wychodu slunce

-85 Zapaduy shance
L
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Jakmile je funkce ,Sekani béhem dne"” zapnuta, systém zjisti mistni €asy vychodu a zdpadu slunce a porovna
je s pracovnim planem sekacky. Pracovni plan se automaticky pfizpUsobi €asu vychodu a zapadu slunce a po

opétovném vypnuti funkce se obnovi

L.

Sakani bEbam dne

Ead gl pa st P b O 23l Bosoda
ST WD SATON T D Dl Dol
ol e o wbohed i dio 20 s

bmoey poangbmbon Wil o
Do P b

[Ty

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX

Tyl ennd plan

Sacal & inhenyaleam

Jum

Sefeni s intervalem dnech

4.8.2.Rezim dalkového ovladani
Sekacka Freemow RBA2010 / 3010 podporuje ,Rezim dalkového ovladani”. Uzivatel mlze navigovat

Ve

pfedchozi pracovni plan. sekacku do specifikované oblasti a spustit zaci motor. Pfi dalkovém ovladani sekacky budte v blizkosti
sekacky, ale davejte velky pozor na riziko zranéni.

Hagipsend piftra 'y Fiehied pling
R TR Y (@) b iy
3

[ T R TR

0 1418 ein
U/ 08 - TED] + 1030 - Tl = am T

a
T - M RE B LR I L g

£ :
H @Ey~ - TEm v 100 v - (733w £
00
|-|' 5
| ; o i FoE
ﬁ ﬂ T | . i RInn
1030 ~ - 1200 1330 ~ - 1500 = W
(1] " ]
LALE
L] 0 |
n @) - A 1380 - 150 = o I o Fracomi nleraml
i
9~ - AR 120w - AT
Q ] :
10000 = - 10~ 1280 ~ - 16 = i

R S T

s pApeahi § e

Rafim ddlkového cvladdni

W ke pldras netre e S ey s A s
ey hungoeal

Rakim mapy

Pracovni interval

V tomto pracovnim rezimu se sekacka
po uplynuti nastaveného €asového
intervalu znovu spusti, aby posekala
cely travnik.

B Uvédomte si, ze zédkladnim
nastavenim je tydenni plan, pracovni
interval je zalozen na tydennim planu
a poté Ize zadat interval se€eni ve

Tydemnd pin

1 dndi o opstowne zahajeni prace

Pl

Navigaéni tla€itka
Ctyfi navigacni tlagitka slouzi
k navigaci sekacky.

Tla€itko spusténi

Kdyz je sekacka aktivovana do rezimu
dalkového ovladani, kliknutim na toto
tlagitko spustite zaci motor.

Pozor:
.Rezim dalkového ovladani” vyzaduje po celou dobu pfipojeni
Bluetooth. Pfi pouziti této funkce se nachazejte v blizkosti sekacky.

PFi pouzivani této funkce dbejte na to, aby sekacka vzdy pracovala
v mistech, kde se v blizkosti nenachazi zadné zZivé objekty.

P rudndm gasbend be riebs m sy oG]

doi it redimi poerfie, pen chorie
wra il d o rulndho sl

I Ih:’""‘ r “

©

Ujistéte se, ze je toto tlacitko zapnuté,
kdyZz pouzivate ,Rezim dalkového ovladani”.

@ Kliknutim na tladitko ukondite , Rezim dalkového ovladani”.
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4.8.3.Dalsi nastaveni
Chcete-li zobrazit dalsi nastaveni sekacky, kliknéte na domovské strance zafizeni na moznost ,,Zménit
nastaveni zafizeni”.

I systémevy tas v ) Vizudini redim »

) Hacioweni vidhy clokirického sofeni

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX ; :
."‘ﬁ. Hastaveni radaroveho senzoru

Frecaw imenl - i W Jaryk sekodhy o
¥ Deifowy senzor

&6 (PY B e

¥ Switlc LED E Zpdsab seten)

@ Resetovini pin kidy W
) ziznam o poruie e
Rezim dilkového ovladini ek @ Elektranicky plat ;
. . Bl O zafizen V
Redim magy -9 & yparoréni | posikhni zprav Push
frnéfite nostaveni zarizend *#'!:" =
Eiile naslae - e o @ obnovend tovdmihe nastavend H

4.8.3.1 Nastaveni systémového €asu

UzZivatel mUze nastavit systémovy Cas sekaCky automaticky (podle systémového €asu mobilniho telefonu)
nebo nastavit provozni dobu manualné.

@ Systémovy éas w © Systémovy éas A

BT E T SRRy CAS AL DOSEN Dl iy ﬁ

rR=—MOW
4.8.3.3 Nastaveni dest'ového senzoru

Uzivatel mUze zapnout nebo vypnout destovy senzor. Kdyz je destovy senzor zapnuty, mlze uzivatel také
nastavit odlozeny €as (jak dlouho sekacka jesté zlstane v nabijeci stanici, kdyz je destovy senzor suchy).

L ] .
® neitovy senzor W Desfovy senzor o

O] bocdana 1D i Mt

4.8.3.4 Nastaveni svétla LED
Uzivatel mUze nastavit svétlo LED. Po zapnuti jsou k dispozici dva pracovni rezimy, vzdy zapnuto nebo rezim
ladéni. Ohledné rezimu ladéni se prosim podivejte na nize uvedeny popis.

¥ Svétlo LED @ Svétlo LED -

Rezim ladéni
Po aktivaci rezimu ladéni bude svétlo pracovat na nize uvedeném principu:
— Svétlo je vzdy zapnuto, coz znamen3, ze sekacka je navigovana satelitnim systémem.
— Svétlo blika v intervalech 0,5 s, coz znamen3, zZe je satelitni signal slaby a sekacka je navigovana
systémem vizualniho mapovani.
— Svétlo blika v intervalu 2 s, coz znamen3, ze satelitni i vizualni mapovani jsou Spatné a systém
pracuje s vizualni diagnostikou objektu.

4.8.3.5 Nastaveni resetovani PIN kédu
Uzivatel muze resetovat PIN kéd, PIN kéd je Etyf€islicovy a vychozi PIN kéd je:

e Lare Can
: Resetovani pin kddu ",
12501 -04 i 1003 (-] E Resetovani pin kddu b E P
£adeite akiuain kod PIN
*kk%k
4.8.3.2 Nastaveni radarového senzoru
Uzivatel mUze nastavit vzdalenost detekce radarového senzoru od 30 cm do 60 cm. Zadejte novy kid PIN
* %k k%
% Mastaveni radarového senzoru B Hastaveni radaroveho senzoru ﬁ
Vieddenast 30 cm Fopakujie novy kid FIN
*k*kx*k
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4.8.3.6 Nastaveni elektronické plotu

Zapnout nebo vypnout elektronicky plot. Po zapnuti ,spinaCe plotu” stisknéte tlaCitko © pro nastaveni
plvodniho bodu vaseho elektronického plotu a poté mUze uzivatel nastavit hodnotu , Dosah plotu”. Jakmile
systém detekuje, Ze umisténi sekacky prekro€ilo hodnotu, systém odesle varovnou zpravu na mobilni telefon
uzivatele.

i "
@ Elektronicky plot % s Elektromicky plot
Spinac plotu
Rozsah oplocend 500 "

4.8.3.7 Upozornéni / posilani zprav Push
Uzivatel muze zapnout nebo vypnout funkci Upozornéni / posilani zprav Push, Po zapnuti této funkce bude

systém posilat zpravy na mobilni telefon uzivatele, kdyz systém vygeneruje n&jakou zpravu.

& ypazoméni | posilini zprév Push & Upozornéni / posilani zprav Push @

4.8.3.8 Nastaveni WiFi

UzZivatel mUze nastavit pfistup k sekaCce pfes sit WiFi, napfiklad pokud se zméni domovni router a poté
muUZe uzivatel nastavit ndzev nové sit€ WiFi a heslo pro sekacku. Ta pak pouzije nové pfihlasovaci udaje pro
pfipojeni k internetu. Upozorfiujeme, Ze nase pfipojeni WiFi podporuje pouze frekvenci 2,4 GHz.
Doporucujeme konfigurovat sekacku WiFi s domacim routerem, protoze nékteré dulezité aktualizace
firmwaru vyuzivaji kanal WiFi. Doporu€uje se umistit nabijeci stanici blizko domaciho routeru a ujistit se, ze
sekaCka muze pfijimat signal WiFi, kdyz je zaparkovana v nabijeci stanici.

—

=" Mastaveni WiFi > =" Mastaveni WIFi A

Dol sul ndzey WiF

rR=—MOW
4.8.3.9 Rezim vidéni

Protoze si sekaCka v navigaCnim systému vytvafi i vizualni mapu, mize po ur€itou dobu pracovat i v pfipadé
ztraty satelitniho signalu.

) vizudlni retim 4 Vizualni rezim
PrawnEni FeZum FIZeny widemim ﬂ
Sra| vyulved Sysiem vademl j[alo pom ecrike
T At Je (P} 18] rL.IIII ¥ I UG e |£'|_-':.|_' SAT H
oL cobi Spolénat na Sysieem widdni & pokr st ol v

pric |, iy BTE mahumgu je

4.8.3.10 Nastaveni vysky elektrického se€eni
Uzivatel mUze pomoci této funkce nastavit vysku se€eni sekacky, rozsah vysky se€eni je: 36 mm-76 mm.

o ol . ¥ @) Mastaveni vyiky elektrického seteni -~

Fvnhie vydin seteni ddmm

4.8.3.11 Jazyk sekacky
Uzivatel zde mUze nastavit zobrazovany jazyk sekaCky. Roboticka sekacka podporuje vice jazyka.

-
Jazyk sekack e
i Jazyk sekacky b - Jazy oy

4.8.3.12 Zpusob se€eni

Uzivatel zde mUze nastavit zpUsob seCeni sekaCkou. K dispozici jsou dva zpUsoby: Rezim zpfesnéni
a normalni rezim.

— Zpiisob seceni

E Zpusch seceni

AMA
FTHianp oyl fae
"""" Rezim zpfesnéni:
Sekacka bude nejprve sekat od severu k jihu a poté z vychodu na zapad.
Normalni rezim:
Sekacka seka pouze od severu k jihu a neposecené plochy sekacka pokryje se€enim od vychodu na zapad.
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4.8.3.13 Zaznam o poruse

Uzivatel muze vyhledat poslednich pét zaznamu o poruse kliknutim na tuto funkci.

'ﬂ LZiznam o porude L

4.8.3.14 O zarizeni

Uzivatel si mlze pfecist informace o zafizeni. V této dobé& mUze uzivatel také ovéfit verzi firmwaru sekacky a

zkontrolovat, zda neni k dispozici nova verze.

& O zaiizeni o

Aktualizace firmwaru offline:

ﬂ Zaznam o poruse S

A XXXXXXXXXXXXXXX

20024-12-31 13:26

XXXXXXXXXXXXXXX
2024-12-30 21:.08

A& KKXXXXXXXXXXXKX
2024-12-27 1823

A XXXXXXXXXXXXXXX
2024-12-26 21:05

XXXXXXXXXXXXXXX
2024-12-04 20:36

#® 0 zafizeni ~

Roboticks sekacka: REVOLA WR30
Celkowy podet pracovnich dad-Ohodinalminui

Nabdiecd a vybijec| okruby;
M XXXXXXXXXX
Adresa BLE MAC

XXIXXIXXIXXIXX

XXIXXIXXIXXIXX

V XXXXXXXX ﬁ

Bdress WF IMAT

VErre Ty ar

Na&s systém také podporuje funkci aktualizace firmwaru offline.
Offline firmware nahrajeme na nasi webovou stranku a uzivatel musi stdhnout soubory na USB disk a
nasledné aktualizovat soubor, viz nize uvedené instrukce pro offline firmware.

Port USB

Kryt portu USB

Pomoci sroubovéaku
sejméte kryt portu USB

Tésnici kryt
Sejméte tésnici kryt.

Port USB

K dispozici jsou dva
porty USB, vlozte disk
USB do portu s modrou
barvou.

Po dokonceni aktualizace firmwaru dejte zpét zajistovaci kryt a znovu jej upevnéte.

Offline aktualizace firmwaru se spusti automaticky po zapnuti sekacky (obvykle je tfeba pockat pfiblizné
3 minuty po jejim op&tovném zapnuti) a poté je v misté pfipojeni rozpoznan USB disk.

Po dokonéeni aktualizace firmwaru nasadte kryt a znovu jej zajistéte. Po dokonCeni offline aktualizace
firmwaru se sekacCka restartuje. Po Usp&sném zapnuti vyjméte USB disk a nasadte kryt.

4.8.3.15 Obnovit tovarni nastaveni

Uzivatel muze provést obnoveni tovarniho nastaveni vSech dat sekacky, v€etné vytvofenych map.

'ﬁ? Obmoveni tovdarndho nastaveni b

Obnoveni tovarniho nastaveni

Vechna nasledujici nastaveni budou
obnovena do tovarniho nastaveni,
pracujte prosim s opatrnosti

1. Mastaveni parametri stroje
2 Udaje o zdznamu alarmu
3 Mapa ve stroji

Tato operace vyZaduje pripojeni stroje
prostiednictvim Bluetooth.
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5. Displej a provoz
5.1.0vladaci panel a nastaveni

Systémové datum

Stav baterie
a Cas sekacky —

Stav sekacky Procento jiz

Provozni doba aktuélniho dne. Uzivatel
mUze nastavit dva rozsahy provozni doby

T pose&ené plochy
Velikost /—
mapy  — | e
Numericka
BéE WIFI klavesnice

)

Klavesa
Nastaveni

””””””””””””””””””” ‘ Setting Key
Navigacéni Oveérovaci
klavesa klavesa MAPY

Symbol MAPY

Indikatory pracovniho dne,
Cerny plny krouzek znamena,
Ze je tento den vybran.

Indikétor prac.

rezimu sekacky

2024-10-18 St. / 14:00 85%

3 T1: 09:00-19:00
{ T2: 09:00-19:00

Indikator mapy s obracenou barvou znamena, Ze je v systému ulozena pracovni mapa.

Symbol APNT

©

Indikator stavu systému s obracenou barvou znamen3, ze sekacka navazala dobré spojeni se

satelitem a kamerovy systém je rovnéz pfipraven.

Symbol BLE

®

Indikator WiFi, kdyz je sit WiFi pfipojena, tento symbol bude mit obracenou barvu.

Symbol WIFI

©

Indikator WiFi, kdyz je sit WiFi pfipojena, tento symbol bude mit obracenou barvu.

Symbol 4G

Indikator 4G, kdyz jsou pfipojena mobilni data, tento symbol bude mit obracenou barvu.

0 Symbol stranky dolu

Pomoci klavesy ,, v” z navigaCni klavesnice pfejdéte doll na obrazovce na dalsi stranku.

Symbol stranky nahoru

Pomoci klavesy ,,a"”z navigaCni klavesnice pfejdéte nahoru na obrazovce na dalsi stranku obrazovky.

5.1.1. Uvodni stranka po zapnuti napéjeni
Po zapnuti sekaCky musi uzivatel nastavit PIN kod. poté |ze sekacku pouzivat.

Pokud uzivatel sekaCku nenastavi do 3 minut, sekacka se opét zablokuje a uZivatel musi znovu zadat kod
PIN.

Zadat PIN kéd

* * *

| %

5.2.Funkce mapovani
Stisknutim tlagitka ,Mapovani” vstoupite do rozhrani funkce mapovani.

Funkce mapovani o

1. Informace o mapé

@ Stisknéte klavesu ,Mapovani” |2 ~ Smazatmapu
&5 3. Obnoveni seCeni

5.2.1. Nastaveni ,Informace o mapé”

Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 1" vstupte na stranku , Informace o mapé”.
Zde se zobrazi aktualni informace mapy.

Funkce mapovani o

1. Informace o mapé

2. Smazat mapu
3. Obnoveni seéeni

Informace o mapé 9

Velikost mapy: XXX m?
Posekana plocha XXX m?
Velikost pfekazky: XXX m?

5.2.2. Nastaveni ,Smazat mapu”

Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,,2" vstupte na stranku ,Smazat mapu”.
Pomoci tlacitka OK potvrdte vymazani mapy. Poté zobrazeni pfejde na dalsi stranku. Po dokon&eni procesu
mazani se zobrazi posledni stranka.

Funkce mapovani o 9 9
1. Informace o mapé Mapa jiz existuje. Odstranit staré Mazani mapy...

2. Smazat mapu informace o mapé&? Potvrdte stisknutim

3. Obnoveni seCeni tlagitka OK!

Mapa odstranénal
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5.2.3. Nastaveni ,,Obnoveni se¢eni”

Pomoci navigacni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 3" pfejdéte na stranku ,Obnoveni seCeni”.

Pomoci navigaéni klavesy a tlaCitka OK nebo numerické klavesy vyberte, zda chcete restartovat ¢i nikoli. Po
aktivaci funkce ,, Obnoveni se€eni” se prlbéh seeni nastavi na nulu.

Funkce mapovani o Obnoveni se€eni 9

1. Informace o mapé 1. Ano

2. Smazat mapu 2. Ne

5.3.Funkce nastaveni

Stisknéte tlacitko nastaveni a poté zadejte kdd PIN pro vstup na stranku nastaveni. Poté se zobrazi nabidka
nastaveni.

Zadat PIN kéd o Funkce nastaveni 9

Datum a Cas
. Pracovni datum a rezim

Stisknéte klavesu ,Nastaveni” * i t . Heslo

| %

. Senzory

. Nastaveni RF
. Rezim se€eni
. Dalsi

No g~ wN =

5.3.1. Nastaveni ,,Datum a cas”

Pomoci navigaéni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,1” vstupte do systémového nastaveni
.Datum a Cas”.

Funkce nastaveni 0 Datum a ¢as e

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory 2024-10-10 08:08
5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni
7. Dalsi

5.3.2. Nastaveni ,,Pracovni datum a rezim"”

Nastaveni pracovniho dne:Pomoci navigacni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,2" pfejdéte do
systémového nastaveni ,Pracovni datum a rezim”. Pomoci klavesy ,, 1" nebo navigaéni klavesy a tlaitka OK
zvolte rezim ,Pracovni datum a €as” a poté zvolte moznost ,,1"” pro nastaveni pracovniho dne.

Po dokongeni nastaveni pracovniho dne stisknéte tlacitko ,,BACK" a rozhrani se vrati na stranku nastaveni
provozni doby.

Funkce nastaveni o Pracovni datum a rezim e Pracovni datum a Gas e
1. Datum a Cas 1. Pracovni datum a Cas 1. Nastaveni pracovnihg

2. Pracovni datum a rezim 2. Provozni rezim 2. Nastaveni pracovni doby

3. Heslo 3. Seceni za denniho svétla

4. Senzory

5. Nastaveni RF
6. Rezim seceni
7. Dalsi

Pomoci numerickych klaves 0-6 nebo nahoru/
dolli a doleva/doprava vyberte pracovni den.

(Ne i Poll Ut] Stll Ctfl Palil So
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Nastavte provozni dobu:

Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy , 2" pfejdéte do systémového nastaveni
~Pracovni datum a rezim”. Pomoci klavesy ,1” nebo navigacni klavesy a tlacitka OK zvolte rezim ,Pracovni
datum a €as” a poté zvolte moznost , 2" pro nastaveni provozni doby. Poté pomoci numerické klavesy ,0-6"
vyberte den pro nastaveni €asového rozsahu, Nasledné rozhrani pfejde na dalsi stranku. Po dokonCeni
nastaveni provozni doby stisknéte tlacitko ,,BACK", nastavena hodnota se ulozi a rozhrani se vrati na
pfedchozi stranku.

Funkce nastaveni Pracovni datum a rezim Pracovni datum a Cas

1. Datum a €as o 9 1. Nastaveni pracovniho dne e
2. Provozni rezim

3. Heslo 3. SeCeni za denniho svétla

4. Senzory

5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni

7. Dalsi
Nastaveni pracovni doby (4 Nastaveni pracovni doby (5
[ Po| [ P3| P4
o 1 2 3 4 5 6 09:00 - 19:00 09:00 - 19:00
09:00 - 19:00 09:00 - 19:00

Nastaveni , Nepfetrzité seCeni”

Na strance systémového nastaveni , Pracovni datum a rezim” pomoci klavesy ,,2" nebo navigaéni klavesy a
tlagitka OK vyberte nastaveni ,,Provozni rezim" a zobrazi se dalsi rozhrani. Poté pomoci numerické

klavesy , 1" aktivujte tuto funkci a zobrazi se dalsi stranka.

Pracovni datum a rezim 9 Provozni rezim 9 9
1. Pracovni datum a Cas 1. Nepretrzité seeni

2. Periodické seceni

3. Seleni za denniho svétla

Parametr Usp&sné nastaven!

Nastaveni , Periodické seCeni”

Na strance systémového nastaveni , Pracovni datum a rezim” pomoci klavesy ,2” nebo navigaCni klavesy a
tlaCitka OK vyberte moznost ,Provozni rezim”, poté se zobrazi dalsi rozhrani. Nasledné pomoci numerické
klavesy , 2" aktivujete tuto funkce, poté vyberte nastaveni Interval se€eni ve dnech a pomoci numerické
klavesy nastavte hodnotu dn0 intervalu.

Pracovni datum a rezim 9 Provozni rezim 9 Dny intervalu sekani 0
1. Pracovni datum a Cas 1. Nepfetrzité seCeni
2. Periodické secent
3. Seceni za denniho svétla 08
(1-99)

Nastaveni ,, Se¢eni za denniho svétla”
V tomto rezimu sekacka zjisti €as vychodu a zadpadu slunce podle polohy a nastavi €as se€eni.

Pracovni datum a rezim 9 Seceni za denniho svétla 9 Seceni za denniho svétla o

1. Pracovni datum a Cas Nase aplikace Revola detekuje denni ¢as

irezi 2. VYP L ox . vl v s . .
2. PrVO”' rezim ] v v misté sekacky a pfislusné nastavi pracovni
3. Sefeni za denniho svétla plan.

09:00-19:00

40

41



5.3.3. Nastaveni ,Heslo"

Prostfednictvim nabidky Heslo |ze upravit PIN kéd zafizeni.

Pomoci navigaéni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy , 3" vstupte do nastaveni ,,Heslo”. Nejprve
zadejte stavajici PIN kod, poté zadejte novy PIN kéd a nasledné potvrdte a znovu zadejte novy PIN kéd.

Funkce nastaveni a Zadat stary PIN kéd 9 Zadat novy PIN kéd 9
1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim

* * * * * * * *

4. Senzory

5. Nastaveni RF
6. Rezim seleni
7. Dalsi

Znovu zadat novy PIN kéd 0

% * %

| %

5.3.4. Nastaveni ,Senzory”

V hlavni nabidce pomoci navigacni klavesy a tladitka OK nebo stisknutim klavesy ,,4" vstupte do nastaveni
.Senzory”. Uzivatel mUze nastavit polozky: Destovy senzor, Ultrazvukovy snimag€, Vyska se€eni sekacky a
Hlasovéa vyzva pro sekaCkufunkce v nastaveni ,,Senzory”.

Funkce nastaveni 0 Senzory e

1. Datum a Cas 1. Destovy senzor

2. Pracovni datum a rezim 2. Ultrazvukovy snimac¢

3. Heslo 3. Vyska secCeni sekacky
4. Hlasovéa vyzva pro sekacku

5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni
7. Dalsi

Destovy senzor

Pomoci navigacni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,,1” vstupte do systémového nastaveni
.Destovy senzor”. Pomoci klavesy ,, 1" nebo navigacni klavesy a tlacitka OK zapnéte funkci destového
senzoru. Poté se zobrazi dalsi stranka. Poté pouzijte numerickou klavesu pro nastaveni doby zpozdéni desté
v nabijeci stanici, kdyz je

senzor suchy. Po dokon€eni nastaveni stisknéte tlacitko ,BACK"” pro ulozZeni a navrat na pfedchozi stranku.
nebo pomoci klavesy ,2” nebo navigaéni klavesy a tlacitka OK vypnéte funkci destového senzoru.

Funkce nastaveni o Senzory e Destovy senzor 9

1. Destovy senzor

1. Datum a Cas

2. Working Datum a ¢as 2. Ultrazvukovy snima¢ 2. VYP

3. Heslo 3. Vyska se€eni sekaCky

5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni

4. Hlasové vyzva pro sekacku

7. Dalsi

Doba prodlevy po desti 0
060 min
(0-999)

rR=—MOW
Ultrazvukovy snima¢

Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,2" vstupte do systémového nastaveni
»Ultrazvukovy snima¢”. Pomoci tlagitka ,, 1" nebo naviga¢ni klavesy a tlacitka OK zapnéte funkci
ultrazvukového snimacCe, poté se zobrazi dalsi stranka.

Nasledné pomoci numerické klavesy nastavte detekéni vzdalenost od hlavy snimaCe. Po dokon€eni
nastaveni stisknéte tlacitko ,,BACK" pro ulozeni vybéru a navrat na pfedchozi stranku. Nebo pomoci
klavesy 2" nebo navigacni klavesy a tlacitka OK vypnéte funkci ultrazv. snimace.

Funkce nastaveni o Senzory e Ultrazvukovy snima¢ e

1. Datum a Cas

1. Destovy senzor

2. Pracovni datum a rezim 2. Ultrazvukovy snimac 2. VYP
3. Heslo 3. Vyska seceni sekacky

5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni
7. Dalsi

4. Hlasova vyzva pro sekacku

Detektovat vzdalenost od hlavy senzoru (4]

30 cm
(30 - 60)

Vyska seCeni sekacky

Sekacka podporuje nastaveni vysky elektrického se€eni.

Pomoci navigaCni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 3" vstupte do systémového nastaveni
.Senzor seCeni”. Poté pomoci numerické klavesy nastavte vysku se€eni. Rozsah vysky se€eni sekacky je 36
mm az 76 mm.

Funkce nastaveni o Senzory e Vyska seeni sekacky e

1. Datum a Cas 1. Destovy senzor

2. Pracovni datum a rezim 2. Ultrazvukovy snimaé

3. Heslo 3. Vyska seCeni sekack 40 mm
4. Hlasova vyzva pro sekaCku (36 -76)

5. Nastaveni RF
6. Rezim seCeni
7. Dalsi

Hlasova vyzva pro sekacku

Sekacka podporuje funkci hlasové vyzvy. Pomoci této funkce sekacka ohlasi stav sekacky, coz mlze uzivateli
usnadnit zjiSténi stavu sekacky.

Pomoci navigacni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,,4" vstupte do systémového nastaveni
»Hlasova vyzva pro sekaCku”. Poté pomoci numerické klavesy ,1” nebo ,,2" aktivujte nebo deaktivujte tuto
funkci.

Senzory o Hlasovéa vyzva pro sekacku 9
1. Destovy senzor 1. ZAP
2. Ultrazvukovy snima¢ 2. VYP

3. Vyska se€eni sekacky

4. Hlasova vyzva pro sekacku
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5.3.5. Nastaveni ,RF”
Pomoci navigacni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy ,,5” vstupte do nabidky ,Nastaveni RF".

V segmentu ,Nastaveni RF” jsou dvé nastaveni: Vyhledat kanal RF a Informace o RF.

Funkce nastaveni

1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory

6. Rezim seCeni

7. Dalsi

Nastaveni RF

1. Vyhledat kanal RF
2. Informace o RF

(2]

Vyhledat kanal RF

Kdyz uzivatel potfebuje vyménit referenéni stanici nebo je pfitomno ruseni se stavajicim komunika&nim

kanalem, pouzijte moznost Vyhledat kanal RF k vyhledani a sparovani kanalu.

Pomoci navigacni klavesy + tlacitka OK nebo stisknutim klavesy , 1" vstupte do nastaveni ,Vyhledat kanal
RF”. Sekacka se pokusi najit dostupnou referenéni stanici béhem 300 s. Poté se v seznamu zobrazi vSechny
naskenované kanaly. Pomoci navigacni klavesy a tla€itka OK nebo stisknutim numerické klavesy vyberte
polozku (ujistéte se, ze ID polozky odpovida sériovému Cislu referenéni stanice). Nasledné se sekacka pokusi
pfipojit k referenéni stanici. Jakmile se sekatka spoji s referenéni stanici, na obrazovce se zobrazi ,Usp&sné

pfipojeno”.

Uvedeni referenéni stanice do rezimu parovani

Stisknéte tlacitko Parovani na referenéni stanici a podrzte jej
po dobu 5 s. Poté uzivatel uslysi zvukovy signal a referenéni
stanice je pfipravena k parovani. (Ujistéte se, ze béhem

tohoto procesu sviti kontrolka DSG.)

Informace o RF

Pomoci navigaéni klavesy a tla¢itka OK nebo stisknutim klavesy ,,2" vstupte do nastaveni , Informace o RF".
Na této strance se zobrazi sériové Cislo, kanal a stav pfipojeni referenéni stanice.

Funkce nastaveni o

1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory

6. Rezim seceni

7. Dalsi

Nastaveni RF
1. Vyhledat kanal RF

2. Informace o RF

(2]

Informace o RF e
ID: XXXXXXXXX

Kanal : XX

Stav RF: Online

T.ID:XXXXXXX, MD:RSTA, CHL:X

2.ID:XXXXXXX,MD:RSTA, CHL:X

3.ID:NULL, MD:NULL, CHL:NULL

Pfipojovani kanélu RF

Kanal RF Uspésné pfipojen

Funkce nastaveni o Nastaveni RF e Vyhledat kanal RF e
1. Datum a Cas 1. Vyhledat kanéal RF Vyhledévani kanalu RF ...... 300

2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o RF

3. Heslo

4. Senzory

5. Nastaveni RF

6. Rezim seCeni

7. Dalsi

Vyhledat kanal RF G Vyhledat kanal RF e Vyhledat kanal RF o

5.3.6. Nastaveni ,,Rezim se€eni”
Uzivatel mize zvolit tfi rezimy seCeni: ,Normalni rezim”, ,Rezim optimalizace” a ,Rezim dalkoveé fizeného

seCeni”.

Funkce nastaveni 0

1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory

5. Nastaveni RF

7. Dalsi

Rezim seCeni

1. Normalni rezim
2. Rezim optimalizace
3. Rezim dalkové fizeného seCeni

(2]

Normalni rezim

Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,,1” vstupte do nastaveni ,Normalni rezim”.

1

V tomto rezimu bude sekacka sekat travnik ve sméru od severu k jihu magnetického pole Zemé.

Funkce nastaveni o

1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory

5. Nastaveni RF

7. Dalsi

Rezim seleni

1. Normalni rezim

2. Rezim optimalizace
3. Rezim dalkoveé fizeného seCeni

(2]

&

Parametr Uspé&sné nastaven!

Rezim optimalizace

Pomoci navigaCni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy ,,2"” vstupte do nastaveni ,Rezim
optimalizace”. V tomto rezimu bude sekacka nejprve sekat travnik ve sméru od severu k jihu a poté ve
sméru od vychodu k zdpadu magnetického pole Zemé.

Funkce nastaveni 0

1. Datum a Cas

2. Pracovni datum a rezim
3. Heslo

4. Senzory

5. Nastaveni RF

7. Dalsi

Rezim seCeni

1. Normalni rezim

2. Rezim optimalizace

3. Rezim dalkové fizeného seCeni

(2]

&

Parametr Gspésné nastaven!

Rezim dalkoveé fizeného seCeni

Pomoci navigagni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy , 3" vstupte do nastaveni ,Rezim dalkové
fizeného se€eni”. V tomto rezimu bude sekacka propojena s mobilnim telefonem pfes Bluetooth a uzivatel
musi navigovat sekaCku a sekat travnik pomoci aplikace Freemow RBA2010 / 3010.
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Funkce nastaveni o Rezim seceni 9 0 Informace o verzi
1. Datum a &as 1. Normalni rezim Pomoci naviga¢ni klavesy a tlaitka OK nebo stisknutim klavesy ,,2" vstupte na stranku , Informace o verzi”.
2. Pracovni datum a rezim 2. Rezim optimalizace Zde se zobrazi vSechny informace o firmwaru. Pro otoCeni stranky pouzijte navigacni tla€itko.
3. Heslo 3. Rezim délkové fizeného seleni g - -
4. Senzory Funkce nastaveni o Dalsi e SN: X000 9
5. Nastaveni RF Parametr Gsp&3né nastaven! 1. Datum a Cas 1. LED svétlo Hl.ver: XXXXX
2. Pracovni datum a rezim NavVer: XXXXX
7. Dalsi 3. Heslo 3. Pamét poruch PMCVer: XXXXXX
4. Senzory 4. Informace o baterii OMPVer: XXXXXX
5. Nastaveni RF 5. Jazyk MSVer: XXXXXX
I b4/
5.3.7. Nastaveni ,Dalsi 6. Rezim sedeni 6. O zafizeni UZVer: XXXXXX
Pomoci navigacni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy , 7" vstupte do nastaveni ,Dalsi". SIGVer: XXXXXX
V segmentu ,Dalsi” je Sest polozek: LED svétlo, Informace o verzi, Pamét poruch, Informace o baterii, Jazyk
a O zafizeni. DSV: XXXXXXXXXX (1)
WiFi: XXXXX
Funkce nastaveni o Dalsi 9 LTE: XXXXX
1. Datum a Cas 1. LED svétlo
2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi
3. Heslo 3. Pamét poruch
4. Senzory 4. Informace o baterii
5. Nastaveni RF 5. Jazyk
6. Rezim seCeni 6. O zafizeni
Pamét poruch
Pomoci navigaCni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 3" vstupte na stranku ,,Pamét poruch”.
LED svétlo A v seznamu se zobrazi informace o poruse zafizeni.
Pomoci navigacni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 1" vstupte na stranku nastaveni ,LED Forkee mastaven o | o o
vétlo”. V tom mentu | fi moznosti: Vzdy zapn Vzdy vypn ké Rezi &ni.
svetlo tvo to seg he tl,J Js?u,t mo ost ‘?'Y apr uto, d.y yp ,uto a také Rezim ladéni 1. Datum a &as 1. LED svétlo Porucha 1:  YYYY-MM-DD XXXXXXX
Vyberte rezim pomoci navigacni klavesy nebo stisknutim numerické klavesy' 2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi Porucha 2: YYYY-MM-DD XXXXXXX
3. Heslo 3. Pamét poruch Porucha 3:  YYYY-MM-DD XXXXXXX
Funkce nastaveni o Dalsi e LED svétla e 4. Senzory 4. Informace o baterii Porucha 4:  YYYY-MM-DD XXXXXXX
1. Datum a Cas 1. LED svétlo 1. Vzdy zapnuto 5. Nastaveni RF 5. Jazyk
2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi 2. Vzdy vypnuto 6. Rezim seCeni 6. O zafizeni
3. Heslo 3. Pamét poruch 3. Rezim ladéni
4. Senzory 4. Informace o baterii
5. Nastaveni RF 5. Jazyk Informace o baterii
' e secen 6. O zafizeni Pomoci naviga¢ni klavesy a tlacitka OK nebo stisknutim klavesy ,4" vstupte na stranku , Informace o
_ alsi cenr , . . v, ,
baterii”. Na strance se zobrazi stav baterie zafizeni.
v. v Funkce nastaveni Dalsi Informace o baterii
Kontrolka LED: Rezim ladéni. . ) (1) '\ LED st (2]  Doby mabrent: 30 (3)
, e x sz v, . , , " , , . Datum a Cas . svétlo . Doby nabijeni:
Povmosl nawgacnl klalvesy'a tlvac:,ltk? OK nebowstlsknutlm klavgsy W] , vstu,pte na s:clranku nastaveni ,,LED, 2. Pracovni datum a resim 2. Informace o versi 2. Nap. aku: XX
svétlo”. Poté pomoci navigaCni klavesy a tlagitka OK nebo stisknutim klavesy ,, 3" vstupte do nastaveni 3. Heslo 3. Pamét poruch 3. Pro_aku: XX
.Rezim ladéni”. Po aktivaci rezimu ladéni bude svétlo pracovat na nize uvedeném principu: 4. Senzory 4. Informace o baterii 4. Nap_adaptéru: XX
— Svétlo sviti vzdy, coz znamena, Ze systém pracuje se satelitnim mapovanim. 5. Nastaveni RF 5. Jazyk 5. StavBms: XX
v I v T el . S . . . . 6. Rezim se€eni 6. O zafizeni 6. Tepl_aku: XX
— Svétlo blikd v intervalech 0,5 s, coz znamen3, ze satelitni signal je slaby a systém pracuje s vizualnim
mapovanim.
— Svétlo blikd v intervalu 2 s, coZ znamen3, zZe satelitni i vizualni mapovani jsou Spatné a systém pracuje Jazyk
s vizualni diagnostikou objektu. Zde mulze uzivatel zvolit jazyk,
Funkce nastaveni o Dalsi e LED svétla e Funkce nastaveni o Dalgf 9 e
1. Datum a Cas 1. LED svétlo 1. Vidy zapnuto 1. Datum a &as 1. LED svétlo 1.Angligtina 8.Italiano
2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi 2. Vidy vypnuto 2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi 2.Svenska 9.Nederlands
3. Heslo 3. Pamét poruch 3. Rezim ladéni 3. Heslo 3. Pamét poruch 3.Deutsch 10.Norsk
4. Senzory 4. Informace o baterii 4. Senzory 4. Informace o baterii 4.Dansk 11.Polski
5. Nastaveni RF 5. Jazyk 5. Nastaveni RF 5. Jazyk 5.Espariol 12.Cesky
6. Rez seceni 6. O zafizeni 6. Rezim seCeni 6. O zafizeni 6.Suomi 13.Portugués
7. Francais 14. ket
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O zafizeni
Pomoci navigaéni klavesy a tlaCitka OK nebo stisknutim klavesy , 6" vstupte na stranku ,O zafizeni”. Zde
muUze uzivatel zkontrolovat informace o zafizeni.

Funkce nastaveni 0 Dalsi 9 O zafizeni e
1. Datum a Cas 1. LED svétlo 1. Suma pracovni doby: XXXX

2. Pracovni datum a rezim 2. Informace o verzi 2. SN zafizeni: XXXXXXXXXX

3. Heslo 3. Pamét poruch 3. WiFi Mac: XXXXXXXXXXXX

4. Senzory 4. Informace o baterii 4. BLE Mac:  XXXXXXXXXXXX

5. Nastaveni RF 5. Jazyk 5. 4G ICCID: XXXXXXXXXXKXKXKXXKXXX

6. Rezim se€eni

6. Udrzba a skladovani

A VAROVAN]!

Cisténi kamery

Vzhledem k tomu, Ze kamera je nejdulezit&jsim prvkem systému, je tfeba objektiv kamery pravidelné distit,
aby byla zajisténa jeji odolnost. DoporucCuje se Cistit objektiv jednou mési¢né za suchého pocasi nebo
jednou tydné za vlhkého pocasi mékkym hadfikem.

Vyména nozU
Pfed Cisténim, nastavovanim nebo vyménou nozu se ujistéte, Ze je roboticka sekacka zcela VYPNUTA. Vzdy
pouzivejte ochranné rukavice. K demontazi Sroubl nepouzivejte elektricky sroubovak.

Pro zajisténi maximalni G4€innosti a bezpe€nosti seeni vzdy pfi vyméné pouzivejte doporucené nadhradni
noze a upeviovaci Srouby.

Vase roboticka sekaCka ma tfi noze pfipevnéné k zacimu kotougi.

Pokud nejsou noze poskozené tvrdymi pfekazkami, vydrzi az pét mésicl kazdodenniho pouzivani.
Doporucuje se tydenni kontrola nozll a upeviiovacich sroubd. Uvédomte si, Zze noze maji dva bfity. Kdyz se
jedna strana ztupi, povolte upeviiovaci Sroub, obratte nliZ vzhliru nohama a znovu jej zajistéte. Zkontrolujte,
zda se muze n(z volné otacet.

Soucasti robotické sekacky je sada nahradnich nozu a Sroubu. Dalsi noze |ze zakoupit prostfednictvim
zakaznické podpory.

Abyste zajistili co nejlepsi vykon stroje, vyménujte vzdy vSechny tfi noze sou€asné. Pouzivejte pouze
nahradni dily dodané vyrobcem.

POZNAMKA: Po demontazi nebo vyméné noz(i se ujistéte, Ze jsou Srouby pevné zajistény na svém misté a
Ze se mohou noze volné pohybovat.

A VAROVAN]!

Vyména baterie

Skute€na Zivotnost baterie zavisi na zplsobu pouzivani a okolnich faktorech. Typicka Zivotnost je vsak
nékolik let. Nahradni baterie jsou k dispozici u zdkaznické podpory. Chcete-li vyménit baterii, postupujte
podle nize uvedenych pokynd.

1.
2
3.
4.
5

6.

Nastavte robotickou sekaCku na nejvyssi vysku seCeni.

Zkontrolujte, zda je hlavni vypina€ vypnuty. VycCistéte spodni stranu.

Otocte sekacku vzhlru nohama. Odmontujte 6 Sroubl upevriujicich viko bateriového prostoru.
Vytahnéte baterii a odpoijte ji od robotické sekacky.

Peclivé oCistéte viko a okraj bateriového prostoru. Ne€istoty mohou zpUsobit, ze se do bateriového
prostoru dostane nadmérné mnozstvi vody, coz mlze vést k zdvaznému poskozeni zafizeni.

PFipojte a vloZte nahradni baterii, zaviete bateriovy prostor a upevnéte viko pomoci 6 Sroub(.

Udrzba a skladovéani

Udrzbu, ktera neni popsana v tomto navodu, musi provadét servisni zastupce autorizovany vyrobcem.
PouzZivejte vyhradné originalni dily.

Udrzba
Robotickou sekacku pravidelné kontrolujte a Cistéte a v pfipadé potfeby vymérite opotfebované dily.
Pouzivejte nejlépe suchy karta¢, vihky hadfik nebo zbrousenou dfevénou tycku.

1.

2.

Jednoduché &isténi: Jednoduché Cisténi, pfi kterém odstranite odfezky a neistoty z kol, krytu a Zaci
jednotky, by se mélo provadét alespon jednou tydné.

Dukladné Cisténi: Dakladnéjsi €isténi robotické sekacky, pfi kterém vycistite i tézko pfistupna mista
a dukladnéji zkontrolujete mechanismus sekaCky, byste méli mit v kalendafi alespofi jednou
mé&sicné.

PFizpUsobte se povétrnostnim podminkam: Za vihkého pocasi je tfeba robotickou sekacku Eistit
Castéji, zatimco za suchého pocasi ji mlUzete Cistit méné Casto. Vénujte pozornost povétrnostnim
podminkam na vasi zahradé a pfizplsobte tomu frekvenci Cisténi.

Individualni nastaveni: Sledujte, jak rychle se vase sekacCka znecisti a jak dobfe funguje navzdory
neCistotam. Frekvenci €isténi upravte podle svych pozorovani a potfeb vasi zahrady.

Udrzba a péée o stroj: Robotickou sekacku je nutné nejen &istit, ale musite také pravidelné
provadét servisni Udrzbu. Zkontrolujte opotfebeni sroubl, baterie a Zacich zafizeni a v pfipadé
potfeby dily vymérite.
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Zivotnost baterie
Roboticka sekacka je vybavena bezidrzbovou baterii Li-lon, jejiz Zivotnost se odhaduje na vice nez 2 roky
(v zavislosti na zplsobu zachazeni a pouzivani).

Uskladnéni na zimu
Bé&hem zimy uchovavejte sekacku, nabijeci stanici a zdroj napajeni na suchém misté. Doporu€ujeme pouzit
kdlnu, garadz, nebo jesté Iépe ji uskladnéte pfimo v domé.
Zafizeni pfipravte na zimni uskladnéni nasledujicim zplsobem:
1. Nabijte baterii na 80 %.
2. Nastavte hlavni spina¢ napajeni do polohy ,vypnuto”.
3. Dulkladné vycistéte robotickou sekacku.
4. Odpojte zdroj napajeni ze sitové zasuvky.
5. Odpojte zdroj napajeni od nabijeci stanice.

Umistéte vyrobek do plvodniho obalu, pokud je k dispozici.
Alternativné mUzete vyuzit sluzby zimniho servisu, kterou nabizi nase servisni centrum. Ta zahrnuje kontrolu
vsech dilG a upgrade softwaru, je-li k dispozici.

Pfiprava na jaro

Po zimnim uskladnéni oCistéte nabijeci kontakty na robotické seka€ce i na dokovaci stanici.

Pouzijte jemny brusny papir nebo mosazny karta€. To pomize dosdhnout nejlepsi G€innosti nabijeni a
zabranit jakémukoli ruseni nabijeni.

Cisténi téla sekatky

Protoze je vase roboticka sekaCka napajena baterii, musite byt pfi Cisténi opatrni. Hrubé necistoty odstrarite
mékkym kartaCkem. Pro intenzivni Cisténi pouzivejte ruéni vodni postfik s jemnym domacim Cisticim
prostfedkem.

Pfipadné zbytky po €isténi otfete vlhkym hadfikem.

Likvidace
KdyZz vyrobek dosdhne konce své Zivotnosti, zlikvidujte jej Fadnym ekologickych zpUisobem a nelikvidujte jej
v domovnim odpadu. Informace o sbérnych mistech a jejich oteviraci dobé ziskate od mistniho Gfadu.

Mozné poskozeni zivotniho prostfedi v dUsledku nespravné likvidace baterii / nabijecich baterii. Pfed
likvidaci vyrobku z néj vyjméte akumulator. Baterie / nabijeci baterie se nesmi likvidovat s b&znym
domovnim odpadem. Mohou obsahovat toxické tézké kovy a podléhaji nafizenim a pfedpisiim o nakladani
s nebezpelnymi odpady.

Baterie zlikvidujte v souladu s pfislusSnymi mistnimi pozadavky.

7. Prohlaseni o shodé

C€

Timto prohlasujeme na vlastni odpovédnost a jako drzitel technické dokumentace, Ze nasledujici vyrobky:
Ref. Popis

99607  Robotickd akumulatorova sekacka, model RBA2010

99608  Robotickad akumulatorovéa sekacka, model RBA3010

jsou v souladu s nasledujicimi pfislusSnymi evropskymi smérnicemi:

— Smérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich a normy EN 50636-2-107 :2015+A1 :2018+A2:2020+A3:2021;
EN 60335 1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019 +A14:2019+A15:2021

— Smérnice 2014/53/ES o radiovych zafizenich a normy: EN 301 489-1 V2.2.3; EN 301 489-3 V2.3.2,Draft EN
301 489-17 V3.2.6; EN IEC 55014-1: 2021; EN IEC 55014-2: 2021; EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021; EN
61000-3-3: 2013+A2:2021;,EN 301 489-19 V2.2.1,EN 301 489-52 V1.2.1,EN300 328 V2.2.2,EN303 447
V1.3.1,EN 303 413 V1.2.1,EN 301 908-1 V15.2.1,EN 301 908-13 V13.2.1,EN 300 220-2 V3.1.1,EN 300 220-2
V3.2.1, EN 62311:2008, EN 62233:2008,EN 50665:2017,EN 50663:2017,EN 62479:2010

— Smérnice (EU) 2023/1542 o bateriich a odpadnich bateriich a nafizeni (EU) 1907/2006

— Smérnice 2014/30/EU o elektromagnetické kompatibilité a normy: EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-
2:2021, EN IEC 61000-3-2:2019+A1, EN 61000-3-3:2013+A1+A2

— Smérnice 2014/35/ES o nizkonapétovych zafizenich a normy: EN 61558-2-16:2009+A1:2013; EN61558-
1:2005+A1; EN IEC 61558-1:2019

— Smérnice 2011/65/ES Rohs a jeji pozdé&jsi zmény 2015/863 a 2017/2102
— Smérnice 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich a norma EN50419:2006

LPA = 43 dB(A)
LWA = 63 dB(A)

Akusticky vykon, mé&feny
Akusticky vykon, garantovany
San Martino in Rio (Reggio Emilia)

/ﬂﬂ’f’iﬁ
S

Zakonny zastupce
05/01/2025
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8. Reseni problémi
8.1.Poruchové kédy

Nasledujici tabulka poskytuje informace o poruse zobrazené na panelu LCD a pouziva se k tomu, aby
uzivatele upozornila na pfi€inu poruchy a nabidla moznosti jejiho Feseni a odstranéni. Kdyz se aktivuje
porucha a zUstane nevyfeSend, chyba se zaznamena a ulozi do stroje.

8.2.Bézné sledované problémy a jejich Feseni
Pokud sekaCka na travniku nepracuje spravné, postupujte podle nize uvedenych pokynu pro odstrafiovani

problému.

Projev mozného problému

Mozna pfi€ina

Regeni

Sekacka se zastavi a automaticky
obnovi €innost po 5 az 10
sekundach.

Inerciélni navigace v procesu
autokalibrace.

Normaélné muze sekaCka obnovit ¢innost automaticky.

Sekacka se zastavi a automaticky
obnovi &innost po 10 az 20
minutach.

Sekacka ztrati kontakt se
satelitnim systémem a Ceka na
opétovné pfipojeni.

Normalné muze sekaCka obnovit ginnost automaticky.

Sekacka se zastavi a po chvili pfejde

do pohotovostniho rezimu.

Sekacka ztrati signal a nemUze
obnovit ¢innost v nastaveném
Case.

Uzivatel miZe umistit sekacku do nabijeci stanice a zapnout
zafizeni a zkontrolovat, zda se mlize obnovit satelitni signal.
Pokud systém stéle nefunguje normalné, obratte se prosim na
tym poprodejnich sluzeb

Zadni kola sekacky se otadi, ale

sekacka se nepohybuje dopfedu ani

se neotoCi a po uréité dobé se

sekacka zastavi a uvede do spanku.

Rozhrani zobrazuje kéd ,,Jama”.

Sekacka uvizne.

Zkontrolujte, zda neni trava vyssi nez 8 cm. Pokud ano, je
potfeba ji posekat na vysku nizsi nez 8 cm, aby spravné
fungovala. Zkontrolujte, zda na plose nejsou prohlubné. Pokud
pfedni kolo zapadne, pfestane se otacet a prohlubné bude
nutné vyplnit. Zkontrolujte, zda trava nezplsobuje
prokluzovani kol. Pfed se€enim je tfeba pockat, az trava
uschne.

Sekacka je zaparkovana na malém
prostoru za prekazkou, kterad nebyla
neodstranénou z pracovni oblasti, a

na displeji se zobrazi ,Kolize".

Pokud se senzor kolize
nepfetrzité aktivuje v kratkém
Casovém Useku, sekacka se po 20
opakovanich vypne a pfejde do
pohotovostniho rezimu.

Je tfeba vylouéit tuto oblast jako ,oblast pfekazky” na mapé a
pfi vytvafeni oblasti pfekazek se ujistit, ze vzdalenost virtualni
linie od prekazky je dostate¢na

Sekacka nema spravné rozhrani pfi
nabijeni v nabijeci stanici a nelze ji

nabijet.

RTK nakresli mapu a poté dojde k

posunu polohovacich dat.

Umistéte sekacku do nabijeci stanice, opravte signal APNT a
poté znovu vytvofte mapu.

SN | Chybovy kéd | Vyznam PFi¢ina - Feseni
. Je aktivovan senzor zdvihnuti | Normalné Ize tuto chybu vyfesit automaticky. Pokud se problém neustéle opakuje,
1 | Zvednuti N o . Cvx .
sekacky. zkontrolujte jednotku plovouciho plasté sekacky.
. Je aktivovan senzor kolize Normalné Ize tuto chybu vyFesit automaticky. Pokud se problém neustéle opakuje,
2 | Kolize N o . Cvx .
sekacky. zkontrolujte jednotku plovouciho plasté sekacky.
. Je aktivovan senzor naklopeni | Obvykle Ize tuto chybu vyFesit automaticky. Pokud se problém neustéle opakuje, umistéte
3 | Naklopeni N . , T
sekacky. sekaCku na vodorovny povrch a zkontrolujte ji znovu.
4 | PFevraceni i:kaalgcll\)/,ovan senzorprevracent| 14, chybova informace se zobrazi, kdyz se sekacka prevrati.
5 | Mimo ﬁfak:g;a je mimo virtuélni Kdyz sekacka zjisti, ze pfekro€ila virtualni hranici, zobrazi se tato chybovéa zpréva.
6 | Dést izkzlgcll\;ovan destovy senzor Kdyz destovy senzor sekacky zjisti dést, zobrazi se tato informace.
Kdyz je Zaci motor nepfetrzité v provozu s velkym zatizenim, m(ize se zvysit teplota motoru a
7 | CNtcPro Ptehfati Zaciho motoru. zobrazi se tato chybova zprava. Po chvili odpoc&inku by méla byt sekacka schopna
automaticky obnovit provoz.
Kdyz sekacka uvizne na néjakém misté a nemlze se sama vyprostit, zobrazi se tato chybova
8 |Jama Sekacka uvizne na misté. informace. Zkontrolujte okolni podminky a presurite sekacku na misto, kde se mlize volné
pohybovat.
9 | Niznap Nizka Grovei nabiti baterie. sKtti)r/‘ziCJie Uroven nabiti baterie nizkd, zobrazi se tato zprava. Nechte sekacku nabit v nabijeci
10 | CStErr % aci motor nelze inicializovat. Vypnfete sekacku a znovu Jllnabljte.IZk,uste sekacku znovu spustit, pokud se ¢asto opakuje,
obratte se na poprodejni tym, ktery vdam poskytne dalsi podporu.
11 Chynakl1 Senzor akceleratoru sekacky | Vypnéte sekaCku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
Chynakl2 nelze inicializovat. obratte se na poprodejni tym, ktery véam poskytne dalsi podporu.
Sekacce se nepodafilo Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
12 | Chycesty . : - ) A S <
naplanovat dréhu se€eni. obratte se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
13 | Za&dna mapa Sekatka nema ulozenou Vytvofte mapu a poutzijte ji. Poté by se chyba méla vyfesit automaticky.

zaddnou mapu.

Sekacce se nepodafilo ziskat

Presurite sekaCku na volné prostranstvi a chvili pockejte. Zkontrolujte, zda sekacka mlze

Sekacka se €asto vraci do nabijeci
stanice k nabijeni a na obrazovce se

zobrazuji vysoké teploty motoru
sekacky.

Motor sekacky je vybaven

ochranu proti prehfati. Sekacka se

vrati do nabijeci stanice k nabiti a
poté automaticky vyjede a zane
sekat.Je tfeba pockat, az se
teplota motoru ochladi.

Zkontrolujte, zda trédva na pozemku neni vyssi nez 8 cm a zda
neni pfilis husta, pokud ano, posekejte ji na vysku nizsi nez 8
cm, jinak to ovlivni G€innost seCeni.

Sekacku nelze nabijet v nabijeci
stanici a na displeji se zobrazi

.Teplota baterie je pfilis vysoka”.

Teplota akumulatoru je ovlivnéna
vysokou okolni teplotou, pfi
prekroceni limitl je chranéna
pfed nabijenim.

Kdyz se teplota snizi, stroj automaticky obnovi nabijeni

Uzivatel nemuze pfipojit aplikaci
Freemow RBA2010 / 3010 k
sekaCce pres Bluetooth.

Problém s pfipojenim sekacky
pfes Bluetooth.

Vypnéte a zapnéte sekacku, zavfete aplikaci Freemow
RBA2010 /3010. Oteviete stranku nastaveni Bluetooth telefonu
a vypnéte 3010 a zkontrolujte, zda se aplikace spoji se
sekaCkou pfes Bluetooth. Pokud k problému dochézi €asto,
kontaktujte poprodejni servis.

Uzivatel nemuze pfipojit aplikaci
Freemow RBA2010 / 3010 k
sekaCce pres WiFi.

Problém s pfipojenim sekacky k
siti WiFi.

Vypnéte a zapnéte sekacku, ujistéte se, ze méa nabijeci stanice
pokryti signalu WiFi domaciho routeru, a poté zkontrolujte, zda
se sekaCka muze pfipojit k WiFi &i nikoli. Pokud k problému
dochézi €asto, kontaktujte poprodejni servis.

14 | Zadna pol . znovu ziskat Gdaje o poloze &i nikoli. Pokud se zprava ,Zadna pol” stale zobrazuje, obratte se
Udaje o poloze. p .
na poprodejni servis.
Sekacce se nepodafilo vytvofit | Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
15 | Porcesty . .. ) . S <
drahu seceni. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dal$i podporu.
PFesurite sekaCku na volné prostranstvi a chvili pockejte. Zkontrolujte, zda sekaka mize
16 | Sigztracen Sekacka ztratila navigaéni data.| znovu ziskat idaje o poloze ¢i nikoli. Pokud se zprava ,Sigztracen” stale zobrazuje, obratte se|
na poprodejni servis.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
17 | CHYBA 485 . ) NV S o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
18 | CHY DSV . ) NV S o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekatku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
19 | CHY DSG . ) NV S o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
20 | CHY RTK . ) NV S o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
21 | CHY RF . ) NV S o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,
22 | CHY BIT6 . ) NV B o
sekacky. obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdm poskytne dalsi podporu.
23 | CHY IMU Problém vnitfni komunikace Vypnéte sekacku a znovu ji nabijte. Zkuste sekacku znovu spustit, pokud se €asto opakuje,

sekacky.

obrat'te se na poprodejni tym, ktery vdam poskytne dalsi podporu.

Sekacka neni v provozu, na
obrazovce se zobrazuje zprava
»Zadna mapa”.

Mapa nebyla vytvofena nebo
nebyla spravné ulozena.

Zkuste vytvofit a aktivovat mapu.
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Projev mozného problému

Mozna pficina

Na travniku jsou neposecené
plochy.

Pokud motor sekacky spustil
ochranu proti pfetizeni, pfestane
sekat na 15 s, takze zlstane
néjakéa neposekana oblast. Nebo
se mohl aktivovat Ultrazvukovy
snimac. Sekacka se této oblasti
vyhne a ponecha néjakou
neposeCenou oblast.

Sekacka si zapamatuje nepose€enou plochu, po plném pokryti
jednim smérem se sekacka vrati na nepose€enou plochu a tuto
plochu znovu posece.

Poznamky

Zaci motor se otadi, ale vykon
seCeni neni dobry.

NoZe nejsou dostate¢né ostré.

Vyméiite opotfebené noze za nadhradni.

Signal APNT sekacky je dobry, ale
kdyz sekacka na travniku couva,
sekacka se otoCi smérem
dovnitftravniku.

Kdyz je trava pfilis vysoka nebo
jsou na ni v&tsi terénni nerovnosti,
aktivuje se Ultrazvukovy snimac.

Ujistéte se, ze vyska travy neni vyssi nez 8 cm a pfi konfiguraci
mapy se vyhnéte oblasti s vysokymi schody.

Stav kontrolek LED referenéni
stanice.

Blikajici kontrolky LED indikuji
abnormalni stav referenéni stanice
a také sekacky.

Na referencni stanici je pét kontrolek.Kontrolka RMS: Pokud
tato kontrolka stéle blika, znamena to, ze sekatka ma problém
s komunikaci s referencni stanici. Pfiblizte sekacku k referencni
stanici a zkontrolujte, zda se kontrolka za¢ne svitit. Pokud
problém stéle nelze vyfesit, obratte se prosim na tym
poprodejnich sluzeb.Kontrolka DSG: Pokud tato kontrolka
stale blika, znamena to, Ze referenéni stanice nemuze ziskat
stabilni satelitni signal. Pfemistéte referenéni stanici do
otevieného prostoru a znovu zkontrolujte signalizaci. Pokud
problém stéle nelze vyfesit, obratte se prosim na tym
poprodejnich sluzeb.Kontrolka RMG: Pokud tato kontrolka
stale blikd, znamena to, ze roboticka sekatka nemlze ziskat
stabilni satelitni signal. Pfemistéte robotickou sekacku do
otevfeného prostoru a znovu zkontrolujte signalizaci. Pokud
problém stale nelze vyfesit, obratte se prosim na tym
poprodejnich sluzeb.Kontrolka WiFi: Pokud tato kontrolka stale
blika, znamena to, Ze roboticka sekacka nema stabilni pfipojeni
k siti WiFi. Pfemistéte robotickou sekacku blize k domovnimu
routeru a znovu zkontrolujte signalizaci. Pokud problém stale
nelze vyfesit, obratte se prosim na tym poprodejnich sluzeb.

Tlagitko spusténi, domu a
pozastaveni v aplikaci nefunguji.

Sekacka je v rezimu manuélniho
ovladani a ne v rezimu
automatického provozu.

Pomoci aplikace nebo ovladaciho panelu sekacky opustte
rezim manuélniho ovladani a poté vyberte rezim
automatického provozu.

Na sekacce se zobrazuje
,Pohotovostnirezim” a sekacka
neseCe.

Bylo stisknuto tlacitko zastaveni
nebo byla sekacka zastavena
senzorem zdvihnuti anebo se
aktivoval senzor kolize, takze

presla do pohotovostniho rezimu.

Stisknéte tlacitka spusténi a OK a zkontrolujte, zda se sekacka
muUze vratit do normalniho pracovniho rezimu. Pokud tomu tak
neni, zkontrolujte, zda neni senzor zdvihnuti nebo senzor kolize
stale aktivovan. Pokud nelze senzor resetovat po manualnim

resetovani, kontaktujte zakaznicky servis.
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1. Ubersicht tiber den RBA 2010 / RBA 3010 Mahroboter

1.1. APNT: Volistandige Technologieabdeckung fiir eine prazise und intelligente, grenzenlose Lésung
RBA 2010 / RBA 3010 Robotermaher ist eine hochentwickelte Maschine, die die fortschrittliche Positionierungs-
und Navigationstechnologie (APNT) nutzt, die aus Satelliten- und RGB-Navigationstechnologie, visueller
Kartierung und auch visueller Objektdiagnosetechnologie besteht, um genaue Standortdaten zu erzielen. Diese
Technologie ermoglicht es dem Robotermaher, seine Umgebung zu kartieren und seine Position innerhalb der
Umgebung auf Zentimeterebene zu bestimmen, was ihm das Navigieren und Mandvrieren um Hindernisse
herum ermaoglicht.

Satellitennavigation
Zentimetergenaue Navigation
fur den grenzenlosen RBA
2010 / RBA 3010-Mahroboter
im offenen Rasen Bereich.

Pl RGB-Graserkennung
B Der grenzenlose Mahroboter RBA 2010 /
RBA 3010 basiert auf modernster Kl und
B einem neuronalen Computernetzwerk und
ist mit einer RGB-Stereokamera
Il 2 usgestattet, die RGB-Farbinformationen
B (Rot, Grin, Blau) aus verschiedenen
Bl \Winkeln erfasst und so eine
i Tiefenwahrnehmung und eine hochprazise
Pl stereoskopische Bildmodellierung von
g drcidimensionalen Bildern erméglicht.

Kl-Vision-Navigation

Verwenden der Kamera um eine

prazise virtuelle Karte zu erstellen. Sie [
ist ein zuverlassiger und perfekter
Begleiter der Satellitennavigation.

1.2. RBA 2010 / RBA 3010 APP

REOVLA APP ist ein wichtiger Teil des RBA 2010 / RBA 3010-Systems. Der Robotermaher arbeitet mit REVOLA
APP zusammen, um das virtuelle Grenzsystem zu erstellen, das der Maher spater identifizieren und mit dem er
arbeiten kann. Bitte scannen Sie den untenstehenden QR-Code, um die APP herunterzuladen. Alternativ suchen
Sie im APP Store (fur iPhone-Benutzer) oder bei Google Play (fir Android-Telefonbenutzer) nach dem Stichwort
~REVOLA".

¥  Ladenim

@& App Store

JETZT BE
" Google Play

1.3. Beschreibung des Produkts

Al Vision-Kamera mit RGB-Stereofunktion

Stopp-Taste Regensensor

Ultraschallsensor

Bedienfeld

Hinterrad Vorderrad

LED-Licht

= —\ — j

e AT v‘;/—

,o-/m_wat‘d
e — e A2 /

/

Schneidscheibe

USB-

Batterieabdeckung

Netzteil Erweiterung

1

Ersatzklingen mit Schrauben

@
0‘::\““3\

Schraubeund Inbusschliissel Bedienungsanleitung

*

Diese Konfiguration ist fir die meisten Rasenflachen geeignet. Bei komplexen Rasenflachen oder fir
Funksignale undurchlassigen Hindernissen sollte die Referenzstation auf der beiliegenden Teleskopstange
montiert werden. Fir sehr groBBe Flachen mit Hecken oder Baumen sollte die Referenzstation noch hoher
montiert werden. Dazu empfehlen wir unser separat erhaltliches Montageset. (Siehe Kapitel 4).
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2. Sicherheitshinweise
2.1. Verwendungszweck

Diese BEDIENUNGSANLEITUNG ist als Teil der Maschine zu betrachten und sollte immer an der Maschine
vorhanden und fur den Bediener zuganglich sein.

Diese Maschine ist ausschlieBlich fir den Einsatz zum Mahen von Gras bestimmt. Jede andere Verwendung wird
als nicht bestimmungsgemal angesehen. Die Einhaltung und strikte Befolgung der vom Hersteller
angegebenen Betriebs-, Wartungs- und Reparaturbedingungen ist ebenfalls ein wesentlicher Bestandteil der
bestimmungsgemaBen Verwendung.

Die Betriebs- und Sicherheitshinweise fir dieses Zubehor sind unbedingt zu beachten. Eigenmachtige
Veranderungen an dieser Maschine sowie die Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung konnen den Hersteller
von der Haftung fiir daraus resultierende Schaden befreien. Diese Anleitung enthalt an mehreren Stellen
Hinweise zum sicheren Arbeiten. Wenn der Text eine solche Anweisung enthélt, ist die Anweisung durch das
folgende WARNUNG-Symbol gekennzeichnet: Warnung vor einer héchstwahrscheinlichen Gefahr von schweren
Verletzungen oder Lebensgefahr, wenn die entsprechenden Anweisungen nicht befolgt werden.

Die Maschine darf nicht in offentlichen Bereichen verwendet werden.

2.2. Sicherheitssymbole

Die Sicherheitssymbole dienen dazu, Sie auf mégliche Gefahren aufmerksam zu machen. Die
Sicherheitssymbole und ihre Erklarungen verdienen lhre Aufmerksamkeit und Ihr volles Verstandnis. Die
Warnhinweise der Symbole allein beseitigen keine Gefahr. Die Anweisungen und Warnungen, die sie geben,
sind kein Ersatz fur angemessene UnfallverhiitungsmafBnahmen.

Lesen und verstehen Sie unbedingt alle Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung, einschlieBlich aller
Sicherheitssymbole und Warnsymbole wie "GEFAHR", "WARNUNG" und "VORSICHT", bevor Sie dieses Gerat
benutzen. Die Nichtbeachtung aller unten aufgefiihrten Anweisungen kann zu Stromschlag, Feuer und/oder
schweren Verletzungen fiihren.

SICHERHEITSWARNSYMBOLE: Weisen auf GEFAHR, WARNUNG oder VORSICHT hin. Kann in Verbindung mit
anderen anderen Symbolen oder Piktogrammen verwendet werden.

Vorsichtl! Verletzungsgefahr durch

herausgeschleudertes Material! Halten
* || Sie umstehende Personen fern vom
I«ﬂ Gerat.

Diese Anleitung muss gelesen werden.

VORSICHT - Bertiihren Sie nicht die rotierende Klinge.
WARNUNG - Setzen Sie sich nicht auf das Gerét.

WARNUNG - Hénde und FiiBe von den
& rotierenden Klingen fernhalten. Hande

oder Fuf3e niemals in die Nahe oder
@ unter das Gehause halten, solange der
£ | Mahroboter in Betrieb ist.

@ Betriebsmittel der Schutzklasse lll.

Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht Giber den normalen Hausmiill entsorgt
werden. Bitte flhren Sie es dort, wo entsprechende Einrichtungen vorhanden sind, der
Wiederverwertung zu. Hinweise zur Wiederverwertung erhalten Sie bei den Behérden vor Ort oder
bei Ihrem Handler.

WARNUNG - Schalten Sie die Maschine aus
bevor Sie an ihr arbeiten oder sie anheben.

ERITTIIEE

Warnsymbole auf dem Netzteil

.. Lesen Sie vor der Verwendung den
IL——-II entsprechenden Absatz im Handbuch.

Doppelisolierung.

Elektroaltgerate durfen nicht im Hausmdll
entsorgt werden. Recyceln Sie dort, wo es
Moglichkeiten gibt. Erkundigen Sie sich
bei lhrer ortlichen Behoérde oder Ihrem

Handler nach Recycling-Ratschlagen.

c € CE-Konformitatszeichen.

Bewertete maximale
Ta: 45°C
Umgebungstemperatur 45 °C.

%% Polausrichtung.

&

SMPS (Netzteil) mit einem kurzschlussfesten
Sicherheitsnetzteil.

SMPS (Netzteil).

Das Schaltnetzteil ist nur fir den
Innenbereich geeignet.

S @

Warnsymbole auf dem Akku

Batterien enthalten Li-lon und sollten nicht im
normalen Hausmdill entsorgt werden.
Wenden Sie sich fiir Hinweise zur Entsorgung
-lon an |hre 6rtliche Behérde.

Nicht ins Wasser werfen.

¢
%

?
?

—

_\_ | Setzen Sie den Akku nicht tber langere Zeit
// starker Sonneneinstrahlung aus und lassen
| Sie ihn nicht bei hohen Temperaturen (max.
45 °C) liegen.

Nicht ins Feuer werfen.

C——

X
Iy
3]
(2)

\—

Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht Gber den normalen Hausmiill entsorgt
werden. Bitte fiihren Sie es dort, wo entsprechende Einrichtungen vorhanden sind, der
Wiederverwertung zu. Hinweise zur Wiederverwertung erhalten Sie bei den Behorden vor Ort
oder bei lhrem Handler.
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2.3. Vorbereitung

e Lesen Sie die Anweisungen sorgfaltig durch und vergewissern Sie sich, dass Sie sie vollsténdig verstanden haben.
Machen Sie sich mit den Bedienelementen und dem richtigen Gebrauch der Maschine vertraut.

e Erlauben Sie Kindern, Personen mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung und Kenntnis oder Personen, die mit dieser Anleitung nicht vertraut sind, niemals, das
Gerat zu benutzen.

e Ortliche Vorschriften kénnen das Alter des Bedieners einschranken. Kinder sollten beaufsichtigt werden, um
sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

¢ Der Betreiber oder Benutzer ist fur Unfalle oder Gefahren verantwortlich, die anderen Personen oder deren
Eigentum zustol3en.

e Uberpriifen Sie regelmiBig den Bereich, in dem die Maschine eingesetzt werden soll, und entfernen Sie alle
Steine, Stocke, Drahte und anderen Abfille, die die Maschine beschadigen oder unsicher machen kénnten.

* RegelmaBige Sichtprifung, um sicherzustellen, dass die Klingen, Klingenbolzen und die Mahscheibe nicht
abgenutzt oder beschadigt sind. Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte Klingen und Bolzen satzweise, um
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keine Unwucht zu erhalten.

e Lassen Sie das Gerat nicht unbeaufsichtigt laufen, wenn Sie wissen, dass sich Haustiere, Kinder oder Menschen in
der Nahe befinden.

* Verwenden Sie die Maschine niemals zum Ausgleichen unebener Flachen.

e \Wenn die Messer nicht mehr richtig schneiden oder der Motor Uberlastet ist, Uberprifen Sie alle Teile Ihres Gerats
und ersetzen Sie die abgenutzten Teile. Wenn eine umfangreichere Reparatur erforderlich ist, wenden Sie sich an
den Kundendienst.

2.4. Gebrauch

Halten Sie lhre Hande oder FiB3e nicht in die Nahe oder unter rotierende Teile.
* Niemals die Maschine bei laufendem Motor anheben oder tragen.
¢ Schalten Sie den Hauptstrom ab:
-vor der Beseitigung von Verstopfungen,
-vor der Uberpriifung, Reinigung oder Wartung der Maschine,
-nach dem Auftreffen auf einen Fremdkérper, um die Maschine auf Schaden zu Gberprifen,
-wenn die Maschine ungewdhnlich zu vibrieren beginnt, und um sie vor der Wiederinbetriebnahme auf
Schaden zu Gberprifen.
e Achten Sie darauf, dass sich Hande und FuBBe nicht in der Nahe der rotierenden Messer befinden, wenn sich der
Hauptschalter in der Position AN befindet.
Heben Sie den Mahroboter niemals an und tragen Sie ihn nicht, wenn der Netzschalter auf AN steht.
Lassen Sie den Maher nicht von Personen benutzen, die nicht wissen, wie er funktioniert oder sich verhalt.
Stellen Sie keine Gegensténde auf den Mahroboter oder die Ladestation.
Verwenden Sie den Mahroboter nicht mit defekten Messertellern, Gehause, Messern, Schrauben, Muttern usw.
Vermeiden Sie den Einsatz des Gerats in nassem Gras. Dies kann zu zusatzlichem Verschleil3 fihren und den
Reinigungsaufwand erh&hen.

2.5. Pflegen Sie ihr Werkzeug

e Schalten Sie das Gerat aus, wenn es Uber unebene Flachen, z. B. Treppen, getragen werden soll.

* Inspizieren Sie die Maschine vor jedem Gebrauch. Nehmen Sie die Maschine niemals in Betrieb, wenn
Sicherheitsvorrichtungen (z. B. Aufprallschutz, Teile der Schneidvorrichtung oder Bolzen) fehlen, abgenutzt oder
beschidigt sind. Uberpriifen Sie das Netzkabel auf Beschadigungen. Um eine Unwucht zu vermeiden, miissen alle
Werkzeuge und Bolzen als komplette Satze ausgetauscht werden.

* Verwenden Sie nur Ersatzteile und Zubehér, die vom Hersteller geliefert oder empfohlen wurden. Die Verwendung
von Fremdteilen fUhrt zum sofortigen Verlust aller Garantieanspriiche.

* Vergewissern Sie sich, dass alle Muttern, Bolzen und Schrauben fest angezogen sind und dass sich die Maschine in
einem sicheren Betriebszustand befindet.

¢ Versuchen Sie niemals, die Maschine selbst zu reparieren, es sei denn, Sie wurden entsprechend geschult. Alle
Arbeiten, die nicht in dieser Anleitung aufgefiihrt sind, diirfen nur von autorisierten Servicestellen durchgefihrt
werden.

® Behandeln Sie die Maschine mit groBter Sorgfalt. Halten Sie das Gerat stets sauber. Beachten Sie die
Wartungsanweisungen.

* Uberlasten Sie die Maschine nicht. Arbeiten Sie immer innerhalb des angegebenen Leistungsbereichs. Verwenden
Sie keine Maschinen mit geringer Leistung.

* Betreiben Sie die Maschine nicht fur Zwecke, fir die sie nicht vorgesehen ist.

2.6. Elektrische Sicherheit

VORSICHT!
Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie Unfélle und Verletzungen durch Stromschlag vermeiden kénnen:

* Vor jeder Benutzung ist eine Sichtpriifung des Netzkabels sowie der Lange und des Typs des zu
verwendenden Verlangerungskabels auf Anzeichen von Beschadigung oder Alterung durchzufihren.
Beschadigte Netzkabel erhohen die Gefahr eines Stromschlags.

¢ SchlieBBen Sie das Gerat an eine Steckdose mit einem Fehlerstromschutzschalter an, der einen Nennstrom von
héchstens 30 mA hat.

* Halten Sie das Verlangerungskabel immer in ausreichendem Abstand zu den Schneidwerkzeugen. Sollte das

Stromkabel wahrend der Arbeit beschadigt werden, trennen Sie es sofort vom Stromnetz. BERUHREN SIE
DAS NETZKABEL NICHT, BEVOR SIE ES VOM NETZ GETRENNT HABEN! Es besteht die Gefahr eines
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Das Netzkabel ist nicht austauschbar. Wenn das Kabel beschadigt ist, sollte das Gerat verschrottet werden.
Verlangerungskabel von Messern und anderen beweglichen Teilen fernhalten. Sie kénnen das Kabel
beschadigen und zu einem Kontakt mit stromfihrenden Teilen fihren.

Prifen Sie, ob die Netzspannung mit der auf dem Typenschild angegebenen tUbereinstimmt.

2.7. Wartung und Lagerung

Prifen Sie alle Muttern, Bolzen und Schrauben auf festen Sitz, um sicherzustellen, dass die Maschine in einem
sicheren Betriebszustand ist.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte Teile aus Sicherheitsgriinden.

Vergewissern Sie sich, dass nur die empfohlenen Ersatzschneidemesser eingesetzt werden.

Stellen Sie sicher, dass die Batterien mit dem mitgelieferten oder vom Hersteller empfohlenen Ladegeréat
geladen werden. Bei unsachgemaBer Verwendung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags, einer
Uberhitzung oder des Austretens von atzender Fliissigkeit aus dem Akku.

Die Wartung der Maschine sollte gemal3 den Anweisungen des Herstellers durchgefihrt werden.

Im Falle des Auslaufens von Elektrolyt mit Wasser/Neutralisierungsmittel spilen, bei Kontakt mit den Augen
einen Arzt aufsuchen.

Lagern Sie das Gerat mit voll geladenem Akku bei Raumtemperatur (ca. 20 °C).

Jeder Tiefentladezyklus verringert die Kapazitat des Akkus. Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, wird
empfohlen, den Akku bei langerem Nichtgebrauch alle 6 Monate aufzuladen.

2.8. Transport

Beim Transport Uber langere Strecken sollte der Mahroboter stets in seiner Originalverpackung verpackt
werden.

Um das Gerat sicher zu seinen Einsatzorten zu transportieren:
- STOP-Taste driicken, um den Mahroboter anzuhalten.
-Hauptschalter in die AUS-Position legen, falls Sie den Mahroboter tragen

-Zum Tragen, Griff auf der Rickseite am Boden des Mahgerates nutzen. Beim Tragen darauf achten, dass
Sie den Messerteller vom Korper weghalten.

2.9. Warnungen zur Produktsicherheit

Gefahrliche, sich bewegende Teile erst beriihren, nachdem diese komplett zum Stillstand gekommen sind.
Stellen Sie wahrend der Lagerung und wahrend des Gebrauchs keine schweren Gegenstande auf dem
Méhroboter oder der Ladestation ab.

Benutzen Sie das Gerat nicht, wenn der Hauptschalter beschadigt oder nicht funktionsfahig ist, tUberbriicken Sie
den Netzschalter niemals und schalten Sie ihn in die "AUS"-Stellung, bevor Sie das Gerat lagern bzw. wenn das
Gerat nicht in Gebrauch ist. Fir den Transport des Gerates, insbesondere tber gréBBere Entfernungen, wird
empfohlen, die Originalverpackung zu verwenden.

Wenn der Mahroboter innerhalb des Arbeitsbereiches oder aus dem Arbeitsbereich bewegt werden muss,
halten Sie ihn zuerst durch Driicken der groBen STOP-Taste an.

Drehen Sie dann den Hauptschalter in die AUS-Stellung, bevor Sie den Mahroboter hochheben. Wenn der
Schalter bei AN steht, ist das Gerat eingeschaltet (,AN"-Stellung).

Tragen Sie den Méhroboter so am Tragegriff hinten an der Unterseite des Gerates, dass der Messerteller von
lhrem Korper weggerichtet ist.

AUS
(freigegeben)

(gedriickt)
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3. Maherspezifikation

Allgemeine Daten

Empfohlener Méhbereich

2000 m? 3000 m?

MahergroBBe
(Lange x Breite x Hohe)

738 x 588 x 310 mm 738 x 588 x 310 mm

PackungsgréBe
(Léange x Breite x Hohe)

980 x 670 x 400 mm

Nettogewicht

14,6 kg

Bruttogewicht

29,4 kg

Physikalisches Mahersystem

Batteriepack

Litium-lonen-Batterie
28 V /5700 mAh

Litium-lonen-Batterie
28 V/ 4000 mAh

Schaltnetzteil

Eingang: 100-240 V~ 50/60 Hz, 102 W
Ausgang: 34 V=, max 3,0 A

Netzteilmodell* FY3403000S3

Mahzeit mit einer Ladung 90 min 100 min
Ladezeit 100 min 120 min
Motorentyp Birstenloser Motor
Schnittbreite 22 cm

Schnitthéhe 36 mm - 76 mm

Schnitthohenverstellung

Elektrisch

Konnektivitat und Gerduschentwicklung

BluetoothFrequenzband/Leistung

2400-2483.5 Mhz / 10 dBm

GPS / Mahroboter

GPS: L1, L2;
Galileo: E1, E5a, E5b
BDS: B11, B1C
GLONASS: G1, G2

GPS / Referenzstation

GPS: L1, L2, L5
Galileo: E1, E5a, E5b
BDS: B1l, B1C
GLONASS: G1, G2

LTE

LTE-FDD: B1/B3/B5/B7/B8/B20/B28
LTE-TDD: B38/B40/B41
24 dBm

Lora / Leistung

863-868 Mhz / 11.8 dBm

Maximaler Schalldruckpegel

L ,=43dB,K=3dB
pA

Maximaler Schallleistungspegel

L =63 dB, K=3 dB

Frequenzband / Leistung

0-148,5 kHz / 60 dBuA/m

WLAN-Frequenz (802.11 b/g/n).
Band / Leistung

2412 - 2484 Mhz / 18 dBm

IOT-Leistung

Bluetooth Ja

WLAN Ja

Mobilfunk 2 Jahre kostenlos 3 Jahre kostenlos
29,90€/Jahr nach 2 Jahren 29,90€/Jahr nach 3 Jahren

APP Ja

Zubehor

Ersatzklingen 9 Stiick

Ersatzklingenschrauben 3 Stick

Befestigung fir die Ladestation 16 Stiick

Standard-Installationssatz Ja

Zusatzliches Installationsset Optional

WLAN / Leistung

2400 - 2483.5 Mhz / 18 dBm

*WARNUNG:

Benutzen Sie zum Aufladen des Akkus ausschlieBlich das mitgelieferte Netzteil.
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4. Installation

4.1. Montage der Referenzstation an der Teleskopstange (optional)

Im Karton liefern wir auch den Standardsatz, mit dem die Referenzstation auf der Teleskopstange installiert

werden kann, um ein besseres Satellitensignal und eine bessere interne Kommunikation zu erhalten.
41.1. Stuckliste

@\

Abdeckung der Ladestation Verbindungselement und Schrauben Schraubenschlissel ~ Kabelbinder

e S

Anschluss-Splitterkabel fir Ladestation Teleskopstange

4.1.2. Abbildung zur Installation der Teleskopstange

So entfernen Sie die Referenzstationseinheit aus der
Ladestation

Entfernen Sie mit dem mitgelieferten Schraubenschlissel die
Schraube unter der Saule (sieche Abb. 1) und nehmen Sie dann
die Referenzstation vorsichtig aus der Ladestation.

Abb. 1

Montage der Abdeckung an der Ladestation

Nachdem Sie die Referenzstationseinheit entfernt haben,
montieren Sie bitte die Abdeckung der Ladestation an der
Saule und befestigen Sie sie mit der Schraube.

Abb. 2

Entfernen der Befestigungsschraube

Verwenden Sie den Schraubendreher,
um die Befestigungsschrauben der
Referenzstation zu entfernen.

Anbringen der Teleskopstange

Anbringen der Teleskopstange mit
der Referenzstation.

Vollstandige Montage der Teleskopstange

Verbinden Sie das Ober- und Unterteil des
Teleskops und schrauben Sie die Zdhne mit

. Abb. 5
dem Unterteil zusammen. C

Verbinden Sie die Referenzstation und die
Ladestation mit dem Splitterkabel und dem Netzteil
Nachdem das Splitterkabel durch den Telekopstab
geflhrt wurde, verbinden Sie bitte die Anschlisse mit
der Referenzstation und auch mit der Ladestation,
dann die Stromversorgung mit dem Splitterkabel.
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4.2. Organisieren Sie den Garten und beurteilen Sie den Installationszustand

4.2]. Bereiten Sie den Rasen vor

Entfernen Sie Aste, Steine, Spielzeug und andere Hindernisse. Stellen Sie sicher, dass Kinder und Haustiere fern
bleiben. Bevor Sie mit der Einrichtung beginnen, mahen Sie bitte Ihren Rasen auf unter 8 cm.

4.2.2. Planen Sie einen Installationsort fur die Referenzstation
Bewerten Sie lhre Rasenflache und finden Sie eine ebene Flache zum Aufstellen der Ladestation.

Um sicherzustellen, dass die Ladestation gut Satellitensignale empfangen kann, wéhlen Sie bitte eine offene
Stelle fir die Installation.

¢ Halten Sie die Ladestation mindestens 3 m vom Haus, Baumen und Zaunen entfernt (2 m, wenn die
Referenzstation auf der Teleskopstange montiert ist).

* Wenn die Ladestation von Gebauden oder Baumen umgeben ist, achten Sie bitte auf einen offenen
Winkel von mindestens 110°.

¢ Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Grundplatte der Ladestation mindestens 2 m ebener Flache
vorhanden sind.

Wenn kein geeigneter Standort auf dem Boden vorhanden ist, muss der Benutzer die Verwendung des
zusatzlichen Zubehorsatzes in Betracht ziehen, um die Referenzstation auf dem Dach zu installieren (der
zusatzliche Satz ist separat erhaltlich). Wenn Sie die Referenzstation auf dem Dach installieren, stellen Sie bitte
sicher, dass die Station nach oben gerichtet bleibt und nicht blockiert wird, damit die Antenne einen Freiraum
von mehr als 110° hat.

Genligend flacher Platz firr die Rickfihrung des Mahers

Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Ladestation mindestens 2 m flache und offene
Flache vorhanden sind.
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4.3. Separate Montage der Referenzstation (zusatzliches Installationsset, separat erhiltlich)

Wenn der Méher standig Schwierigkeiten hat, das Satellitensignal zu empfangen, empfehlen wir Ihnen, unser

zusatzliches Zubehdrset zu kaufen und die Referenzstation auf Ihrem Dach zu installieren.

4.3.. Stuckliste

() AN

SchraubenschlUssel Kabelbinder

Abdeckung der Ladestation Mast fir Dachmontage

Stange fur Dachmontage Stromversorgung fur Referenzstation Verlangerungskabel

Iy

Selbstschneidende Schrauben

Dehnungsrohr

4.3.2. Abbildung der Dachinstallation

So entfernen Sie die Referenzstationseinheit von der Ladestation

die Referenzstationseinheit von der Ladestation.

Abb. 6

Montieren Sie die Abdeckung an die
Ladestation

entfernt haben, montieren Sie bitte die

sie mit der Schraube.

Abb. 7

Entfernen Sie mit dem mitgelieferten Schraubenschlissel die Schraube von
der Unterseite der Saule (siehe Abb. 6) und entfernen Sie dann vorsichtig

Nachdem Sie die Referenzstationseinheit

Abdeckung an der S&ule und befestigen Sie

Befestigen Sie den Verbinder mit
der Referenzstation

Verwenden Sie die Schraube, um
die Verbinder mit der
Referenzstation zu befestigen.

Abb. 10

Abb. 12

Entfernen der Befestigungsschraube

Verwenden Sie den Schraubendreher,
um die Befestigungsschrauben der
Referenzstation zu entfernen.

Anbringen der Teleskopstange

Anbringen der Teleskopstange
mit der Referenzstation.

—

Montieren Sie die Referenzstation an
der Haltestange, bevor Sie das Kabel
anschlieRen

Schrauben Sie die Referenzstation
fest an die Haltestange, schlieRen
Sie die Kabel wie abgebildet an und
schlieRen Sie dann das Kabel an.

Abb. 11

Befestigen Sie den Bausatz auf dem Dach
oder an der Wand

Ziehen Sie die vier selbstschneidenden
Schrauben auf dem Dach oder an der Wand
an, um den Bausatz zu befestigen, und
schlieen Sie dann die Stromversorgung Uber
das Verlangerungskabel an.
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4.4. Schalten Sie die Ladestation ein
Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit dem Netzteil.

Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit der Ladestation (mit Verbindungssplitterkabel, wenn die
Referenzstation auf einer Teleskopstange installiert ist), befestigen Sie die Ladestation mit Schrauben am
Boden.

Grundplatte der Ladestation befestigen
Befestigen Sie die Grundplatte mit den Schrauben.

Wenn die Ladestation eingeschaltet ist, leuchtet die obige blaue LED dauerhaft. Wenn keine Lichter leuchten,
Uberprifen Sie bitte die Stromversorgung und die Anschlisse oder rufen Sie unser Servicecenter an.

Schalten Sie den Mahroboter ein und stellen Sie ihn in die Ladestation.

Bitte schalten Sie den Hauptschalter ein, um den Maher einzuschalten.
U ; | *-
Nachdem der Maher eingeschaltet und in der Ladestation aufgeladen wurde, warten Sie bitte eine Weile und

Uberprifen Sie dann die Satellitenverbindung Uber das Bedienfeld der Referenzstation oder den Bildschirm des
Mahers.

RMS-Licht

Indikator fir die Kommunikation mit dem Maher (Funkfrequenz), mit einem kontinuierlichen LED bedeutet, dass sie
verbunden sind, blinkende LED bedeutet, dass sie getrennt sind (wenn dieses Problem kontinuierlich auftreten, dann
beziehen Sie sich bitte auf das Fehlersuche Kapitel).

RCS-Licht
Reserviert fir die Kommunikation mit der Fernbedienung, derzeit nicht in Gebrauch (LED zeigt keinen Status an).

DSG-Licht

Status des Satellitensignals der Referenzstation: Ein kontinuierliches LED-Licht bedeutet, dass die Referenzstation
einen guten Status hat. Blinkendes LED-Licht bedeutet, dass die Referenzstation einen schlechten Status hat (wenn
dieses Problem standig auftritt, lesen Sie bitte das Kapitel zur Fehlerbehebung).

RMG-Licht
Der Status des Satellitensignals des Mahroboters, ein kontinuierliches LED-Licht bedeutet, dass der Maher einen
guten Status hat. Blinkendes LED-Licht bedeutet, dass der Maher einen schlechten Status hat (wenn dieses Problem
standig auftritt, lesen Sie bitte das Kapitel zur Fehlerbehebung).

=

WLAN-Licht &g
Diese LED wird nur wahrend der Fehlersuche verwendet (wenn der Endbenutzer die Parametereinstellungen der
Referenzstation andern muss).

Riickruf-Taste @

Taste fur den Ruckruf des Mahroboters in die Ladestation.

=
Taste fiir Referenzstation und Méherpaarung | ©

Zur Verwendung, wenn es eine neue Referenzstation gibt. Um diese zu koppeln, missen Sie die Taste fir 5
Sekunden driicken.
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Mittlerweile kann der Systemstatus auch auf dem Maherbildschirm Uberprift werden. Wenn die Worter APNT
auf dem Bildschirm in umgekehrter Darstellung angezeigt werden, bedeutet dies, dass das System gut
eingerichtet und fur die Kartenerstellung bereit ist.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Karte BLE WLAN

(D(2))(2)(s)
(s)(2)(s)(2)()
(=) (&) (&)
@)

4.5. Méaher in der RBA 2010 / RBA 3010 APP hinzufiigen und das System einrichten
4.5.1. Offnen Sie Ihre REVOLA-APP und registrieren Sie Ilhr neues Konto

Die RBA 2010 / RBA 3010-APP unterstutzt die Registrierung und Anmeldung per E-Mail und Mobiltelefon.

APNT-Symbol

Systemstatusanzeige mit umgekehrter Darstellung
bedeutet, dass der Maher eine gute Verbindung zum
Satelliten hergestellt hat und das Kamerasystem ebenfalls
bereit ist.

e

Registrieren

[-kdpi - renes e rohprurmmer

Willkommen

| i i chen Hor aagebecbrge e gan el dae

Ershe Soivrilte

I ikl S i el MG E LT D T i o wil

Um lhren Méaher hinzuzufiigen, klicken Sie bitte auf das ,,+"-Symbol unten rechts auf der Startseite. Uberpriifen
Sie die Seriennummer lhres Mahers auf dem Typenschild des Mé&hers, geben Sie dann die Seriennummer ein
oder scannen Sie den QR-Code auf dem Typenschild, um fortzufahren, und befolgen Sie die Anweisungen auf
dem Bildschirm.

G hinautbgen
L e — Gerit hnoutigen

MO P

wahlen Sie lhr Gerat

e e s -
: : i w8
Systemzugriff erteilan
[ ] [ - |
Lured arzesgun

0w e . Siendor
o

B ormm s e B o sem

[

0

— Berit Mnoutligen

— G Bl e i— WLAM Kol kur alior

WILAM filbr das Gerdt konfigurieren

Mach Geral suchen et s it WL g tal e B Erfolgreich verbunden!

RBA 3010
A XXXXXXXXXX

i s SO
D &
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4.6. Planen Sie lhren Rasen und richten Sie den Arbeitsbereich ein

Rufen Sie die Seite mit den Geratespezifikationen auf, wahlen Sie den Kartenmodus und erstellen Sie eine Karte.
Bevor der APP-Kartenmodus aufgerufen wird, Uberprift die APP die Systemstatuseinstellungen, um sicherzustellen,
dass eine Karte erfolgreich erstellt werden kann. Wenn einige Probleme nicht dauerhaft gelost werden kénnen,
wenden Sie sich bitte an unser Servicecenter, um weitere Unterstitzung zu erhalten.

Nacharilichar Zehzien

Fermbedienungsmodus #-._

Erstilian S g Kt

Rsherasriie wind dberpriet

Heine Karte «erhl ghar

@i Karsenishe wertigoar

|50 dir BdErwr aniriaah’

Bravcisan Sor isehr Hille

L I-.':| [Ty Ty T g |
o

tachster Schritt

B

Die REVOLA APP unterstiitzt drei Arten der Platzierung der Ladestation: innerhalb des Rasens, neben dem Rasen
oder aufRerhalb des Rasens. Bitte wahlen Sie das Passende fiir lhre Karte aus.

AN B ITLEET LT

Ladestation auRRerhalb der virtuellen Rasengrenze

Bitte stellen Sie sicher, dass sich die Ladestation nicht zu nahe an Geb&uden, Zdunen
oder Baumen befindet.

Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Basisplatte mindestens 2 m gerade Linie
vorhanden sind.

Ladestation Innerhalb der virtuellen Rasengrenze

Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Basisplatte mindestens 2 m gerade Linie
vorhanden sind.

Bitte platzieren Sie die Ladestation nicht zu nahe an der virtuellen Grenze (sollte
groRer als 2 m sein).

Ladestation an der virtuellen Rasengrenze

Bitte stellen Sie sicher, dass sich die Ladestation nicht zu nahe an Gebauden, Zadunen
oder Baumen befindet.

Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Basisplatte mindestens 2 m gerade Linie
vorhanden sind.

4.6.1.

> B BB BB BBDBPBPBEDP P

QOO0 06

Einige wichtige Informationen vor dem Zeichnen der Karte

Bitte bewegen Sie sich beim Einzeichnen des Arbeitsbereichs in der Nahe des Mahers, um
Signalunterbrechungen zu vermeiden. Fiir den Vorgang ist eine Bluetooth-Verbindung zwischen Maher
und APP erforderlich (bitte stellen Sie sicher, dass der Abstand zwischen Ihrem Telefon und dem Maher
weniger als 10 m betragt).

Der Abstand zwischen den Arbeitsgrenzpunkten muss groRer als 50 cm sein und die Arbeitsgrenzpunkte
kdnnen nur gezeichnet werden, wenn das Liniensegment grin wird.

Bitte beachten Sie, dass die Erstellung der Rasenkartierung auf 96 Punkte begrenzt ist.

Die Lange und Breite der Karte muss weniger als 100 Meter betragen.

Griine gestrichelte Linie: An der aktuellen Position kann ein Punkt gezeichnet werden.

——————— Gelbe gepunktete Linie: An der aktuellen Position kann kein Punkt gezeichnet werden.

Grine durchgezogene Linie: erstellte Arbeitsgrenze.

Blaue durchgezogene Linie: Der Leitweg des Mahers zur Ladestation.

Rote durchgezogene Linie: erstellte Hindernisgrenze.

Zuletzt gezeichneten Punkt |6schen.

Speichern und generieren Sie die Karte.

Speichern Sie die Hinderniskarte.

Fligen Sie ein Hindernis hinzu.
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4.6.2. Zeichnen einer Karte mit Ladestation auf3erhalb der Rasenflache
Richten Sie den Leitweg und den Arbeitsbereich ein.

4.6.3. Zeichnen einer Karte mit Ladestation an der Rasenflache
Richten Sie den Arbeitsbereich ein.

Achtung Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol #% und das Bluetooth Symbol 3 Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol #% und das Bluetooth Symbol P 3
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte liberprifen orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte Uberprifen
Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen. Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1 S Schritt 1
v Navigationstasten < v Navigationstasten
° ° Vier Navigationstasten, mit denen Sie o ° Vier Navigationstasten, mit denen Sie

den Maher navigieren kénnen. den Maher navigieren konnen.

&>

Taste Markieren Taste Markieren

Wenn der Maher am geplanten Punkt
angekommen ist, klicken Sie auf diese
Schaltflache, um den Kartenpunkt zu

Wenn der Maher am geplanten Punkt
angekommen ist, klicken Sie auf diese
Schaltflache, um den Kartenpunkt zu

erstellen. Markieren Sie den ersten Punkt in der erstellen. Markieren Sie den ersten Punkt in der
Andockstation Andockstation
Schritt 2 Schritt 3
Schritt 2 Schritt 3

Erstellen Sie mithilfe der Navigationsschaltflachen und Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand jedes
Bevor Sie den ersten Punkt des Fiihrungspfads Sobald alle Fiihrungspfadpunkte markiert sind, klicken des Kartenerstellungspunkts eine virtuelle Grenze Punktes etwa 50 cm betragt und das System
markieren, achten Sie bitte darauf, dass der Maher vor Sie auf die Schaltflache Q, um den lhres Rasenbereichs. mindestens 4 Punkte (maximal 96 Punkte) benétigt.
der Ladestation eine 2 m lange gerade Linie erzeugt. Flhrungsroutendurchlauf zu speichern und mit dem
Einrichtungsprozess der virtuellen Karte fortzufahren.
Schritt 4 Schritt 5 Schritt 4 Schritt 5

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand jedes Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind, Bitte achten Sie beim Erstellen der Karte auf den Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind,

Punktes etwa 50 cm betragt und das System Klicken Sie bitte auf die Schaltfliche @, geben Sie Linienstatus und auf die APP-Popup-Meldung. Klicken Sie bitte auf die Schaltflache &, geben Sie
mindestens 4 Punkte (maximal 96 Punkte) bendtigt. einen Namen ein und speichern Sie ihn. einen Namen ein und speichern Sie ihn.

Bitte achten Sie beim Erstellen der Karte auf den
Linienstatus und auf die APP-Popup-Meldung.
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4.6.4. Zeichnen einer Karte mit Ladestation innerhalb der Rasenflache
Richten Sie den Arbeitsbereich ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol #% und das Bluetooth Symbol P 3
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte liberprifen
Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1

den Maher navigieren koénnen.

v Navigationstasten
° ° Vier Navigationstasten, mit denen Sie

Taste Markieren

Wenn der Maher am geplanten Punkt
angekommen ist, klicken Sie auf diese
Schaltflache, um den Kartenpunkt zu
erstellen.

Markieren Sie den ersten Punkt in der
Andockstation

Schritt 2 Schritt 3

Fahren Sie mit dem Maher an den Rand des
Rasens und markieren Sie den zweiten Punkt (den
ersten Punkt der virtuellen Grenze).

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand
zwischen den einzelnen Punkten etwa 50 cm
betragt und das System mindestens 4 Punkte
(maximal 96 Punkte) bendtigt.

Schritt 4 Schritt 5

Achten Sie bitte auf den Linienstatus, wenn Sie eine
Karte erstellen, und beachten Sie die APP-Pop-up-
Meldung.

Wenn alle Punkte des Arbeitsbereichs markiert

sind, klicken Sie bitte auf die Schaltflache o ,
geben Sie einen Namen ein und speichern Sie ihn.

4.6.5. Off-Limit/Hindernis-Bereich in der Karte hinzufigen
Richten Sie den Sperrbezirk ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol ” und das Bluetooth Symbol %
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte Uberprifen
Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1
v Navigationstasten
Vier Navigationstasten, mit denen Sie
a den Maher navigieren konnen.

Taste Markieren

Wenn der Maher am geplanten Punkt
angekommen ist, klicken Sie auf diese
Schaltflache, um den Kartenpunkt zu
erstellen.

Navigieren Sie lhren Roboter zum ersten Punkt
des Sperrgebiets/Hindernisbereichs.

Schritt 2 Schritt 3

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand jedes
Punktes etwa 50 cm betragt und das System mindestens

Nach dem zweiten markierten Punkt wird die rote
Linie generiert, die den Rand des Sperrbereichs

anzeigt. 4 Punkte (maximal 96 Punkte) benétigt. Bitte achten Sie
beim Erstellen der Karte auf den Linienstatus und auch
auf die Popup-Meldung der APP.

Schritt 4 Schritt 5

Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind,
klicken Sie bitte auf die Schaltflache®, geben Sie
einen Namen ein und speichern Sie ihn. sie.

Nach Abschluss der Erstellung der Hindernisflache
benennen Sie bitte die gesamte Karte und speichern Sie
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4.6.6. Generieren und synchronisieren Sie die Karte mit dem Maher 4.8. Funktionen und Einstellungen der RBA 2010 / RBA 3010 APP
Nachdem die Karte benannt und gespeichert wurde, muss die RBA 2010 / RBA 3010 APP mit dem Maher 4.8.1. Einstellung des Arbeitsplans
kommunizieren und die Karteninformationen mit dem Mé&her synchronisieren. Der Benutzer kann den Arbeitsplan tber die RBA 2010 / RBA 3010-APP festlegen. Es gibt zwei
Arbeitsplanmodi. Beim Wochenplan kann der Benutzer bis zu sieben Arbeitstagen und fir jeden Tag zwei
SchlieBen Sie den Kartenerstellungsprozess ab Zeitfenster festlegen. Mit dem Betriebsintervall kann der Benutzer den Neustarttag festlegen, nachdem der
Bitte bleiben Sie in der Ndhe des Mahers und Maher seine Arbeit abgeschlossen hat.
stellen Sie sicher, dass die Bluetooth- Yt C ' et B Zaiptan Dbarsichn
Verbindung besteht, bevor Sie den !
Kartenerstellungsprozess abschlieBen. Wenn
der Kartensynchronisierungsvorgang i rantas g iy
unterbrochen wird, kehren Sie bitte zur
Kartenseite zurlick und prufen Sie, ob die T
Karte erfolgreich gespeichert wurde oder nicht. u . T @O Egﬁglet?lféi:“id'e
% um ein Zeitfenster
H - 2 o hinzuzuftigen |
. =] +]
4.7. Schnittstelle fiir den Kartenmodus u © Kicken Sie aut die
Nachdem die Karte erfolgreich erstellt wurde, wird diese Karte auf der Hauptseite des Kartenmodus aufgelistet. n i b ®  m ;in Zeitfenster
Auf dieser Seite finden Sie den Zugang zur Hindernisfunktion. H 2u loschen
3 1)
T é} Schaltflache zum Bearbeiten von Hindernissen & »
mae e Die APP unterstutzt die Funktion zum Bearbeiten von n
Hindernissen. Klicken Sie auf diese Schaltflache, um die o n o ooooo
Seite zum Bearbeiten von Hindernissen aufzurufen. Bitte n :
stellen Sie sicher, dass der Maher auch Uber Bluetooth mit
dem Mobiltelefon verbunden ist. Fernbedienungsmodis e Tt i Wachs

Schaltflache ,Karte |6schen” Kartenmodus

w Klicken Sie auf diese Schaltflache, um die aktuell

angewendete Karte zu |6schen. Mihen bei Tageslicht

Der Méher ist mit einer A.l.-Kamera ausgestattet, die fur die visuelle Diagnose und die Erstellung der visuellen
Zur Satellitenkarte wechseln Karte verwendet wird, daher ist die Helligkeit wichtig fur die Leistung, Wir empfehlen, die Funktion ,,Mahen bei
Tageslicht” einzuschalten, um die Mahleistung zu gewabhrleisten.

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um lhre Karte als
Satellitenkarte anzuzeigen.

{ ch Zeitplan einrichten < Zuruch Leftplan einrichien
Schaltflache , Zurtck zur Ladestation”
-_— Klicken Sie auf diese Schaltflache, um dem Maher die " ;.- ; i
' H - - Mahen bei Tageslicht ¥R
Riickkehr zur Ladestation zu befehlen. MR el gL ¥ "

Schaltflache ,Start”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um den Maher zum
Mahen zu veranlassen.

Haue Karme argtellen

@ Harfenwariayt

Schaltflache ,Pause”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um den Maher

g1 > n anzuhalten.

Zeit des Sonnenaufgangs
Zwit des Sonnenuntergangs
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Sobald die Funktion ,Méahen bei Tageslicht” eingeschaltet ist, ermittelt das System die ortliche 4.8.2. Fernbedienungsmodus
Sonngnaufgar!gs— und Sor‘menunte.rgangszeit und vergleicht sie mit dem Arbeitsplan des Mabhers; der . Der RBA 2010 / RBA 3010-Méher unterstiitzt den , Fernbedienungsmodus”. Der Benutzer kann den Méher zu
Arber_csplan_ wird automatisch an _dle Sc')nnenaufgang's- und Sonnenuntergangszeit angepasst, sobald die einem bestimmten Bereich navigieren und den Mahmotor starten. Bitte halten Sie sich in der Nahe des Mahers
Funktion wieder ausgeschaltet wird, wird der vorherige Arbeitsplan wiederhergestellt. auf und achten Sie auf die Verletzungsgefahr, wenn der Maher ferngesteuert wird.
Jeipla rmrnickler E Liefiohan Ubwwachl
Achtung:
A D TR « . s Fir den ,,Fernbedienungsmodus” ist jederzeit eine Bluetooth-
5§ = Verbindung erforderlich. Bitte halten Sie sich bei Verwendung
dieser Funktion in der Ndhe des Mahers auf.
PP —— @& ' XXXXXXXXXXXXXXKXKXXXXXX (i Bitte achten Sie bei der Verwendung dieser Funktion darauf,
EE PN — (- - dass sich keine lebenden Objekte in der Nahe des Méahers
Mahen bei Tageslicht s m N i Wiino1Be hvar Zoftplan
e e ke e w | P
carfieln . o ind 3=t e ey 1 =
i o T.. L_-.-..J!.-.l. J
ST T ] A D, e
ot Wk O W TTRAEGE Ol N2 L, KT o e = 3
-:lo:-:h.hl-:'m-.'-.-;'oll:-':-ﬁ : n @) - (T i it et i e
L s T v w5 PP e A s Tee, Das
Akibrechien l“-T‘F“ﬂ'lﬂ n e, T \.E = ‘.E} ....... e Ll asd RIS MO TEEs
u ) - (VT w -
4 Fernbedienungsmodus
n e oomEaooon
s Kartenmodus

Fel pes Sus v by s

& O sl riess GO e FTREH RO ﬁ.r-dﬁrﬂ Sig lhra
Q) - (Ul i - g P _
n I Thedm 2iplan witd S Tkt dich mil grimesr E-:-rut-:-E-lnstEIIuruJ-:-n
Fastes mischi Sgnisiare pisn
. o 4

©

Bitte stellen Sie sicher, dass diese Schaltflache

eingeschaltet ist, wenn Sie den
.Fernbedienungsmodus” verwenden.

Betriebsintervall

In diesem Arbeitsmodus startet der
Maher nach der eingestellten der
i 3 i Maher nach der eingestellten
Intervallzeit erneut, um den gesamten
Rasen erneut zu mahen.

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX ] XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX

kicybaa i il irbaraal BB T I eremi

Navigationstasten
Beachten Sie, dass die
Grundeinstellung ein woéchentlicher
Zeitplan ist. Intervall basiert auf dem
Wochenplan und dann kann das

Mahintervall in Tagen eingegeben
Fembedie rmngsmodus Fernbedienungsmodus ) werden.

Vier Navigationstasten, mit denen Sie Klicken Sie auf die Schaltflache, um den
den Maher navigieren konnen. .Fernsteuerungsmodus” zu verlassen.

Start-Taste

Sobald der Maher den
Fernbedienungsmodus aktiviert hat,

Hartemnmodus Kartenmodus

Andem Sie lhre L Andem Sie hra
Deriteelnatelungen Geritoeinstellungen klicken Sie auf diese Schaltflache, um

den Mahmotor zu starten.
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4.8.3. Andere Einstellungen

Klicken Sie bitte auf der Startseite des Gerats auf , Gerateeinstellungen andern”, um weitere Einstellungen des
Mahers anzuzeigen.

i systemzeit ¥ 1 Visueler Modus

Elm iy
e '. Eloisriacihe Schnimhdhominatallung W
+ - ﬁu Radarssnsar engiellen

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX

i
*® pegensensor W Miheraprache "

Wik D lolas

Mshiss b Irfesnall

# LED-LEUCHTEN ! Mihmethode

g PIN-Code ruriicksetzen v

n Sthrungseintrag
(&) Bekironischer Zaun
Fermbedisnungsmodus

HR Uber das Geriit
8 push-Benachrichtigung/ Hachrich

artenmsdus

@ Werkseinstellungen wiederherstellen

Andem Sie Ihre
Geritesinstalungen

=" WLAN-Enstellungen W

4.8.3.1. Systemzeiteinstellung

Der Benutzer kann die Mahersystemzeit automatisch einstellen (folgen Sie der Systemzeit lhres Mobiltelefons)
oder die Arbeitszeit manuell einstellen.

@ systemzeit v J © systemzeit A
Systemzeit automatisch einstellen @
Datum Zeit
2023-12-27 | 13:28 () ’
Speichern

4.8.3.2 Einstellung des Radarsensors
Der Benutzer kann den Erfassungsabstand des Radarsensors zwischen 30 cm und 60 cm einstellen.

S Radarsensor einstellen C@

Entfernung:30 cm

N
‘ g Radarsensor einstellen @

(o)

Speichern

rR=—MOW
4.8.3.3 Einstellung des Regensensors

Der Benutzer kann den Regensensor ein- oder ausschalten. Sobald der Regensensor eingeschaltet ist, kann der
Benutzer auch die Aufschubzeit einstellen (nachdem der Regensensor trocken ist, wie lange der Maher noch in
der Ladestation bleibt).

s Regensensor @

% Regensensor @

Verschoben:0 Minuten

fo) 7

Speichern

4.8.3.4 LED-Lichteinstellung

Der Benutzer kann das LED-Licht einstellen. Nach dem Einschalten stehen zwei Arbeitsmodi zur Verfligung:
Immer an oder Inbetriebnahmemodus. Informationen zum Inbetriebnahmemodus finden Sie in der folgenden
Beschreibung.

2@ LED-LEUCHTEN @

Inbetriebnahmemodus}

Wenn der Inbetriebnahmemodus aktiviert ist, funktioniert das Licht nach dem folgenden Prinzip:

@> LED-LEUCHTEN O

Inbetriebnahmemodus

*Das Licht ist immer AN, was bedeutet, dass der Maher vom Satellitensystem gesteuert wird.

eDas Licht blinkt in 0,5-Sekunden-Intervallen, was bedeutet, dass das Satellitensignal schlecht ist und der Maher tber das
visuelle Kartensystem navigiert wird.

*Das Licht blinkt im 2-Sekunden-Intervallen, was bedeutet, dass sowohl die Satelliten- als auch die visuelle Kartierung
schlecht sind und das System mit der visuellen Objektdiagnose navigiert wird.

4.8.3.5 Einstellung der PIN-Code-Rucksetzung
Der Benutzer kann den PIN-Code zuriicksetzen.

@ PIN-Code zuriicksetzen v 8 PIN-Code zuriicksetzen A

Geben Sie Ihren aktuellen PIN-Code ein

Hier eingeben l

Geben Sie Ihren neuen PIN-Code ein

Hier eingeben

Hier eingeben

Speichern
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4.8.3.6 Einstellung des elektronischen Zauns

Der Benutzer kann den elektronischen Zaun ein- oder ausschalten, sobald der "Zaunschalter" eingeschaltet ist,
dricken Sie bitte die Taste ®, um den urspringlichen Punkt Ihres elektronischen Zauns einzustellen, und dann
kann der Benutzer den "Zaunbereich"-Wert einstellen, sobald das System feststellt, dass die Mahposition den
Wert Uberschritten hat, wird das System eine Warnmeldung an das Mobiltelefon des Benutzers senden.

< Zuriick Elektronischer Zaun
J @ Elektronischer Zaun >

-

v (@) [v

Zaun Schalter

Zaun Bereich 0 m

4.8.3.7 Benachrichtigung/Nachrichten-Push

Der Benutzer kann die Benachrichtigungs-/Nachrichten-Push-Funktion ein- oder ausschalten. Sobald
diese Funktion aktiviert ist, sendet das System eine Nachricht an das Mobiltelefon des Benutzers, wenn
das System etwas generiert.

(Q) Push-Benachrichtigung/Nachricht@ (Q> Push-Benachrichtigung/Nachrichto J

4.8.3.8 WLAN-Einstellung

Der Benutzer kann den WLAN-Zugriff auf den Maher festlegen. Wenn beispielsweise der Hausrouter geandert
wird und der Benutzer dann den neuen WLAN-Namen und das neue Kennwort fir den Maher festlegt,
verwendet der Maher die neuen Anmeldeinformationen, um online zu gehen. Bitte beachten Sie, dass unser
System nur die 2,4-GHz-Frequenz unterstitzt.

o1l WLAN-Einstellungen v sil WLAN-Einstellungen A

Wihlen Sie lhren WLAN-Namen:

‘ Hier einge en ‘

Geben Sie Ihr Passwort ein:

‘ Hier einge en W ‘

Speichern

rR=—MOW
4.8.3.9 Visueller Modus

Da der Maher auch eine visuelle Karte in seinem Navigationssystem erstellt, kann er auch bei Verlust
des Satellitensignals noch eine Weile arbeiten.

) Visueller Modus < - Visueller Modus

Visionsgesteuerter Betrichsmodies &

Wann diesa Funstson aingeschaiet ist, kann sich
die Masching far sine hestimmie Zed suf das
Visionssystem werlassen, wenn das BTE-Sysiem nici

funkbticn ke

4.8.3.10 Elektrische Schnitthéhenverstellung
Uber diese Funktion kann der Benutzer die Schnitthéhe des Mahers einstellen, der
Schnitthéhenbereich betragt: 36 mm - 76 mm.

© Elektrische Schnitthsheneinstellung v
Wabhlen Sie Ihre Schnitth6he 20 mm

© Elektrische Schnitththeneinstellung v

o)

Speichern

4.8.3.11 Mahersprache

Der Benutzer kann hier die Anzeigesprache des Méahers einstellen, der Robotermaher unterstitzt mehrere
Sprachen.

> e
a Mihersprache v @) Méhersprache A
[ Deutsch v
Speichern

4.8.312 Mahmethode

Der Benutzer kann hier die Mahmethode des Méahers festlegen. Es gibt zwei Methoden: Optimierungsmodus
und Normalmodus.

& ...
a Méhersprache v 7 Méhersprache A
[ Deutsch v
Speichern

Optimierungsmodus:
Der Maher maht zuerst die komplette Rasenflache von Norden nach Siiden und danach von Osten nach Westen.

Normalmodus:

Der Maher maht zuerst die komplette Rasenflache von Norden nach Siiden. Danach werden nur jene Flachen von Osten nach
Westen gemaht, die beim ersten Durchlauf nicht abgedeckt wurden.
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4.8.3.13 Stérungseintrag

Durch Anklicken dieser Funktion kann der Benutzer die letzten finf Stérungsaufzeichnungen finden. USB-Abdeckung
Entfernen Sie die
USB Abdeckung mit

einem Schraubendreher

o Stoérungseintrag v 0 Storungseintrag A

A XXXXXXXXXXXXXXXXX XXX XXX XX XXX XXXXX

JIJI-MM-TT  XX:XX:XX

XXXXXXXXX XXX XXX XX XXX XXX XX XXX XXXXX
A JUII-MM-TT  XX:XX:XX

Verschlussdeckel

XXXXXXXXX XXX XXX XX XXX XXX XX XXX XXXXX

A Verschlussdeckel ab.
JIJJ-MM-TT XX XX:XX
XOXOXOOOOXXXXXXXXX XXX XXX XX XXX XXX
A USB-Abdeckung
JIJI-MM-TT  XX:XX:XX
USB-Anschluss
XXXXXXXXX XXX XXX X XXX XXX X XXX XXX X XXX . .
A Es gibt zwei USB-

JII-MM-TT - XXIXX:XX

Anschlusse. Bitte stecken
Sie den USB-Stick in den

4.8.314 Uber das Gerat blauen Anschluss.
Die Offline-Firmware-Aktualisierung wird automatisch gestartet, wenn der Maher eingeschaltet wird
(normalerweise mussen Sie ca. 3 Minuten warten, nachdem Sie ihn wieder eingeschaltet haben) und
dann eine USB-Disk im Anschluss erkannt wird.

erkannt wurde, stellen Sie bitte sicher, dass die Internetverbindung stabil ist (WLAN oder 4G). Nun kann die Sobald die Firmware—Aktuansierung abgesch|ossen iSt, setzen Sie danach den Verschlussdeckel auf
Aktualisierung gestartet werden. und befestigen Sie ihn wieder. Sobald die Offline-Firmware-Aktualisierung abgeschlossen ist, wird der
Maher neu gestartet, und sobald er erfolgreich eingeschaltet wurde, ziehen Sie bitte die USB-Diskette
heraus und stellen Sie die Abdeckung wieder her.

Die Gerateinformationen kénnen ausgelesen werden, gleichzeitig kann der Benutzer die Maher-Firmware-
Version finden und auch priifen, ob es eine neue Version gibt. Sobald die neue Firmware

W Uber das Geriit w MR Uber das Gerit "

Wabechsater. XXXXXX
Bettiebalege inggesarml XXXXXX

4.8.3.15 Werkseinstellung wiederherstellen
Der Benutzer kann alle Daten des Méahers auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen, einschlieBlich der erstellten

Lathe- und Emilade srkban, XXOOXXX Karten.
5N XXXXXXXXXXX
@ Werkseinstellungen wiederherstellen ) Werkseinstellun gen
BLE MAC-Adresse XXXXXXXXXXX wiederherstellen
A A A XXXXXXXKXXX Alle folgenden Einstellungen werden auf

dia Werkseinstellungen zurickgesetz,
F XXXXXX m bitte gehen Sie mit Vorsicht vor
Firmrerase- Y ssio

1. Parametereinstellung der Maschine

2. die Alarmaufzeichnungsdaten
A, die Karten im Gerat

Offline-Firmware-Aktualisierung: Fur diesen Vorgang missen Sie das
Unser System unterstiitzt auch die Offline-Firmware-Aktualisierungsfunktion. Gerat Uber Bluetooth verbinden.

Wir werden die Offline-Firmware auf unsere Website hochladen, und der Benutzer muss einen USB-Datentrager

verwenden, um die Datei herunterzuladen und dann die Datei zu aktualisieren. Bitte beachten Sie die unten '
stehende Anleitung zum Offline-Firmware-Update. Abbrechen
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5. Anzeige und Bedienung
5.1. Bedienfeld und Einstellungen

Datum und Uhrzeit
des Mahsystems

Maherstatus ‘ Bereits gemahter
- | Prozentsatz
RasengrofRe

Nummerntaste

Batteriestatus

Arbeitszeit des aktuellen Tages, der Benutzer
kann zwei Arbeitszeitbereiche festlegen

@ ][2][ ]( (8
(e)(z)(e)(e)(e

Zuruck-Taste

Home-Taste

e ) () \
B DD

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Kartentaste

Einstelltaste

Navigationstaste Verifizierungstaste

©@ MAP-Symbol

Arbeitstagsanzeigen, ein schwarzer
durchgezogener Kreis bedeutet,
dass der Tag ausgewahlt ist

Anzeige des
Betriebsmodus

i T1: 09:00-19

T 1_T2:.09:00-19

Kartenanzeige, mit umgekehrter Farbe bedeutet, dass im System eine Arbeitskarte gespeichert ist.

O APNT-Symbol

Systemstatusanzeige mit umgekehrter Farbe bedeutet, dass der Maher eine gute Verbindung zum

Satelliten hergestellt hat und das Kamerasystem ebenfalls bereit ist.

BLE-Symbol

Bluetooth-Anzeige: Wenn eine Bluetooth-Verbindung besteht, hat dieses Symbol eine umgekehrte

Farbe.

WLAN-Symbol (WiFi)

e WLAN-Anzeige: Wenn WLAN verbunden ist, hat dieses Symbol eine umgekehrte Farbe.

4G-Symbol

4G Anzeige: Wenn eine Mobilfunkdatenverbindung besteht, hat dieses Symbol eine umgekehrte

O Farbe.

Symbol fir die untere Seite

@ Verwenden Sie die Taste ¥, um auf dem Bildschirm nach unten zur nachsten Seite zu scrollen.

Symbol fiir der oberen Seite

Verwenden Sie die Taste A, um auf dem Bildschirm nach oben zur nachsten Seite zu scrollen.

5.1.1. Startseite nach dem Einschalten

Nach dem Einschalten des Mahers muss der Benutzer den PIN-Code eingeben. Der Standard-PIN-Code firr den

Maher ist 0000. AnschlieBend kann der Maher eingestellt und betrieben werden. Wenn der Benutzer den
Maher nicht innerhalb von 3 Minuten einstellt, wird der Maher erneut gesperrt und der Benutzer muss den PIN-

Code erneut eingeben.
Bitte PIN-Code eingeben

* LI T

5.2. Mapping-Funktion
Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Mapping”

Mapping-Funktion o
@ Dricken Sie die Taste,Mapping”
<D 1. Karteninfo

2. Karte |6schen

Mahen neu starten

ey 3.

5.2.1. Einstellung ,Karteninfo”

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,1",

aufzurufen. Hier werden aktuelle Karteninformationen angezeigt.

, um die Mapping-Funktionsoberflache aufzurufen.

um die Seite , Karteninfo”

Mapping Function (1) Karteninfo

KartengréBe: XXX qm

2. Karte |6schen Geméhte GroBe: XXX gm
3. Mahen neu starten HindernisgroBe: XXX gm

(2]

5.2.2. Einstellung ,Karte I6schen”

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Ziffer ,2", um die Seite ,Karte |6schen”
aufzurufen. Bestatigen Sie das Loschen der Karte mit der OK-Taste. Die Seite springt dann zur nachsten Seite.

Sobald der Loschvorgang abgeschlossen ist, wird die letzte Seite angezeigt.

Karte |6schen fertig.

Mapping Function o Karte 16schen 9 Karte 16schen e
1. Kartenfo Karte ist bereits vorhanden. Alte Karte wird geléscht...

2. Karte [6schen Karteninformationen |6schen? Bitte

3. Méhen neu starten driicken Sie zur Best&tigung OK!

Karte 16schen o
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5.2.3. Einstellung ,Mahen neu starten”

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,,3", um die Seite ,,Mahen neu
starten” aufzurufen. Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder die Zifferntaste, um einen Neustart
auszuwahlen oder nicht. Und der Mahfortschritt wird nach der Aktivierung von ,,M&hen neu starten” auf Null

gesetzt.

Mapping-Funktion

1. Karteninfo
2. Karte 16schen

3. Mahen neu starten

Mahen neu starten

1. Ja
2. Nein

2]

5.3. Einstellungsfunktion

Drucken Sie die Einstellungstaste und geben Sie dann den PIN-Code ein, um die Einstellungsseite aufzurufen.
AnschlieBend wird das Einstellungsmeni angezeigt.

Drucken Sie die Taste ,Einstellung”

Bitte PIN-Code eingeben

¥ 0%

*

5.3.1. Einstellung ,Datum & Uhrzeit”
Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder dricken Sie die Nummer ,1%, um die Systemeinstellung

,Datum & Uhrzeit" aufzurufen.

Einstellungsfunktion

2. Arbeitsdatum & Modus
3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mdahmodus

7. Sonstiges

Datum und Uhrzeit

2024-10-10 08:08

(2]

5.3.2. Einstellung ,Arbeitsdatum & Modus”

Stellen Sie den Arbeitstag ein

Einstellungsfunktion ()

1. Datum und Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,2”, um die Systemeinstellung
JArbeitsdatum & Modus” aufzurufen. Verwenden Sie ,1"” oder Navigationstaste + OK, um den Modus
JArbeitsdatum & uhrzeit” auszuwahlen, und wahlen Sie dann ,,1”, um den Arbeitstag festzulegen. Wahlen Sie
anschlieBend die Zifferntaste ,0-6", um auszuwahlen, welcher Tag zum Méahen aktiviert ist. Nachdem Sie die
Einstellung des Arbeitstages abgeschlossen haben, driicken Sie die Taste ,ZURUCK" und die
Benutzeroberflache kehrt dann zur Einstellungsseite fur die Arbeitszeit zurlick.

Einstellungsfunktion o
1. Datum & Uhrzeit

3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Arbeitsdatum & Modus 9
1. Arbeitsdatum & uhrzeit

2. Arbeitsmodus

3. Méhen bei Tageslicht

Arbeitsdatum und -uhrzeit e
1. Arbeitstag einstellen

2. Arbeitszeit einstellen

Arbeitsdatum und -uhrzeit o

Verwendung 0-6 Num. Mit der Auf-Ab-Taste
und der Links-Rechts Taste kénnen Sie
Arbeitstage auswahlen

[ So Mo} Di. | Vil Dof Fr i sSa |

rR=—MOW
Stellen Sie die Arbeitszeit ein

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,,2"”, um die Systemeinstellung
LArbeitsdatum & Modus” aufzurufen. Verwenden Sie ,, 1" oder Navigationstaste + OK, um den Modus
JArbeitsdatum & Uhrzeit” auszuwahlen, wahlen Sie ,,2”, um die Arbeitszeit einzustellen. Wahlen Sie
anschlieBend die Zifferntaste , 0-6", zur Auswahl der Arbeitstage. AnschlieBend springt die Benutzeroberflache
zur nachsten Seite. Nachdem Sie die Arbeitszeiteinstellung abgeschlossen haben, dricken Sie die Taste
.ZURUCK". Der eingestellte Wert wird gespeichert sowie angezeigt und kehrt zur vorherigen Seite zurlick.

Einstellungsfunktion o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus|

3. Passwort

Arbeitsdatum & Modus e
1. Arbeitsdatum und uhrzeit

2. Arbeitsmodus

3. Mahen bei Tageslicht

Arbeitsdatum und uhrze e
1. Arbeitstag einstellen

2. Arbeitszeit einstellen

4. Sensoren

5. RF-Einstellung
6. Mdhmodus

7. Sonstiges

Arbeitszeit festlegen

o Arbeitstermin: Fr. e

So_MMo i Dil Vill Do Fll Sa
0 1 2 3 4 5 6

09:00 - 19:00 09:00 - 19:00

09:00 - 19:00 09:00 - 19:00

Einstellung ,Kontinuierliches Mahen”

Auf der Einstellungsseite ,Arbeitsdatum & Modus” des Systems verwenden Sie ,2” oder die Navigationstaste +
OK, um die Einstellung , Arbeitsmodus” auszuwahlen. AnschlieBend wird die nachste Seite angezeigt.
AnschlieBend verwenden Sie zum Aktivieren die Zifferntaste ,,1”. Diese Funktion und die weitere Seite wird
angezeigt.

2. Arbeitsdatum & Modus 9

Arbeitsmodus e e
1. Kontinuierliches Mahen

2. Periodisches Méhen g

Parametersatze erfolgreich!

1. Arbeitsdatum und uhrzeit

2. Arbeitsmodus

Einstellung , Periodisches Mahen”

Auf der Einstellungsseite ,Arbeitsdatum & Modus” des Systems verwenden Sie ,2” oder die Navigationstaste +
OK, um den Modus ,Arbeitsmodus” auszuwahlen. AnschlieBend wird die nachste Seite angezeigt.
AnschlieBend verwenden Sie zum Aktivieren die Zifferntaste ,,2". Wahlen Sie diese Funktion aus, wahlen Sie
dann die Einstellung ,Intervalltage” und stellen Sie mit der Zifferntaste den Wert fir die Intervalltage ein.

Arbeitsdatum & Modus e Working Mode e Mahintervalltage o
1. Arbeitsdatum und uhrzeit 1. Kontinuierliches Mahen
2. Arbeitsmodus 2. Periodisches Méhen
08
(1-99)

Einstellung ,,Mahen bei Tageslicht”

In diesem Modus ermittelt das System die Sonnenaufgangs- und Sonnenuntergangszeit des Standorts
und legt diese als Mahzeit fest.

Arbeitsdatum & Modus 9 Arbeiten mit Tageslicht 9 Arbeiten mit Tageslicht e
1. Arbeitsdatum und uhrzeit 1. EIN . i .
2. Arbeitsmodus 2. AUS Unsere Revola APP ermittelt die Tageszeit

lhres Standorts und stellt den Arbeitsplan

3. Mahen bei Tageslicht entsprechend ein.

09:00-19:00
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5.3.3. Einstellung ,Passwort”

Uber die Passwortfunktion kann der Gerate-PIN-Code geandert werden. Verwenden Sie die Navigationstaste +

OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,3", um die ,,Passwort”-Einstellung aufzurufen. Geben Sie zunachst
den bestehenden PIN-Code ein, dann den neuen PIN-Code, bestatigen Sie dann und geben Sie erneut den

neuen PIN-Code ein.

Einstellungsfunktion o

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

7. Sonstiges

Geben Sie den alten PIN-Code ein

L A .

9 Geben Sie den neuen PIN-Code ein

L .

e

*

Geben Sie den neuen PIN-Code erneut o

¥ ooxF x%

5.3.4. Einstellung ,Sensoren”

Verwenden Sie im Hauptmeni die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Ziffer ,,4", um zur
Einstellung ,,Sensoren” zu gelangen. Der Benutzer kann in der Einstellung ,Sensoren” die Funktionen
.Regensensor”, ,Ultraschallsensor”, ,Maherschnitthéhe” und ,Maher Prompt Stimme"” einstellen.

Einstellungsfunktion (1)
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

7. Sonstiges

Sensoren

1. Regensensor

2. Ultraschallsensor

3. Méaher Schnitthéhe

4. Méher Prompt Stimme

(2]

Regensensor

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK oder driicken Sie die Nummer "1", um die Systemeinstellung
"Regensensor" aufzurufen. Verwenden Sie "1" oder Navigationstaste + OK, um die Regensensorfunktion
einzuschalten, dann wird die nachste Seite angezeigt. Benutzen Sie dann die Zifferntaste, um die
Regenverzogerungszeit in der Ladestation einzustellen, wenn der Sensor trocken ist, driicken Sie nach
Abschluss der Einstellung die Taste "BACK", um zu speichern und zur vorherigen Seite zuriickzukehren. Oder
verwenden Sie "2" oder die Navigationstaste + OK, um die Regensensorfunktion auszuschalten.

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. Passwort

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Einstellungsfunktion 0

Sensoren

1. Regensensor

2. Ultraschallsensor
3. Maher Schnitthéhe
4. Maher Prompt Stimme

9 Regensensor

2. AUS

060 min
(0-999)

Regenverzégerungszeit o

Ultraschallsensor

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder drlicken Sie die Nummer "2", um die

Systemeinstellung "Ultraschallsensor" aufzurufen. Verwenden Sie "1" oder Navigationstaste + OK, um die
Ultraschallsensorfunktion einzuschalten, dann wird die nachste Seite angezeigt, verwenden Sie dann die
Zifferntaste, um den Abstand zum Sensorkopf einzustellen, nachdem Sie die Einstellung abgeschlossen haben,
dricken Sie die Taste "BACK", um zu speichern und zur vorherigen Seite zurtickzukehren. Oder verwenden Sie
"2" oder Navigationstaste + OK, um die Ultraschallsensorfunktion auszuschalten.

Einstellungsfunktion o Sensoren 9 Ultraschallsensor e
1. Datum & Uhrzeit Regensensor
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Ultraschallsensor 2. AUS
3. Passwort 3. Maher Schnitthohe
4. Maher Prompt Stimme
5. RF-Einstellung
6. Mahmodus
7. Sonstiges
Entfernung erkennen (1)
30 cm
(30 - 60)
Maher Schnitthohe
Die Schnitthéhenverstellung erfolgt rein elektrisch.
Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder driicken Sie die Zifferntaste "3", um die
Systemeinstellung "Mahsensor" aufzurufen. Verwenden Sie dann die Zifferntaste, um die Schnitthhe
einzustellen. Der Schnitthohenbereich des Mahers betragt 36 mm bis 76 mm.
Einstellungsfunktion o Sensoren e Maher Schnitthdhe e
1. Datum & Uhrzeit Regensensor

2. Arbeitsdatum & Modus
3. Passwort

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

7. Sonstiges

2. Ultraschallsensor

3. Maher Schnitthohe

4. Maher Prompt Stimme

40 mm

(36 -76)

Maher Prompt Stimme

Der Méaher unterstutzt die Sprachansagefunktion. Mit dieser Funktion meldet der Maher den Status des Mahers,

wodurch der Benutzer den Status des Mahers leichter erkennen kann.

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder drlicken Sie die Taste "4", um die Einstellung
"Maher-Sprachansage" aufzurufen. Danach verwenden Sie die Zifferntasten "1" oder "2", um diese Funktion zu

aktivieren oder zu deaktivieren.

Einstellungsfunktion o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort

5. RF-Einstellung

6. Madhmodus

7. Sonstiges

Sensoren

Regensensor
2. Ultraschallsensor
3. Maher Schnitthohe

4. Maher Prompt Stimme

Maher Prompt Stimme
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5.3.5. Einstellung “RF”

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "5", um die Einstellung "RF-
Einstellung" aufzurufen.

Es gibt zwei Einstellungen im Segment "RF-Einstellung": Slink Scan sowie Slink Info.

Einstellungsfunktion (1 RF-Einstellung [2)
1. Datum & Uhrzeit 1. Slink Scan
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Slink Info

3. Passwort
4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus
7. Sonstiges

Slink Scan

Wenn der Benutzer die Referenzstation wechseln muss oder ein bestehender Kommunikationskanal gestort
wird, muss er Slink Scan verwenden, um den Kanal zu suchen und zu koppeln.

Bringen Sie die Referenzstation in den Kopplungsmodus

Dricken Sie die Kopplung-Taste an der Referenzstation und
halten Sie sie 5 Sekunden lang gedriickt. Danach hért der
Benutzer einen Piepton und die Referenzstation ist zur Kopplung
bereit. (Bitte stellen Sie sicher, dass die DSG-Leuchte wahrend
dieses Vorgangs kontinuierlich leuchtet.)

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Zifferntaste "1", um die Einstellung "Slink
Scan" aufzurufen. Der Méher versucht innerhalb von 300 s, die verfligbare Referenzstation zu finden. Danach
werden alle gescannten Kanéle in der Liste angezeigt, verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder
dricken Sie die Zifferntaste, um das Element auszuwahlen (stellen Sie sicher, dass die Element-ID mit der
Seriennummer der Referenzstation Ubereinstimmt). Sobald der Maher mit der Referenzstation verbunden ist,
wird auf dem Bildschirm die erfolgreiche Verbindung angezeigt.

Einstellungsfunktion (1) RF-Einstellung (2 Slink Scan ()
1. Datum & Uhrzeit 1. Slink Scan Slink-Scannen ...... 300

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Slink Info

3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Méhmodus

7. Sonstiges

Slink Scan e Slink Scan e Slink Scan o

Slink-Verbindung Slink erfolgreich verbunden

T.ID:XXXXXXX, MD:RSTA, CHL:X

2. 1D XXXXXXX,MD:RSTA, CHL:X

3.ID:NULL, MD:NULL, CHL:NULL

rR==MOW

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Taste "2", um die Einstellung "Slink Info"
aufzurufen. Die Seriennummer der Referenzstation, der Kanal und der Verbindungsstatus werden auf dieser
Seite angezeigt.

Einstellungsfunktion o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort

RF-Einstellung
1. Slink Scan
2. Slink Info

e Slink Info e

ID: XXXXXXXXX
CHL: XX

Slink Status: Online
4. Sensoren

5. RF-Einstellung
6. Mahmodus
7. Sonstiges

5.3.6. Einstellung ,Mahmodus”

Der Benutzer kann zwischen drei Mahmodi wahlen, darunter ,Normaler Mahmodus”, ,Verfeinerter Mahmodus”
und ,Ferngesteuerter Mdhmodus”

o Mahmodus e

1. Normaler Mdhmodus

Einstellungsfunktion

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. Passwort

2. Verfeinerter Mahmodus

3. Ferngesteuerter Mdhmodus
4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Normaler Mahmodus

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "1", um "Normaler Méhmodus"

auszuwahlen. In diesem Modus maht der Maher den Rasen in der geomagnetischen Richtung von Norden nach
Stiden.

Einstellungsfunktion o Mahmodus 9 9
1. Datum & Uhrzeit 1. Normaler Mahmodus

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Verfeinerter Mahmodus

3. Passwort 3. Ferngesteuerter Mdhmodus g

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

7. Sonstiges

Parametersétze erfolgreich!

Verfeinerter Mahmodus

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Taste "2", um "Verfeinerungsmahmodus"
auszuwahlen. In diesem Modus maht der Maher den Rasen zuerst in Richtung des Erdmagnetismus von Nord
nach Sid und dann in Richtung des Erdmagnetismus von Ost nach West.

Einstellungsfunktion o Mahmodus e 9
1. Datum & Uhrzeit 1. Normaler Mdhmodus

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort 3. Ferngesteuerter Mahmodus g

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Parametersatze erfolgreich!

Ferngesteuerter Mahmodus

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder drlicken Sie die Nummer "3", um "Ferngesteuerter
Mahmodus" auszuwahlen. In diesem Modus wird der Maher Uber Bluetooth mit dem Mobiltelefon verbunden,
und der Benutzer muss die RBA 2010 / RBA 3010 APP verwenden, um den Maher zu steuern und den Rasen zu
mahen.

98

99



rR==MOW

Einstellungsfunktion a
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Mahmodus

1. Normaler Mahmodus
2. Verfeinerter Mahmodus

3. Ferngesteuerter Mahmodus

&

Parametersatze erfolgreich!

5.3.7. Einstellung ,Sonstiges”

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "7", um die Einstellung

"Sonstiges" aufzurufen. Es gibt sechs Punkte unter "Sonstiges"”, einschlieBlich LED-Licht, Versionsinfo,

Fehlerprotokoll, Batterieinfo, Spracheinstellung und auch Gerateinformationen.

Einstellungsfunktion a
1. Datum & Uhrzeit
2. Arbeitsdatum & Modus

Sonstiges

1. LED-Licht
2. Informationen zur Version

(2]

3. Passwort 3. Fehlerspeicher
4. Sensoren 4. Akku-Infos

5. RF-Einstellung 5. Sprache

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat
LED-Licht

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder driicken Sie die Zifferntaste "1", um die
Einstellungsseite "LED-Licht" aufzurufen. Es gibt drei Optionen unter diesem Segment, einschlieBlich immer
EIN, immer AUS und auch Inbetriebnahme-Modus, verwenden Sie die Navigationstaste oder driicken Sie die

Zifferntaste zur Auswabhl.

Einstellungsfunktion a
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. Passwort

4. Sensoren

5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

Sonstiges

1. LED-Licht

2. Informationen zur Version
3. Fehlerspeicher

4. Akku-Infos

5. Sprache

6. Uber das Gerat

(2]

LED-Licht

1. Immer EIN

2. Immer AUS
3. Inbetriebnahme-Modus

©

LED-Licht: Inbetriebnahmemodus

Benutzen Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "1", um die Einstellungsseite
"LED-Licht" aufzurufen. Verwenden Sie dann die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer
"3", um "Inbetriebnahme-Modus" auszuwahlen. Wenn der Inbetriebnahmemodus aktiviert ist, funktioniert das

Licht nach folgendem Prinzip:

Das Licht ist immer an, d.h. das System arbeitet mit Satelittenkartierung.

Das Licht blinkt in Intervallen von 0,5 Sekunden, wenn das Satellitensignal schlecht ist und das System mit visuellem

Mapping arbeitet.

Das Licht blinkt mit 2s Intervall bedeutet, dass sowohl der Satellit als auch die visuelle Kartierung schlecht sind, das
System arbeitet mit visueller Objektdiagnose.

Informationen zur Version

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer ,,2", um die Seite
«Informationen zur Version” aufzurufen. Alle Firmware Informationen werden hier angezeigt. Verwenden Sie
die Navigationstaste, um die Seite umzublattern.

Einstellungsfunktion o Sonstiges e SN: XOOOOXXXX e
1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht MainVer: XXXXX
2. Arbeitsdatum & Modus NavVer: XXXXX

3. Passwort 3. Fehlerspeicher PMCVer: XXXXXX
4. Sensoren 4. Akku-Infos WMCVer: XXXXXX
5. RF-Einstellung 5. Sprache MMVer: XXXXXX
6. Mahmodus 6. Uber das Gerat USVer: XXXXXX
SIGVer: XXXXXX
DSV: XXXXXXXXXX e

WiFi: XXXXX

LTE: XXXXX

Fehlerspeicher

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder drlicken Sie die Nummer "3", um die Seite
"Fehlerspeicher" aufzurufen. Die Fehlerinformationen des Gerats werden in der Liste angezeigt.

Einstellungsfunktion o Sonstiges 9

1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht Fehler 1: JJJJ-MM-TT XXXXXXX
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Informatione Fehler 2: JJJJ-MM-TT XXXXXXX
3. Passwort 3. Fehlerspeicher Fehler 3: JJJJ-MM-TT XXXXXXX
4. Sensoren 4. Akku-Infos Fehler 4: JJJJ-MM-TT XXXXXXX
5. RF-Einstellung 5. Sprache Fehler 5: JJJJ-MM-TT XXXXXXX
6. Mahmodus 6. Uber das Gerat

Akku-Infos

Verwenden Sie die Navigationstaste + die OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "4", um die Seite "Akku-
Info" aufzurufen. Der Batteriestatus des Gerats wird auf der Seite angezeigt.

Einstellungsfunktion 0 Others e Akku-Infos e
1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht 1. Ladezeiten: XX

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Informatione 2. Bat_Vol: XX

3. Passwort 3. Fehlerspeicher 3. Bat_Cur: XX

4. Sensoren 4. Akku-Infos 4. Adaptor_Vol: XX

5. RF-Einstellung 5. Sprache 5. BmsStaus: XX

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat 6. Bat_Temp: XX

Sprache

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "5", um die Seite "Sprache"
aufzurufen. Der Benutzer kann die gewlinschte Sprache auswahlen.

Einstellungsfunktion a Sonstiges 9 LED-Licht e

1. Datum & Uhrzeit 1_LED-Licht 1. Immer EIN Einstellungsfunktion (1) Sonstiges [2) (3

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Informationen zur Version 2. Immer AUS 1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht 1.English 8.Italiano

3. Passwort 3. Fehlerspeicher 3. Inbetriebnahme-Modus 2. Arbeitsdatum & Modus 2 Informatione 2‘Svenska 9.Nederlands

4 Sens.oren 4. Akku-Infos 3. Passwort 3. Fehlerspeicher 3.Deutsch ’IO.Norslf

5 R':._'E'”Ste”ung 5. %PraChe 4. Sensoren 4. Akku-Infos 4.Dansk 11.Polski

6. Mdhmodus 6. Uber das Gerat 5. RF-Einstellung B, Sprache 5.Espanol 12.Cesky

7 Sonstiges 6. Méhmodus 6. Uber das Geréat 6.Suomalainen 13 {Fr’)?rtugt,jes
7.Francais 14 Eip s
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Uber das Gerat

Verwenden Sie die Navigationstaste + OK-Taste oder driicken Sie die Nummer "6", um die Seite "Uber das
Gerat" aufzurufen. Hier kann der Benutzer die Gerateinformationen Uberprifen.

Einstellungsfunktion o Sonstiges 9
1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Informatione

3. Passwort

Uber das Gerat 9

1. Gesamtarbeitszeit: XXXX

2. Gerate SN: XXXXXXXXXX

3. WLAN Mac: XXXXXXXXXXXX

4. BLE Mac:  XXXXXXXXXXXX

5. 4G ICCID: XXXXXXXHKXXXIHKXKIHXXKXX

3. Fehlerspeicher
4. Akku-Infos
5. Sprache

6. Uber das Gerat

4. Sensoren
5. RF-Einstellung
6. Mdhmodus

6. Wartung und Lagerung

A WARNUNG!

6.1. Reinigung der Kamera

Da die Kamera das wichtigste Element des Systems ist, sollte das Objektiv der Kamera regelmafig
gereinigt werden, um die Robustheit der Kamera zu gewahrleisten. Es empfiehlt sich, das Objektiv
einmal im Monat bei trockenem Wetter oder einmal in der Woche bei feuchtem Wetter mit einem
weichen Tuch zu reinigen.

6.2. Ersetzen Sie die Messer

Stellen Sie sicher, dass der Mahroboter vollstandig ausgeschaltet ist, bevor Sie die Messer reinigen, einstellen
oder austauschen. Tragen Sie immer Schutzhandschuhe. Bitte verwenden Sie zum Entfernen der Schrauben
keinen Elektroschrauber.

Um maximale Schneideffizienz und Sicherheit zu gewahrleisten, verwenden Sie beim Austausch immer die
empfohlenen Ersatzklingen und Befestigungsschrauben.

Ihr Mahroboter verfugt Gber einen Teller mit drei Messern.

Sofern sie nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, kénnen diese Klingen bei tédglichem Gebrauch bis
zu finf Monate lang halten. Es wird empfohlen, die Klingen und die Befestigungsschrauben wochentlich zu
Uberprifen. Beachten Sie, dass die Klingen zweischneidig sind. Wenn eine Seite stumpf wird, |&sen Sie die
Befestigungsschraube, drehen Sie die Klinge um und befestigen Sie sie erneut. Priifen Sie, ob sich die Klinge
frei bewegen lasst.

Ein Satz Ersatzmesser und -schrauben ist im Lieferumfang des Robotermahers enthalten. Weitere Klingen
konnen Uber den Kundendienst erworben werden.

Tauschen Sie immer alle drei Klingen gleichzeitig aus, um die bestmdgliche Leistung Ihres Gerats zu
gewahrleisten. Verwenden Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

HINWEIS: Wenn die Klingen entfernt/ausgetauscht wurden, vergewissern Sie sich, dass die Schrauben fest
angezogen und die Klingen frei beweglich sind.

A WARNUNG!

6.3. Auswechseln der Batterie

Die tatsachliche Lebensdauer der Batterien hangt von der Nutzung und den Umgebungsfaktoren ab, betragt
aber in der Regel mehrere Jahre. Ersatzbatterien sind beim Kundensupport erhaltlich. Um die Batterie zu
ersetzen, befolgen Sie bitte die nachstehenden Anweisungen.

1. Stellen Sie den Mé&hroboter auf die héchste Schnitthéhe ein.
2. Vergewissern Sie sich, dass der Hauptnetzschalter ausgeschaltet ist. Reinigen Sie die Unterseite.

3. Drehen Sie den Maher auf den Kopf. Entfernen Sie die 6 Schrauben, mit denen der Deckel des
Batteriefachs befestigt ist.

4. Ziehen Sie die Batterie heraus und trennen Sie sie vom Mahroboter.
5. Reinigen Sie vorsichtig den Deckel und den Rand des Batteriefachs. Durch Ablagerungen kann zu viel
Wasser in das Batteriefach eindringen und das Gerat stark beschadigen.

6. SchlieBen Sie die Ersatzbatterie an, setzen Sie sie ein, schlieBen Sie das Fach und befestigen Sie den
Deckel mit 6 Schrauben.

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, missen von einem vom Hersteller
autorisierten Wartungsbetrieb durchgefiihrt werden. Verwenden Sie nur Originalteile.

Wartung

Uberprifen und reinigen Sie lhren Mahroboter regelmaRig und tauschen Sie verschlissene Teile bei
Bedarf aus. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Burste, ein feuchtes Tuch oder ein angespitztes
Holzstuck.

1. Einfache Reinigung: Eine einfache Reinigung, bei der Sie loses Schnittgut und Schmutz von
den Radern, dem Gehause und dem Schneidwerk entfernen, sollte mindestens einmal pro
Woche durchgefuhrt werden.

2. Gruandliche Reinigung: Eine grundlichere Pflege des Mahroboters, bei der Sie auch schwer
zugangliche Stellen reinigen und das Mahwerk genauer untersuchen, sollten Sie mindestens
einmal im Monat in |hren Kalender eintragen.

3. Passen Sie sich den Wetterbedingungen an: Bei feuchtem Wetter und Gewitter sollte der
Mahroboter haufiger gereinigt werden, wahrend Sie ihn bei trockenem Wetter vielleicht
weniger oft reinigen kénnen. Achten Sie auf die Wetterbedingungen in |hrem Garten und
passen Sie die Reinigungshaufigkeit entsprechend an.

4. Individuelle Einstellung: Beobachten Sie, wie schnell Ihr Mahroboter schmutzig wird und wie
gut er trotz Verschmutzung arbeitet. Passen Sie die Reinigungshaufigkeit entsprechend |lhren
Beobachtungen und den Bedurfnissen |hres Gartens an.
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5. Wartung und Pflege: Achten Sie darauf, dass Sie Ihren Mahroboter nicht nur reinigen, sondern
auch regelmafig warten. Uberprufen Sie die Schrauben, den Akku und das Mahdeck auf
Verschleifd und tauschen Sie die Teile bei Bedarf aus.

Lagerung im Winter

Bewahren Sie lhren Maher, die Ladestation und das Netzteil im Winter an einem trockenen Ort auf. Wir
empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Innenraum.

Bereiten Sie lhr Gerat wie folgt fur die Wintereinlagerung vor:
1. Laden Sie den Akku zu 80 % auf.
Stellen Sie den Netzschalter auf "AUS".
Reinigen Sie lhren Mahroboter griindlich.
Ziehen Sie den Stecker des Netzteils aus der Steckdose.

ok wnN

Trennen Sie das Netzteil von der Ladestation.

Falls vorhanden, verpacken Sie das Produkt wieder in der Originalverpackung.

Alternativ bietet unser Service-Center einen Winterservice fiir lhr Gerat an. Dieser umfasst eine Uberpriifung
aller Teile und - falls verfligbar - ein Software-Upgrade.

Vorbereitungen fur den Friihling
Reinigen Sie nach der Uberwinterung die Ladekontakte sowohl am Mahroboter als auch an der Ladestation.

Verwenden Sie dazu ein feines Schleifpapier oder eine Messingbdirste; so erreichen Sie die beste Ladeeffizienz
und vermeiden Stérungen beim Laden.

Reinigung des Mahergehauses

Da lhr Mahroboter batteriebetrieben ist, missen Sie bei der Reinigung vorsichtig vorgehen. Entfernen Sie
groben Schmutz mit einer weichen Blrste. Verwenden Sie fir eine intensive Reinigung einen manuellen
Wasserstrahl mit mildem Haushaltsreiniger.

Wischen Sie alle Rickstande nach der Reinigung mit einem feuchten Tuch ab.

=

6.5. Entsorgung

Um die Umwelt zu schonen, entsorgen Sie das Produkt bitte nach Ablauf seiner Lebensdauer ordnungsgemali
und nicht Uber den Hausmiill. Informationen tber Sammelstellen und deren Offnungszeiten erhalten Sie bei
Ihrer Gemeindeverwaltung.

Nehmen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt heraus. Batterien/Akkus diirfen nicht tber den
normalen Hausmdll entsorgt werden. Sie kénnen giftige Schwermetalle enthalten und unterliegen den
Vorschriften fur die Behandlung von Sondermdill. Bitte entsorgen Sie Batterien/Akkus entsprechend den
jeweiligen ortlichen Vorschriften.

7. Konformitatserklarung

Wir erklaren hiermit in eigener Verantwortung und als Inhaber der technischen Dokumentation, dass die
folgenden Produkte:

Ref. Beschreibung
99607 Schnurloser Roboter-Rasenmaher, Modell RBA2010
99608 Schnurloser Roboter-Rasenmaher, Modell RBA3010

mit den folgenden einschldgigen europaischen Richtlinien Ubereinstimmen:
- Richtlinie 2006/42/EG Uber Maschinen und EN 50636-2-107 :2015+A1 :2018+A2:2020+A3:2021;
EN 60335 1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019+A14:2019+A15:2021

- Richtlinie 2014/53/EG uber Funkanlagen und Normen: EN 301 489-1 V2.2.3; EN 301 489-3 V2.3.2,Entwurf EN
301 489-17 V3.2.6; EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021; EN
61000-3-3: 2013+A2:2021;,EN 301 489-19 V2.2.1,EN 301 489-52 V1.2.1,EN300 328 V2.2.2,EN303 447
V1.3.1,EN 303 413 V1.2.1,EN 301 908-1 V15.2.1,EN 301 908-13 V13.2.1,EN 300 220-2 V3.1.1,EN 300 220-2
V3.2.1, EN 62311:2008, EN 62233:2008,EN 50665:2017,EN 50663:2017,EN 62479:2010

- Richtlinie (EU) 2023/1542 Uber Batterien und Altbatterien und Verordnung (EU) 1907/2006

- Richtlinie 2014/30/EU Uber elektromagnetische Vertraglichkeit und Normen: EN IEC 55014-1:2021; EN IEC
55014-2:2021; EN IEC 61000-3-2:2019+A1; EN 61000-3-3:2013+A1+A2

- Richtlinie 2014/35/EU Uber Niederspannungsgerate und Normen: EN 61558-2-16:2009+A1:2013; EN 61558-
1:2005+A1; EN IEC 61558-1:2019

- Rohs-Richtlinie 2011/65/EG und ihre nachfolgenden Anderungen 2015/863 und 2017/2102

- Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate und EN50419:2006

Akustische Leistung, gemessen LPA = 43 dB(A)

Akustische Leistung, garantiert LWA = 63 dB(A)

Gesetzlicher Vertreter
05/01/2025

San Martino in Rio (Reggio Emilia)
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8. Fehlerbehebung
8.1. Fehlercode

Die folgende Tabelle zeichnet die auf dem LCD-Display angezeigten Fehlerinformationen auf und dient dazu, den
Benutzer zur Fehlersuche und -behebung auf den Fehlerinhalt hinzuweisen. Wenn eine Stérung ausgeldst wird und
ungeldst bleibt, wird die Stérung aufgezeichnet und in der Maschine gespeichert.

8.2.

Haufig beobachtete Probleme und Fehlerbehebung

Wenn der Méher auf dem Rasen nicht richtig funktioniert, befolgen Sie bitte die nachstehenden Hinweise zur

Fehlerbehebung.

Symptom

Mégliche Ursache

L6ésung

Der Maher stoppt und setzt nach
5 - 10 Sekunden automatisch

Tragheitsnavigation im

SN |Fehlercode Bedeutung Ldsung . : Selbstkalibrierungsprozess. Normalerweise kann der Maher automatisch wiederhergestellt werden.
wieder ein.
. . . . . “ Wenn die Abschaltung auf einen voriibergehenden Verlust des
. . . Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem jedoch
1 |Hochgestellt Der Maherhubsensor wird ausgelst. ! Der Maher stoppt und setzt nach | Der Maher hat den Kontakt zur Satellitensignals zuriickzufiihren ist, kann der Méher normalerweise

standig auftritt, Uberpriifen Sie bitte die Mahwerkeinheit.

Der Kollisionssensor des Mahers wird

Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem jedoch

10-20 Minuten automatisch
wieder ein.

Satellitenanlage verloren und wartet auf
die Wiederherstellung der Verbindung.

automatisch wiederhergestellt werden, sobald das Satellitensignal
wieder da ist.

2 |Kollidiert ausgelost. standig auftritt, Uberprifen Sie bitte die Mahwerkeinheit. . . . . . Der Benutzer kann den Maher in die Ladestation stellen und das Gerat
Der Maher halt an und geht nach | Der Maher verliert das Signal und kann einschalten, um zu prifen, ob das Satellitensignal wiederhergestellt
Der Neigungssensor des Méahers wird | Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem standig einer Weile in den Standby- nicht in der vorgegebenen Zeit ' P g : 9 9o
3 |Verdreht ! i llen Si den Mher bi foi hte Flich ' o iib fon Sie ih Modus wiederhergestellt werden werden kann. Wenn das System immer noch nicht normal funktioniert,
ausgeldst. auftritt, stellen Sie den Maher bitte auf eine waagerechte Flache und tberprifen Sie ihn erneut. . 9 . wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
= : Die Hinterrader des Mé&hers . . . .
4 |Ubergerollt Der Maher Wendesensor ist Diese Fehlerinformation wird beim Umschalten des Mahers gemeldet. drehen sich. ab b ich Prifen Sie, ob das Gras mehr als 8 cm hoch ist; wenn ja, muss es auf
ausgeldst rehen sich, aber er bewegt sic ) | 5h . ichtia funktioni if
: nicht vorwarts und dreht sich V\{enlger als 8 c.tjn gema t werdgn, damit es richtig funktioniert. Pru en
Der Maher befindet sich auBerhalb  |Wenn der Maher feststellt, dass er die virtuelle Grenze lberschritten hat, wird diese nicht, und nach einer gewissen  |Der Méher bleibt stecken. Sie auf Schla.glocher im Feld; e heruntergefallenes Vgrderrad f.l.'ihrt
5 |AuBerhalb der vi ) . . .. dazu, dass sich das Vorderrad nicht mehr dreht, und die Schlaglécher
er virtuellen Grenze. Fehlermeldung angezeigt. Zeit bleibt der Maher stehen und . foefillt den. Priifen Sie das G £ Schluof ton Si
6 |Regen er Ie“getnsensor es Maners wir Wenn der Regensensor des Mahers den Regen erkennt, wird diese Information angezeigt. "Pit" an. ' 9 )
gusgelost. Der Maher wird in einem kleinen |Wenn der Kollisionssensor des Méhers in
Wenn der Médhmotor standig stark belastet wird, kann die Motortemperatur ansteigen und Bereich hinter einem nicht einem kurzen Zeitraum kontinuierlich Sie miissen diesen Bereich als "Hindernisbereich" auf der Karte
7 |CNtcPro Mahmotor (iberhitzt. di.eser Fehler erscheint. Nachdem der Méher eine Weile geruht hat, sollte er sich automatisch eingekreisten Hindernis ausgeldst wird, schaltet sich der Maher ausschlieBen und beim Erstellen des Hindernisbereichs sicherstellen,
wiederherstellen. abgestellt, und das Display zeigt |nach 20 Mal ab und geht in den Standby- |dass der Abstand der virtuellen Linie zum Hindernis ausreichend ist.
Wenn der Maher in einem bestimmten Bereich stecken bleibt und sich nicht selbst befreien "Kollision" an. Modus.
8 |Loch Maher bleibt stecken. Ig?ir;\n,eer]rss.cil;edlr:nd'\l/?;ﬁefzre.;:|zirl:r;enlolt]ipegr;eilté:rt:i)j:prufen Sie die Umgebungsbedingungen und Der Maher hat beim Laden in der | Der Maher befindet sich im Prozess der
S . ) — - : — Ladestation nicht die richtige Kartenerstellung, und die Positionsdaten  |Stellen Sie den Méaher in die Ladestation, fixieren Sie das APNT-Signal
9 |Wenig Akku Batterie ist schwach \c,ivenn jef Akku de; héllahers schwach ist, erscheint diese Meldung. Bitte lassen Sie den Maher in Schnittstelle und kann nicht sind verschoben und kénnen nicht und erstellen Sie die Karte erneut.
) er Ladestation aufladen. lad d iederh tellt werd
geladen werden. wiederhergestellt werden
10 lcsterr Der Mahmotor kann nicht initialisiert |Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin Der Maher kehrt haufig zum Der Mahermotor hat einen
werden. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung. Laden in die Ladestation zuriick Hochtemperaturschutz, kehrt zum Aufladen Priifen Sie, ob das Gras auf der Flache nicht mehr als 8 cm hoch ist und
- d auf dem Bildschi d " |in die Ladestation zuriick und kommt dann b ; h’t dicht ist: dies der Fall ist mahen Si f :
11 Tilt1Er Der Beschleunigungssensor des Bitte schalten Sie den Mé&her aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin ﬁnh a_llj_ em Bridsc Icrlm WerdeN 1 3 utomatisch zum Mahen heraus, wobei die ol gs nlcd zu die |sd,' w;nhn . ITS. er ab S ma hen ¢ es aut wemger
Tilt2Er Rasenmahers funktioniert nicht. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung. Moéheerrirc]:trﬁ;a;rl:geer;ei;i Abkiihlung der Motortemperatur als 8 cm, da es sonst die Schnittleistung beeintrachtigt.
) b tet d .
12 |PathErr Der Méher ist nicht in der Lage, den |Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin Der Maher kann in der abgewartet werden muss
Mé&hweg erfolgreich zu planen. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung. . . Die Temperatur des Akkupacks wird durch
Ladestation nicht aufgeladen hoh b beeinfl di ken i d st d d
B . . ) . T - werden. und auf dem Bildschirm ohe Ur'qge ungstemperaturen beeinflusst |Wenn die Temperatur gesunken ist, setzt das Gerat den Ladevorgang
13 |Keine Karte Der M.aher ist keine Karte Bitte erstellen Sie eine Karte und wenden Sie diese an, dann sollte der Fehler automatisch N, un und bei Uberschreiten der Grenzwerte vor |automatisch fort.
gespeichert. behoben werden. ersche|r1t die Meldung dem Laden geschiitzt.
. . " Bewegen Sie den Méaher auf eine freie Flache und warten Sie eine Weile, um zu prifen, ob der Batterietemperatur ist zu hoch”. - - = - - - —
12 |Kkei Der Maher konnte keine Position . . . . ) it . . Bitte schalten Sie den Maher aus und wieder ein, schlieBen Sie die RBA
eine Pos. . Maher die Positionsdaten wieder abrufen kann. Wenn "No Pos." immer wieder auftritt, wenden . .. L . .
ermitteln. Sie sich bitte an den Kundendienst Der Benutzer kann die RBA 2010 2010 / RBA 3010 APP, &ffnen Sie die Bluetooth-Einstellungsseite des
- / RBA 3010 APP nicht tber Problem mit der Bluetooth-Verbindung des | Mobiltelefons, schalten Sie Bluetooth aus und wieder ein, 6ffnen Sie
15 Routenplanung De“r Maher war nich'E in der Lage, den Bitte.schalten Sie f:len_ Méher aus und schalten.Sie ihn wiegler ei.n. Wenn das“ProbIem weiterhin Bluetooth mit dem Maher Mshers. dann die RBA 2010 / RBA 3010 APP und priifen Sie, ob die APP sich
fehlgeschlagen  |Mé&hvorgang auszufiihren. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam flir weitere Unterstiitzung. verbinden. tiber Bluetooth mit dem Maher verbinden kann. Wenn das Problem
Der Miher hat Navigationsdaten Bitte stellen Sie den Maher auf eine freie Fliche und warten Sie eine Weile, um zu priifen, ob der weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
16 |Signal verloren verloren 9 Méher die Positionsdaten wieder abrufen kann. Wenn "SigLost" immer wieder auftritt, wenden Bitte schalten Sie den Mé&her aus und wieder ein, vergewissern Sie sich,
) Sie sich bitte an den Kundendienst. Der Benutzer kann die RBA 2010 Problem mit der WLAN-Verbindung des dass die Ladestation durch das WLAN-Signal des Hausrouters abgedeckt
17 |a85 ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Mé&her aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin / RBA 3010 APP nicht iiber Mahers ist, und prifen Sie dann, ob der Méher eine WLAN-Verbindung
des Mzhers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung. WLAN mit dem Maher verbinden. ’ herstellen kann oder nicht. Wenn das Problem weiterhin auftritt, wenden
Sie sich bitte an den Kundendienst.
18 |DSV ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin
des Mahers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam flir weitere Unterstiitzung. Das Gerat |3uft nicht, der Die Karte wurde nicht erstellt oder nicht . L .
Bildschirm zeigt "keine Karte" an. |korrekt gespeichert. Bitte versuchen Sie, eine Karte zu erstellen und zu aktivieren.
19 |DSG ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Méaher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin
des Méhers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung. = =
Wenn der Mahmotor des Méahers den
20 |RTK ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin Ub“erlast.l:mgsschutz aus|ést, wird das B ) ) } B
des Mahers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam flir weitere Unterstiitzung. Der Rasen weist ungemihte Mahen fiir 15 Sekunden gestoppt, wodurch [ Der Maher merkt sich die ungemahte Flache und kehrt nach
Stell ¢ ein Teil der Flache ungemaht bleibt, und  |vollstandiger Abdeckung in einer Richtung zur ungeméhten Flache
21 |RF ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin eflen aut. wenn der Ultraschallsensor ausgeldst wird, |zuriick und maht diese erneut.
des Mahers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam flir weitere Unterstiitzung. meidet der M3her diesen Bereich und lasst
benfalls ei Teil der Flach aht.
22 |BIT6 ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Méaher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin CRERlals mmen L Laer Fache wngema
des Mahers. auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam flir weitere Unterstiitzung. Der Mahmotor dreht sich, aber o . . L . . . .
die Schnittleistung ist nid;t ut Die Klingen sind nicht scharf genug. Ersetzen Sie die verschlissenen Blatter durch die Ersatzblatter.
23 |IMU ERR Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem weiterhin 9 gut

des Mahers.

auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fiir weitere Unterstiitzung.
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Symptom

Mégliche Ursache

Lésung

Das APNT-Signal des Mahers ist
gut, aber der Méher féhrt im
Rasen rlickwarts, der Maher
dreht sich im Rasen.

Wenn das Gras zu hoch ist oder einige
Stufen vorhanden sind, wird der
Ultraschallsensor ausgelst.

Achten Sie darauf, dass die Grashéhe nicht mehr als 8 cm betragt,
und vermeiden Sie bei der Konfiguration der Karte den Bereich mit
den hohen Stufen.

Notizen

Die LED-Anzeigen der
Referenzstation zeigen den
Systemstatus an.

Die blinkenden LEDs zeigen den
abnormalen Zustand der Referenzstation
und des Mahers an.

An der Referenzstation befinden sich fiinf Anzeigen.

Wenn die RMS-Leuchte stéandig blinkt, bedeutet dies, dass der Maher
ein Kommunikationsproblem mit der Referenzstation hat. Bringen Sie
den Maher in die Ndhe der Referenzstation und prifen Sie, ob die
Leuchte wieder aufleuchtet. Wenn das Problem immer noch nicht
geldst werden kann, wenden Sie sich bitte an das Serviceteam.

Wenn die DSG-Leuchte sténdig blinkt, bedeutet dies, dass die
Referenzstation kein stabiles Satellitensignal empfangen kann. Bitte
bringen Sie die Referenzstation in einen offenen Bereich und
Uberprifen Sie sie erneut.

Wenn die RMG-Leuchte standig blinkt, bedeutet dies, dass der
Mahroboter kein stabiles Satellitensignal empfangen kann. Bitte
bewegen Sie den Mahroboter in einen offenen Bereich und
Uberprifen Sie ihn erneut.

Wenn die WLAN-Leuchte stdndig blinkt, bedeutet dies, dass der
Ma&hroboter keine stabile WLAN-Verbindung herstellen kann.
Bewegen Sie den Mahroboter in die Néhe des Hausrouters und
Uberprifen Sie ihn erneut.

Die Tasten Start, Home, Pause
in der APP funktionieren nicht

Der Maher befindet sich im manuellen
Steuermodus, nicht im Autorun-Modus.

Verwenden Sie die APP oder das Bedienfeld des Mahers, um den
manuellen Steuermodus zu verlassen, und wahlen Sie dann den
Autorun-Modus.

Der Maher zeigt ,Standby” an
und maht nicht.

Die Stopptaste wurde gedrickt oder
der Maher wurde durch den Liftsensor
gestoppt oder der Kollisionssensor
wurde immer ausgeldst, dann geht er in
den Standby-Modus.

Bitte drucken Sie die Start- und OK-Taste und prifen Sie, ob der
Maher wieder in den normalen Arbeitsmodus Ubergehen kann.
Wenn nicht, prufen Sie bitte, ob der Hebesensor oder der
Kollisionssensor immer noch ausgeldst hat. Wenn der Sensor nach
der manuellen Wiederherstellung nicht zurickgesetzt werden kann,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
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